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Dziekujemy Panstwu, ze zdecydowaliScie sie na ULTRA GUIDANCE PSR. Prosimy po$wieci¢ troche czasu i
przeczytac dokiadnie ponizsza instrukcje obstugi. Przeznaczona jest ona dla Panstwa jako uzytkownika. Zawiera
wszelkie informacje niezbedne do bezpiecznej eksploatacji tego systemu, jak réwniez informuje o bezpiecznej
obstudze urzgdzenia. W momencie druku niniejszej instrukcji obstugi wskazowki dotyczace bezpieczenstwa
zgodne sa z obowigzujgcymi przepisami dotyczgcymi bezpieczenstwa i higieny pracy jak réwniez z przepisami o
ochronie zdrowia. W przypadku pytan zwigzanych z systemami prowadzenia, eksploatacjg systemu jak réwniez
realizacjg zamoéwienia prosimy zwracac sie do najblizszego sprzedawcy lub bezposrednio do producenta.

Reichhardt GmbH Steuerungstechnik
Hofgut Ringelshausen
35410 Hungen / Niemcy

Telefon +49 (0) 6043 -9645-0
Fax +49 (0) 6043 - 4365
Internet www.reichhardt.com
E-mail welcome@reichhardt.com

Zrozumienie instrukcji obstugi

Dotyczy wszystkich ilustracji: Zamieszczone tu ilustracje stuzg tylko jako przyktady. Mozliwe jest, iz odbiegajg
nieznacznie od rzeczywistych wskaznikow w Panstwa systemach, jesli stosujecie Panstwo inne rodzaje jazdy
oraz/lub wersje programoéw komputerowych. Dotyczy to szczegblnie rysunkéw zwigzanych z zastosowaniem
urzadzenia sterujgcego ISOBUS. llustracje sprzetéw komputerowych moga odbiegaé¢ od Panstwa systemu.
Ro6znice te powstaja w wyniku indywidualnego sposobu montowania i nie majg wptywu na niezawodnos¢ funk-
cjonowania systemu.

Uzywajmy zawsze czes$ci oryginalnych

Oryginalne czesci zapasowe firmy Reichhardt przygotowane zostaty specjalnie dla tego systemu prowadze-
nia. Odpowiadajg one wysokiemu poziomowi bezpieczenstwa i sg niezawodne. Zwracamy uwage na to, ze
nie uwzglednione przez firme Reichhardt czesci lub akcesoria nie moga byé zastosowane w przypadku tego
systemu. W przeciwnym razie bezpieczenstwo oraz prawidtowe funkcjonowanie urzadzenia narazone jest na
zakiocenia, za co producent nie ponosi odpowiedzialnosci. Kazde zmiany podejmowane w naszym systemie
na wtasne ryzyko uniewazniajg wszelkie zgdania prawa do gwarancji! Poza tym nieskuteczne stajg sie dekla-
racje zgodnosci oraz urzedowe dopuszczenia do uzytku. Dotyczy to takze usuwania odpowiednich plomb oraz
lakéw do pieczetownia.

Uwaga:

ULTRA GUIDANCE PSR wspomaga Panstwa efektywnie w czasie pracy oraz utatwia poszczegoblne etapy pracy.
Jednak za jakoS¢é wynikow pracy ciagle jeszcze odpowiedzialny jest sam kierowca. Tak jak we wszystkich in-
nych pojazdach réwniez tu obowigzuje zasada: im doktadniej Panstwo zainstaluja system oraz im precyzyjniej
bedzie on obstugiwany, tym lepszy bedzie wynik Parfistwa pracy.

STRONA 6 INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR
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1. Bezpieczenstwo

1.1.  Uzytkowanie zgodne z zastosowaniem

Niniejszy automatyczny system prowadzenia skonstruowany zostat wytgcznie do zastosowania, kontrolowanego
przez osoby w rolnictwie i leSnictwie wtacznie z uprawami szczegdlnymi (np. uprawa winorosli, sadownictwo)
jak réwniez przy uprawie warzyw. Jakiekolwiek inne uzycie tego systemu jako niezgodne z jego przeznacze-
niem jest zabronione. ULTRA GUIDANCE PSR nie jest odpowiedni do uzycia na waskich groblach, nasypach czy
stromych zboczach, gdzie istnieje mozliwoS¢é wywrécenia sie pojazdu. Na obszarze zagrozonym eksplozjami
réwniez nie wolno go stosowaé. Poszczegblne elementy nie moga mieé stycznosci z chemikaliami takimi jak
kwasy, tugi, oleje, smary lub innymi substancjami agresywnymi. Za usterki, ktére sa przyczyna niezgodnego z
zastosowaniem uzycia sprzetu, producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci. Ryzyko to podejmuje tylko i
wylgcznie sam uzytkownik. Do wtasciwego wykorzystania nalezy réwniez uwzglednianie zalecanych przez pro-
ducenta warunkéw eksploatacji oraz konserwacji i przegladu technicznego urzadzenia.

1.2.  Informacje ogdlne

Prosimy przeczytaé niniejszy informator bardzo doktadnie. System ten zostat starannie wykonany wedtug dopusz-
czonych norm technicznych oraz fachowo zainstalowany. Otrzymacie tutaj Panstwo wszelkie informacje nie-
zbedne do wiasciwej obstugi oraz konserwacji systemu. Prosimy stosowac sie do wszystkich wskazoéwek oraz
zalecen bardzo doktadnie, w przeciwnym razie moze dojS¢ do urazu lub strat materialnych. Niniejsza instrukcja
oraz naklejone na pojezdzie informacje dotyczace bezpieczenstwa dostepne sg tez w innych jezykach. Infor-
macje na ten temat mozna znalezé na naszej stronie internetowej lub kontaktujgc sie z nami telefonicznie.

Instrukcja obstugi jest zawsze czescig sktadowa tego systemu i musi by¢ dostepna podczas zakupu albo wreczo-
na klientowi przy dokonaniu zakupu.

Wszystkie podane tu wymiary odpowiadaja systemowi metrycznemu.

Przy zastosowaniu uchwytéw lub czeSci zamiennych nie dopuszczonych jednoznacznie przez firme Reichhardt
jako prawidtowe dla tego systemu, moze dojs¢ do urazu lub strat materialnych wynikajacych z nieprawidto-
wego funkcjonowania. Prosimy stosowaé zatem jedynie uchwyty i czeSci zamienne, ktére posiadajg nasze ze-
zwolenie.

1.2.1. Obowigzki uzytkownika

Z systemem tym pracowa¢ moga jedynie osoby, ktére doktadnie zapoznaty sie z instrukcjg obstugi, ponadto
w petni jg rozumieja.

System ten moze by¢ stosowany, montowany, konserwowany oraz naprawiany przez kompetentne w tej dzie-
dzinie osoby oraz posiadajgce wiedze na temat niebezpieczenstw wynikajacych z tych dziatan.

Przepisy o ochronie zdrowia i zapobieganiu wypadkom obowigzujace w danym regionie powinny by¢ stale
przestrzegane w trakcie wykonywania jakichkolwiek czynnosci przy lub z tym systemem. Na ulicach i drogach
publicznych nie wolno go stosowac.

W przypadku podjecia zmian, na ktére producent nie wyrazit zgody, nie ponosi on zadnej odpowiedzialnosci w
razie ewentualnych nieprawidtowosci w funkcjonowaniu urzgdzenia.

Jezeli nie rozumiecie Panstwo jakiej$ czesci niniejszej instrukcji obstugi lub potrzebujecie pomocy, prosimy
skontaktowac sie z serwisem.

INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR STRONA 7
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1.3.

Informacje i symbole dotyczace bezpieczenstwa

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera nastepujgce symbole i wskazéwki dotyczace zagrozen oraz Panstwa
bezpieczenstwa. Chcemy ostrzec przed mozliwymi szkodami materialnymi lub uszkodzeniem ciata, w zwigzku
z tym znalez¢ tutaj mozna informacje utatwiajgce prace.

TN
JA\N

»

1.4.

Niebiezpieczenstwo! Ten symbol ostrzega przed bezpoSrednim niebezpieczefistwem, ktére moze
prowadzi¢ do Smierci lub ciezkich uszkodzen ciata. Niebezpieczenstwo to moze zaistnie¢ wtedy, gdy
niedoktadnie przestrzega sie instrukcji obstugi.

Ostrzezenie! Ten symbol ostrzega przed mozliwo$cig zaistnienia niebezpiecznej sytuacji, ktéra moze
prowadzi¢ do powaznego uszkodzenia ciata lub Smierci. Niebezpieczenstwo to moze zaistnie¢ wte-
dy, gdy niedoktadnie przestrzega sie instrukcji obstugi.

Uwaga! Ten symbol ostrzega przed mozliwoscia zaistnienia niebezpiecznej sytuacji, ktéra prowadzi¢
moze do ciezkich uszkodzen ciata, uszkodzenia sprzetu lub innych powaznych strat materialnych.
Lekcewazenie nieniejszych wskazéwek moze prowadzi¢ do utraty prawa do gwarancji. Niebezpie-
czenstwo to moze zaistnie¢ wtedy, gdy niedokfadnie przestrzega sie instrukcji obstugi.

Informacja! Ostrzega przed szkodami materialnymi lub zwraca uwage na sytuacje nietypowe. Wska-
z6wki te utatwiaja prace. Przestrzegajgc ich pracujemy wygodniej oraz przyczyniamy sie do wydtu-
zenia czasu trwatoSci urzadzenia.

Naklejki bezpieczenstwa na urzadzeniu

Wszystkie miejsca systemu, z ktérych mogtyby pochodzi¢ szczegblne zagrozenia, oznakowano dodatkowo za
pomocg naklejek ostrzegawczych (piktograméw). Maja one zwracaé Panstwa uwage na ewentualne zagroze-
nia. Wchodza takze w sktad tejze instrukcji. Nalezy utrzymywac je zawsze w czystoSci i przejrzystosci. Uszko-
dzone lub nieczytelne naklejki nalezy niezwtocznie wymieni¢ na nowe. Znaczenie poszczegblnych piktogramow
objasniono w dalszej czesci.

W razie potrzeby naklejki ostrzegawcze mozna zamoéwié u producenta.

Uwaga! Przed uruchomieniem przeczyta¢ instrukcje obstugi oraz przestrzegac zawartych w niej wska-
z6wek dotyczgcych bezpieczenstwa.

Ostrzezenie!|  Ostrzezenie! Na wszystkich ulicach i drogach publicznych automatyczny system prowa-

Nalicachi drogach publicz- dzenia Ultra Guidance PSR musi by¢ dezaktywowany.
nych nalezy wytaczy¢ automaty-
czny system prowadzenia.

STRONA 8 INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR
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1.5.  Kierunki jazdy w niniejszej instrukcji

Okreslenia ,w prawo” i ,w lewo” odnosza sie do kierunku jazdy z perspektywy kierowcy pojazdu.

1.6.  Wymagania wobec obstugujacych urzadzenie

Samodzielng obstuga i konserwacjg systemu moga zajmowac sie jedynie osoby, ktore
® sg petnoletnie,
® sg w petni sprawne pod wzgledem fizycznym i umystowym,

* nie znajdujg sie pod wptywem narkotykdw, alkoholu lub lekéw, ktére w jakikolwiek sposéb obnizaja zdol-
nosé reakcji,

* poinstruowano w zakresie obstugi i konserwacji pojazdéw wyposazonych w nasz system.

1.7. Oznaczenia dotyczace bezpieczenstwa

Za wyjatkiem os6b obstugujacych urzadzenia wyposazone w nasz system nie wolno nikomu znajdowac¢ sie
w pojezdzie lub jego poblizu. Osoby postronne mogltyby rozpraszaé uwage kierowcy w momencie obstugi lub
utrudniaé mu prawidtowg widoczno$é. Moze to prowadzi¢ do niebezpiecznych sytuacji.

Obecnos¢ innych oséb na miejscu dla pasazera mozliwa jest TYLKO w przypadku szkolen lub krotkotrwatych
celéw obserwacyjnych. Miejsce dla pasazera nie jest w zadnym wypadku miejscem dla dzieci. W trakcie szkolen
pojazd wyposazony w ten system prowadzi¢ mogg jedynie osoby szczegblnie doswiadczone w tym zakresie.

Prosimy zwréci¢ szczegdlng uwage, aby w poblizu lub w Srodku pojazdu wyposazonego w ten system nie
przebywaty dzieci. Obowigzuje to przede wszystkim w momencie pracy silnika. Dzieci sg nieostrozne i istnie-
je ryzyko, ze nie beda miaty one wystarczajgcej opieki ze strony dorostego, ktéry zajmuje sie nadzorem pracy
systemu. W zwiazku z powyzszym dzieci narazone sa na szczeg6lne niebezpieczenstwa.

Przed rozpoczeciem pracy prosimy zapoznac sie z tym systemem oraz z samym pojazdem. W momencie uru-
chomienia systemu musi on by¢ kontrolowany i nadzorowany przez osobe petnoletnig i niezawodng. W przy-
padku sytuacji niebezpiecznych nalezy natychmiast wytaczyé system lub przejgé kierowanie reczne pojazdu,
aby unikng¢ strat materialnych oraz uszkodzenia ciata.

Nalezy pamietac o tym, by na koncu Sciezki przejazdowej prowadzi¢ pojazd recznie, gdyz nie zmienia on ki-
erunku jazdy automatycznie.

Ostrzezenie! Nigdy nie wolno aktywowacé systemu na drogach i ulicach publicznych!

& Ze wzgleddw bezpieczenstwa jedna dton powinna zawsze znajdowacé sie na kierownicy. Dotyczy to
sytuacji, w ktorej stosujemy ULTRA GUIDANCE PSR a predkos¢ pojazdu przekarcza 10 km/h. W przy-
padku wystapieniu usterek nalezy podjgé natychmiastowe Srodki zapobiegawcze.

INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR STRONA 9
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1.8.  Obszarzagrozenia

Po uruchomieniu systemu nikomu nie wolno znajdowac sie w obszarze zagrozenia. Rysunek ponizej przedsta-
wia ten obszar. W sytuacjach zagrozenia operator natychmiast wytacza system. Musi on zazada¢, aby osoby
niepowotane natychmiast opuscity teren. System mozna uruchomié ponownie pod warunkiem, ze w obszarze
zagrozenie nie przebywajg juz ludzie.

Obszar zagrozenia moga przekroczyé osoby upowaznione w celu wykonania prac konserwacyjnych lub kon-
trolnych, jednak moze to nastgpi¢ po przeprowadzeniu doktadnej rozmowy z operatorem. Nalezy poinformo-
wacé doktadnie te osoby o0 mozliwosci pojawienia sie zagrozen. Przed rozpoczeciem wszelkich czynnosci osoby
kontrolujace oraz obstugujgce ten system powinny dokona¢ obszernej rozmowy na temat niebezpieczenstw.
Wszystkie prace konserwacyjne, kontrolne lub zwigzane z ustawieniem systemu powinny byé- jezeli to tylko
mozliwe - przeprowadzone na unieruchomionym pojezdzie oraz wytaczonym silniku. Operator pojazdu jest
odpowiedzialny za to, aby osoby nieuprawnione nie uruchomity go przez pomytke lub wbrew wczesniejszym
ustaleniom.

Obszar zagrozenia:

Smiertelne obrazenia. W przypadku awarii pojazdu mogtoby doj$¢ do najechania na osoby znajdujgce
sie w obszarze zagrozenia. Kierowca zobowigzany jest natychmiast zatrzymac pojazd, jezeli w poblizu
Znajduja sie ludzie.

Niebezpieczeristwo! Osoby znajdujgce sie w obszarze zagrozenia narazone sg na powazne lub nawet

1.9.  Postepowanie w nagltych przypadkach

W razie naglych przypadkow nalezy:
* Zawsze miec gasnice i apteczke w miejscu tatwo dostepnym.
* Zawsze posiadaé aktualny numer telefonu strazy pozarnej, pogotowia i lekarza.

STRONA 10 INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR
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2.  Opis systemu

ULTRA GUIDANCE PSR to automatyczny system prowadzenia przeznaczony dla wszystkich pojazdéw z petno hy-
draulicznym uktadem kierowniczym. W ten spos6b prowadzone moga by¢ automatycznie ciagniki lub maszyny
samojezdne do zastosowania w rolnictwie, lesnictwie oraz uprawach szczegdlnych lub przy uprawie warzyw.

ULTRA GUIDANCE PSR wykorzystuje w zaleznosci od wyposazenia rézne rodzaje czujnikdw, aby méc sterowaé
pojazdem wzdtuz Sciezek technologicznych lub za pomoca sygnatéw pozycyjnych wspieranych satelitami.

Uwaga! ULTRA GUIDANCE PSR zostat stworzony po to, aby wspieraé kierowce w efektywnym wyko-

A rzystaniu mozliwosci swojego pojazdu. Przy zastosowaniu ULTRA GUIDANCE PSR kierowca ma obo-
wigzek nadzorowania pojazdu oraz najblizszego otoczenia w czasie pracy, wytgczenia systemu w
sytuacji zagrozenia i przejecia kierowania pojazdem w takim przypadku.

2.1.  Sposoby montazu
ULTRA GUIDANCE PSR mozna wykorzystaé na 3 r6zne sposoby:

1) PSR hBasic oznacza zintegrowane potgczenie systemu prowadzenia z hydraulikg uktadu kierowniczego po-
jazdu i jest tym samym odpowiedni dla wszystkich rodzajéw uktadéw hydraulicznych (stata pompa olejowa i
»Load Sensing”)

Zalety:

* Wyposazenie kilku pojazdéw w prosty sposob zamiany kom-
ponentéw

* Bardzo szybka reakcja
* |dealny przy predkosci wiekszej niz 15 km/h

2) PSR eBasic wykorzystuje silnik elektryczny przy kierownicy.

Zalety:

® ‘tatwa instalacja

* Niskie koszty wyposazenia

* |dealny do zastosowania w kilku pojazdach

3) PSR eBasic IS0 oznacza, ze sterowanie hydraulikg uktadu kierowniczego odbywa sie przez znajdujace sie w
pojezdzie urzadzenie sterujgce ISOBUS i jest tym samym przeznaczony dla wszystkich pojazdéw, ktére sg juz
wyposazone w te jednostke sterujgca.

Zalety:
* Plug & Go - prosty montaz
* wyjatkowo niskie koszty

* bez wprowadzania zmian w pojeZdzie (zadnych zmian w ukta-
dzie kierowniczym)

INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR STRONA 11
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2.2. Podstawowe czesci systemu

2.2.1. PSR vBasic

PSR vBasic to podstawowa jednostka komputerowa wbudowywa-
na w pojazd. Skfada sie z okablowania i uchwytu dla PSR cBox i
PSR iBox.

PSR vBasic pozostaje w pojezdzie, w ktérym go zamontowano.

2.2.2. PSR iBasic

PSR iBasic to inteligenta podstawa systemu ULTRA GUIDANCE PSR
i sktada sie z:

PSR iBox - Jednostki sterujacej systemem. To urzgdzenie
rozdzielcze-czute na warunki atmosferyczne-reguluje za pomoca
kontrolki PSR wszystkie funkcje dostepne w systemie ULTRA GU-
IDANCE PSR. PSR iBox jest fatwo dostepny, montowany z poza ka-
biny kierowcy. Odpowiedni uchwyt zawiera sie juz w PSR vBasic.
Nie ulega on zablokowaniu i gwarantuje prawidtowe, odporne na
warunki atmosferyczne potgczenia. Zapewnia réwniez bardzo do-
bre potgczenia podczas zamiany pojazdow.

PSR cBox - Centrala sterujgca systemu ULTRA GUIDANCE PSR.
Dzieki niej sterujemy wszystkimi funkcjami z fotela kierowcy. Zin-
tegrowana minikierownica (Steering by wire) umozliwia wygodne
wykonywanie manewrdw kierownica w trakcie pracy.

REICHHARDT"

electronic  innovations

Abbildung 1:
PSR iBox

Abbildung 2:
PSR cBox
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2.3.  Moduty czujnikowe (rodzaje jazdy)

2.3.1. PSR SKY

PSR SKY to prowadzenie pojazdu z wysoka precyzjg wspomagane
nawigacjq satelitarng. Mozna stosowac go wszedzie tam, gdzie nie-
zbedne jest prowadzenie réwnolegle bez Sciezek technologicznych
lub rzedéw roslin. Uzywamy go réwniez, aby optymalnie wykorzy-
staé szerokos¢ powierzchni urzgdzenia poprzez doktadng jazde.
Odbiorniki satelitarne przetwarzajg zgodnie z zyczeniem klienta
systemy nawigacji EGNOS, WAAS-, Beacon-, OMNISTAR- (L-Band)
lub technologie RTK- sygnaty korygujace. PSR SKY jest takze kom-
patybilny z odbiornikami satelitarnymi dostepnymi juz wsréd klien-
tow. Warunkiem jest predkoS¢ transmisji danych o wartosci 19200
bodéw, w formacie danych NMEA 0183 oraz aktualizacja przesy-
tania danych o czestotliwosci przynajmniej 5 Hz.

2.3.2. PSRSONIC

PSR SONIC to rodzaj jazdy w przypadku bardzo doktadnego prowa-
dzenia w Sciezkach przejazdowych, rzedach roslin, redlinach, wa-
tach, Sciezkach technologicznych lub krawedziach Sciezek. Do dys-
pozycji mamy dziesie¢ rodzajow jazdy. Do zastosowania systemu
dochodzi w momencie pojawienia sie struktur namacalnych. Pod-
czas pracy czujniki SONIC nie dotykaja rejestrowanej powierzch-
ni, dzieki czemu nie ulegajg zniszczeniu. Z doktadnosScig mniej-
szg niz 3 cm. PSR SONIC znajduje wszechstronne zastosowanie
w wysiewach, plantacjach, zniwach, pracach pielegnacyjnych przy
uprawie roli i warzyw.

2.3.3. PSRTAC

PSR TAC to system dziatajgcy z najwyzsza doktadnoscig. Wyjatko-
wy i wytrzymaty dotykowy czujnik z tworzywa sztucznego rejestruje
precyzyjnie i ostroznie rosliny w zamknietych uprawach.

INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR

ROZDZIAL OPIS SYSTEMU

Abbildung 3:
PSR SKY

Abbildung 4:
PSR SONIC

Abbildung 5:
PSR TAC
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3. Montaz czesSci systemu

Przy zakupie system ULTRA GUIDANCE PSR montowany jest przez fachowy serwis firmy Reichhardt, z uwzgled-
nieniem obowigzujacych przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa oraz wedtug dopuszczonych norm technicz-
nych. System jest rowniez uruchamiany po raz pierwszy przez nasz serwis.

PSR iBox, PSR cBox i czujniki mozna wymieniaé az do 8 r6znych pojazdéw dla dowolnego rodzaju jazdy.

Kazdy pojazd przeznaczony do pracy z systemem ULTRA GUIDANCE PSR musi by¢ wyposazony w PSR vBasic.
Pierwszego montazu mogg dokonaé wytgcznie specjalisci, ktérzy zostali w tym celu przeszkoleni i upowaznie-
ni przez firme Reichhardt. Niniejsza instrukcja obstugi opisuje jedynie zastosowanie czesci systemu w pojaz-
dach, ktére zostaty juz w nie wyposazone.

Informacja! Przed wykonaniem jakiegokolwiek montazu nalezy wytaczy¢ system za pomoca czerwo-
nego wytgcznika przy PSR cBox (zobacz rozdziat 4.1.2.).

Po wmontowaniu kazdej czeSci sprzetu komputerowego nalezy sprawdzi¢ prawidtowe funkcje cate-
go systemu za pomocg programu diagnostycznego (zobacz rozdziat 4.7.4.), by wykluczyé mozliwe
nieprawidtowe funkcje, np. z powodu ztych potgczen elektrycznych.

Po kazdej wymianie komponentéw nalezy chronié roztgczone koncéwki przewodow przed wilgocig i
brudem za pomocg wtyczki zaslepiajacej i/lub zaslepki.

3.1.  Montaz elementu obstugi (PSR cBox)

PSR cBox dostarczany jest wraz z szybko zmiennym uchwytem.
Umozliwia on kierowcy szybkie przymocowanie elementu PSR cBox
i zastosowanie go w innym pojezdzie. (Uchwyt wmontowany jest
na state w czesci PSR vBasic!)

Informacja! Informacja! Aby chronié¢ wtyczke przed wil-

» gocia i brudem oraz by zapewnié optymalne elektryczne
potgczenia przy nastepnym uzyciu, nalezy przykrecic za-
Slepke na wtyczke.

Abbildung 6:
Podparcie szybko zmienne na elemencie
PSR cBox

3.2.  Montaz urzadzenia sterujacego ISOBUS

Jezeli system ULTRA GUIDANCE PSR wyposazony jest w urzgdzenie sterujgce ISOBUS nie zawiera on elemen-
tu PSR cBox. W przypadku, gdy jednostka sterujgca ISOBUS wykorzystana bedzie z jednego na drugi pojazd,
informacji zasiegna¢ nalezy w instrukcji obstugi producenta tej czesci.

STRONA 14 INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR
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3.3. Instalacja PSR iBox

Czescig elementu PSR vBasic jest podstawa mocowania PSR iBox.
Jest ona przymocowana w pojeZdzie i pozostanie tam w celu dal-
szego zastosowania.

Informacja! Aby chroni¢ wtyczke przed wilgocig i brudem
* oraz by zapewni¢ optymalne potgczenia elektryczne przy
nastepnym uzyciu, nalezy schowac tacza do gniazda
ostonowego znajdujacego sie przy uchwycie (spojrz ry- l :
sunek 7).

Abbildung 7:
Podstawa mocowania dla PSR iBox

PSR iBox jest fatwy i szybki w montazu. Prosimy postepowaé we-
dtug ponizszej instrukcji:

1. Nalezy wprowadzi¢ wypusty naprowadzajace gornej czesci pod-
stawy we wgtebienie znajdujace sie z tytu elementu PSR iBox
(zobacz rysunek 8).

2. Docisna¢ PSR iBox do podstawy (zobacz rysunek 9).

3. Chwyci¢ za klamre przy zamknieciu (zobacz rysunek 9). Prze-
tozyé klamre do podstawy montowania i zablokowaé przekre-
cajac ja (zobacz rysunek 10).

Abbildung 8:
Pierwszy krok: Zawieszenie

4. Kable Xa oraz Xg podigczyé w dolne gniaz-
do PSR i Box.

5. Nalezy upewni¢ sie, ze obie wtyczki kabli
Xa oraz Xg zostaty zupetnie zablokowane za
pomocy suwaka zabezpieczajgcego.

Abbildung 9: Abbildung 10:
Drugi krok: Instalacja Trzeci krok: Zablokowanie

Uwaga! Prosimy upewnié sie, ze obie strony PSR iBox
przymocowano prawidtowo do podstawy.
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3.4. Montaz silnika sterujacego

3.4.1. Montaz RDU

Silnik kierujacy RDU firmy Reichhardt zostanie zamontowany po
raz pierwszy przez fachowy serwis oraz przekazany w formie go-
towej do uzytkowania.

» Informacja! Zawsze kiedy nie uzywamy automatycznego

systemu prowadzenia, podczas jazdy na ulicy lub w cza-
sie zatrzymania pojazdu, nalezy odchyli¢ silnik od kie-
rownicy. W ten spos6b przedtuzamy dtugosé uzytkowa-
nia silnika RDU oraz kétka napedzajgcego.

Zastosowanie RDU w innym pojeZdzie

Wsunaé obejmke mocujgcg na uchwyt.

Wsunaé obejmke RDU miedzy podparcie kierownicy i suwak
mocujacy.

Przesung¢ silnik jak najblizej kierownicy w taki sposéb, by kot
ko napedzajgce w pozycji odchylonej oddalone byto od kierow-
nicy ok. 4 cm.

Przymocowaé RDU w takiej pozycji do uchwytu mocowania.
Przekreci¢ recznie Srube dociskowg na spodzie obejmki mo-
cujacej. Nie stosowac przy tym zadnych narzedzi i innych ma-
teriatébw pomocniczych.

Pofaczy¢ kabel instalacyjny silnika RDU z gniazdem w wigzce
kablowej systemu.

W celu automatycznego sterowania chwyci¢ silnik przy kétku
napedzajgcym i odsungé go od kierownicy do momentu, gdy
mechanizm zamku zatgczy sie. Silnik automatycznie przycia-
gniety bedzie do kierownicy. RDU gotowy jest teraz do pracy.

Jezeli wtrakcie aktywnego prowadzenia kierownica nie jest wy-
starczajgco ptynnie poruszana przez kétko napedzajgce, ozna-
cza to, ze jego nacisk jest za maty. Nalezy przymocowa¢ RDU
blizej kolumny kierownicy lub zwiekszyé naprezenie sprezyny.

» Informacja! Zaznaczy¢ optymalng pozycje w uchwycie

STRONA 16
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pojazdu.
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Abbildung 11:
RDU wprowadzane w obejmke

Abbildung 12:
RDU w czasie pracy
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3.4.2. Zastosowanie innych silnikéw prowadzacych

Jezeli dostepne sg silniki kierujace innych producentéw, mozna
zintegrowac je z systemem firmy Reichhardt (jezeli to technicznie
mozliwe). Firma Reichhardt dostarczy niezbedne do tego kompo-
nenty. Montaz przy zmianie pojazdu jest opisany w instrukcji ob-
stugi producenta.

3.5.  Montaz zyroskopu

Podczas pierwszego montazu ustalono juz miejsce zamontowania
zyroskopu. Nalezy tak ustawi¢ zyroskop poziomo na pojezdzie, by
spo6d magnesu znajdowat sie na dole.

Uwaga! W zadnym wypadku nie wolno montowaé zyro-
skopu spodem magnesu do gory!

Potaczy¢ kabel instalacyjny zyroskopu z nalezagcym do niego ka-
blem Xqos W wigzce kablowej X,. Przy systemie GPS RGS-RTK zin-
tegrowano juz zyroskop. Tym samym niepotrzebny jest oddzielny
montaz.

3.6.  Montaz czujnikéw ultradzwiekowych

W trakcie pierwszego uruchomienia czujniki zostang zamontowane
w sposob gotowy do eksploatacji (rysunek 14 lub rysunek 15).

Podczas zmiany pojazdu postepuje sie tak jak przy pierwszym
montazu. Nastepnie nalezy potaczy¢ wtyczke czujnika z gniazdem
przednim pojazdu. Ustawienie czujnikéw zalezy od wybranego ro-
dzaju jazdy (patrz rozdziat 6.1.).

Informacja! Wskaznik zakresu pomiarowego w progra-
‘ mie diagnostycznym (patrz rozdziat 4.7.4.) powinien
znajdowac sie miedzy 50 a 70 cm. jezeli czujnik usta-
wiony jest odpowiednio na Sciezce technologicznej. Je-
zeli jednak program diagnostyczny wskazuje wartosé
150 cm. oznacza to, ze dany czujnik zostat albo niepra-
widtowo ustawiony lub jest uszkodzony. Nalezy obrécic¢
czujnik w inng pozycje i przetestowac go ponownie.

INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR

Abbildung 13:
Zyroskop

a1 1 n'r',

Abbildung 14:
Czujniki SONIC obok siebie

Abbildung 15:
Czyjniki SONIC jeden za drugim
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3.7.  Montaz czujnikéw TAC

Zazwyczaj czujniki TAC wbudwane zostang na state w urzadzeniach
do zbioru kukurydzy przez upowazniony do tego serwis. Przy zmia-
nie konwertera nalezy potgczy¢ wtyczke kabla czujnika z gniazdem
przednim pojazdu.

Jezeli czujnik TAC zamontowano na specjalnym uchwycie, nalezy
ustawic¢ go tak, jak pokazat to serwis firmy Reichhardt. Potgczy¢
wtyczke kabla czujnika z gniazdem przednim pojazdu. Zawsze
zwracaé uwage na to, ze czujnik TAC musi by¢ ustawiony bokiem
w zaleznosSci od mozliwosci wbudowania, poniewaz prowadzony
jest on zawsze doktadnie w Srodek rzedu.

Informacje na temat uruchomienia czujnika TAC znajdziecie Pan-
stwo w rozdziale 7.

Informacja! Gdyby caty czujnik byt zdemontowany, nale-

» Zy w czasie montazu zwréci¢ uwage na to, by wbudowac
czujnik tak, aby zaokraglenie jego obudowy znajdowato
sie z przodu a potgczenie wtyczKi z tytu po prawej stro-
nie obudowy.

Elastyczne czujniki z tworzywa sztucznego nalezy mon-
towac tak, aby proste krawedzie znajdowaly sie na go-
rze (patrz rysunek 17).

REICHHARDT"
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Abbildung 16:
Czujniki TAC w czasie pracy

Abbildung 17:
Czujniki TAC

STRONA 18 INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR
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3.8.  Montaz systemow GPS RGS-Smart/RGS-RTK

Umiesci¢ RGS-Smart z magnesem na ptycie montazowej pojaz-
du. Antene RGS-RTK umiescic¢ i przymocowaé do zamontowane-
g0 uchwytu.

Po zamontowaniu RGS-Smart/RGS-RTK i utozeniu kabla odbior-
czego nalezy podigczy¢ go z tgczem X19 w wigzce kablowej XB i
X09 w wigzce kablowej XA (tylko przy RGS-RTK).

Informacja! Konicznie uwazac przy uktadaniu kabla, aby

» nie uszkodzic go ostrymi katami lub krawedziami (ukfa-
dac¢ bez ocierania) oraz aby nie narazaé go na obcigza-
nie mechaniczne- szczegblnie rozcigganie.

wany serwis skonfigurowat Panstwa system, odbiornik
GPstale zasilany jest pradem. Moze dojs¢ przy tym, pod-
czas dtuzszego czasu przestoju, do powaznego roztado-
wania i tym samym do uszkodzenia akumulatora pojaz-
du. Zaraz po usunieciu PSR iBox z pojazdu oraz po
odfgczeniu ztgcza kablowego X4 odbiornik GPS jest bez-
pradowy. Jezeli zasilanie napiecia odbiornika GPS na-
stepuje poprzez PSR iBox, nie ma zasilania dla odbior-
nika od momentu wytgczenia systemu. Przy ponownym
uruchomieniu nalezy uwzglednié¢ okoto 20-30 min. okre-
SuU hagrzewania sie.

Q Uwaga! W zaleznoSci od tego, w jaki spos6b autoryzo-

3.9. Demontaz poszczegolnych czesci

Demontaz poszczegblnych czesci nastepuje w odwrotnej kolejno-
Sci do tej opisanej w rozdziale ,Montaz”.

Informacja! Podczas demontazu czeSci koniecznie zwré-

‘ ci¢ uwage na to,by wszelkie potaczenia wtyczkowe za-
bezpieczyé starannie z dostarczonymi do systemu wtycz-
kami zaslepiajgcymi lub zaslepkami.

UmieSci¢ kable X, oraz Xg w pofgczenia ochronne uchwytu PSR
iBox (patrz rysunek 7) i zablokowaé zamknieciami zabezpiecza-
jacymi.

INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR

Abbildung 18:
RGS-RTK na ptycie montazowej

Abbildung 19:
RGS Smart z kompletem kabli
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4. Obstuga
4.1. PSR cBox

4.1.1. Podstawy

Wskazywanie odbywa sie poprzez wySwietlacz (A) zawierajacy ro6z-
ne pola informacyjne. Wprowadzanie informacji nastepuje poprzez
regulowanie menu dzieki 5 przyciskom funkcyjnym (wyjscie, menu
giowne, rodzaj jazdy, reakcja i odlegtosé), przez pokretto oraz wy-
tacznik gtéwny on/off.

Informacja! Wybrana funkcja aktywna jest zawsze wte-
dy, gdy dioda LED $wieci sie i/lub odpowiednie pole in-
formacyjne ulega przyciemnieniu.

Przyciski (B), (C) i (H) petnig wiele réznorodnych funkcji. Szczegbty
znalez¢ mozna w dotgczonych rodzajach jazdy.

4.1.2. Przyciski funkcyjne

PSR cBox jest jednostka obstugujgcg systemu ULTRA GUIDANCE
PSR. Wszelkie ustawienia przeprowadza sie za pomocg PSR cBOX.
Weciskanie klawiszy funkcyjnych lub przekrecanie i wciskanie pokre-
tta prowadza do ktéregos z przedstawionych ponizej rezultatow:

REICHHARDT"
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Abbildung 20:
PSR cBox

A
B
Cc
D -
E
F
G
H
|
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- Wyswietlacz

- Regulacja reakc;ji

- Regulacja odlegtosci
Pokretto

- LED (Dioda $wiecaca)

- Wylacznik gtéwny (on/ off)
- Wyjscie

- Menu gtéwne

- Wybodr rodzaju jazdy
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Pokretto
Przekrecanie:

® Przewija menu.
* Ustawia/ zmienia wartosci numeryczne.

* Petni funkcje elektronicznej mini-kierownicy (steering by wire).

Wociskanie:

* Aktywuje/dezaktywuje automatyczne prowadzenie.
* Potwierdza wybrang funkcje/wprowadzenie informacji.

Ustawienie reakcji
® Przechodzi w menu ,Ustawienie reakcji”.

* Potwierdza ustawiony poziom reakcji.
® Przechodzi do nastepnej funkcji.

Ustawianie odleglosci @

* Przechodzi w menu ,Ustawienie odlegtosci”.
* Potwierdza ustawiong odlegtosc.
* Reguluje linie referencyjng w systemie GPS.

Menu gléwne @

* Przechodzi w ekranie glownym w menu gtéwne.
* Potwierdza wprowadzenie informacji i wybrang funkcje.

* Podczas krétkiego wcisniecia przechodzi w Teach-menu kaz-
dego rodzaju jazdy.

Regulacja rodzaju jazdy @

®* Przechodzi w menu ,Ustawienie rodzaju jazdy”.

* Potwierdza wybrany rodzaj jazdy.

* Przechodzi z automatycznego kierowania w minikierownice.

Wyjscie @

ROZDZIAt OBSLUGA SYSTEMU

Abbildung 21:
PSR cBox

Powraca do wczesSniejszej opcji menu lub przerywa aktualne wprowadzanie

informacji oraz powraca do wczesSniejszej opcji.

Whytacznik gtéwny Whacz (zielony)/ Wytacz (czerwony) . 0
Wigcza i wytacza ULTRA GUIDANCE PSR.

INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR

STRONA 21



ROZDZIAt OBSLUGA SYSTEMU

REICHHARDT"

electronic  innovations

4.1.3. Wiaczanie i wytaczanie systemu ULTRA GUIDANCE PSR

Wciskajgc zielony przycisk gtéwny wtacza sie ULTRA GUIDANCE
PSR.

Przeczyta¢ uwage dotyczaca bezpieczenstwa i potwierdzi¢ ja wci-
skajac pokretto (D).

Aby wylgczyé system nalezy wcisnaé czerwony przycisk
gtowny.

konczeniu pracy oraz w momencie przebywania na dro-

e Uwaga! ULTRA GUIDANCE PSR nalezy wytaczyé po za-
gach i ulicach publicznych.

2
i

Przed wruchomieniem
svstemu zaroznac sie

do nieilll

LIAGH

instruhcia_nbsLuai
stosowac =sie

Abbildung 22:
Wskazowka dotyczgca bezpieczenstwa

4.2.  Aktywacja i dezaktywacja systemu ULTRA GUIDANCE PSR

Dzieki diodzie swiecacej LED (E) mozna zobaczy¢ aktualny stan
prowadzenia. Jezeli dioda sie Swieci system jest aktywny. Jezeli
dioda jest niepodsSwietlona system jest dezaktywny.

Aktywowanie ULTRA GUIDANCE PSR:

System aktywowany moze by¢ tylko wtedy, gdy ekran gtéwny jest
podswietlony.

* Przez wciSniecie pokretia (D).

® Przez uruchomienie przetacznika podtogowego.

® Przez dotyk powierzchni wtgczajgcej pod kierownica (tylko przy
silniku John Deere: ,AutoTracUniversalSteering”).

Dezaktywowanie ULTRA GUIDANCE PSR:

* Przez wciSniecie pokretta.

® Przez uruchomienie przetgcznika podtogowego.
® Za pomocyg wylgcznika gtdwnego.

® Poprzez manualne chwycenie kierownicy.

System dezaktywuje sie automatycznie, gdy:
* Predkos¢ jest za duza.
* Pojawi sie btad systemu.

® Po otworzeniu drzwi kabiny lub opuszczeniu fotela kierowcy (w
zaleznosci od wyposazenia).

ke \@
Abbildung 23:
Pokretto i dioda Swiecaca

STRONA 22 INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR
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4.3. Budowa menu

4.3.1. Schemat

ULTRA GUIDANCE PSR sterowany jest przez menu w PSR cBox.
Menu skonstruowano w celu szybkiego opanowania, na pozio-

mie czterech jezykow.
0‘ ;,

' |
ENENELD LT

QOG[C@

- Menu gtéwne

- Terminal

- Ustawienia komputerowe
- Numer pojazdu

- Informacje o systemie

- Tylko dla serwisu

- Diagnostyka

- Ustawienia kontrastu

- Ustwienie gtosnosci

- Diagnostyka pojazdu

- Diagnostyka PSR cBox

- Ultradzwiek (Sonic)

- Czujnik TAC

Czujnik MEC (niedostepny w Europie)
- Zyroskop

- GPS

- Wylacznik bezpieczeristwa
- Przetacznik podtogowy

- Czujnik osi

- Czujnik ci$nienia

@
]
©

+ + + +
++ ++

e 6 06 6 o6 8

U
H e
E

N<Xs<cHuvnxmovwvozZzssrx"-"-"TIToOomTMTmMoO®>
I

©@ © 06 0 © 0 6 6
a
e
I

- Licznik impulséw silnika RDU * * BFS *
- Predkosé | E“-
- GPS -~ -
- Roboczogodziny/km Ef;l | o
- Rodzaj sterowania - ’III.;'}"
- Status CPU
1

=1 Abbildung 24:
Budowa menu
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4.3.2. Ekran giowny

o

A - Informacja o pojezdzie E“‘l| 1 |
Wyswietlacz numeru pojazdu i aktualnej predkosci.

CL.OEmhb
B - Pole informacyjne =7
Wyswietlacz dalszych informacji na temat aktualnego rodzaju jaz- in—| E I
dy.
C - Rodzaj jazdy é G
Wyswietlacz aktualnego rodzaju jazdy. Abbildung 25:

Ekran gtéwny
D - Poziom reakcji

Wyswietlacz obecnie ustawionego poziomu reakcji dla aktualne-
g0 rodzaju jazdy.

E - Odleglosé

Wyswietlacz aktualnie ustawionego przesuniecia Srodkowego lub
ustawionej zadanej odlegtosci do krawedzi odniesienia dla aktu-
alnego rodzaju jazdy.

4.4.  Wyborrodzaju jazdy

ULTRA GUIDANCE PSR przekazuje do dyspozycji automatyczne
prowadzenie rownolegte na bazie réznych systemoéw wykrywania
linii rozdzielczych. Spos6b wykrywania tych linii zalezy od czujni-
koéw i nazywany jest rodzajem jazdy. Przed rozpoczeciem pracy z
tym systemem nalezy ustawi¢ wybrany rodzaj jazdy. PSR SKY oraz
PSR TAC zawieraja juz rodzaj jazdy. Dla PSR SONIC mamy do dys-
pozycji 10 r6znych rodzajoéw jazdy. Réznice ustala sie na podsta-
wie montazu czujnikéw ultradzwiekowych.

ULTRA GUIDANCE PSR oferuje obok automatycznego prowadzenia
réwnolegtego mozliwos¢é wykonywania manewrow kierujacych w
polu za pomocg pokretta w PSR cBox. Minikierownica petni funk-
cje wylacznie elektroniczne, stad okreslenie ,steering by wire”
(sterowanie przewodem/kablem).

STRONA 24 INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR
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4.4.1. Automatyczne rodzaje jazdy

Wyswietlacz: Ekran gtowny Eﬁ‘ 1

0.0Emb

Wcisng¢ przycisk @ tak diugo az zaswieci sie dioda LED.

E% e 0

Abbildung 26:

Ekran gtéwny

Ronoczesnie podswietlone bedzie pole wyboru rodzaju jazdy (A)
odwrotnie.

B0
=+ |
Abbildung 27:
Wybor rodzaju jazdy aktywny
Za pomocg pokretta wybra¢ rodzaj jazdy.
B0
* ]

Abbildung 28:
Wybrano nowy rodzaj jazdy

INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR STRONA 25
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W zalezno$ci od wyposazenia Panstwa systemu do wyboru istniejg
nastepujace rodzaje jazdy (Szczegbtowe informacje do poszczegol-
nych rodzajéw jazdy znaleZzé mozna w nastepujacych dziatach):

PSR SKY

&

PSR SONIC Sciezka technologiczna krzyzowa

PSR SONIC Sciezka technologiczna na ze-
wnatrz

PSR SONIC Wat Srodkowy/Wat zmienny

PSR SONIC KrawedzZ prowadzgca lewa/prawa
SciezKi

PSR SONIC KrawedzZ na krzyz lewa/prawa

PSR SONIC Krawedz korekcyjna lewa/prawa

[ LEBIE
L L e

[

PSR TAC Etf
PSR MEC :

(niedostepny w Europie) %
PSR OPTIC %I:]

jazdy i menu powrdci do ekranu gtéwnego.

Wecisnaé krotko przycisk @ zapisany zostanie wybrany rodzaj E‘a 1

Wcisngé przycisk , poprzednio ustawiony rodzaj jazdy D.0km

bedzie aktywny a menu powrdéci do ,Ustawienia reakcji”. :
+
Wcisna¢ przycisk @ poprzednio ustawiony rodzaj jazdy m

bedzie aktywny a menu powroci do ,Ustawienia odlegtosci”.

S0 0
| I
Abbildung 29:

Informacja! Jezeli ustawienie rodzaju jazdy nie zostanie ~ Aktywacja nowego rodzaju jazdy
wykonane poprawnie, wybrany rodzaj jazdy zostanie od-
rzucony a aktywne bedzie poprzednie ustawienie.

+ + + +|°T

. - "~
4.4.2. Manualny sposéb rodzaju jazdy JCJEI)'L'EI 1
) 0.0kmh
Wcisngé krotko przycisk @ by dokonaé¢ zmiany miedzy auto-
matycznym rodzajem jazdy a sposobem manualnym. Od tej chwi- 25 O
li pojazd prowadzony moze byé za pomoca kierownicy. (Steering ._| | wll- |
by wire) Abbildung 30:

Aktywne ,Steering by wire”

STRONA 26 INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR
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4.5.  Ustawienie reakcji

Wyswietlacz: Ekran gtowny

»Reakcja” okresla wrazliwos¢ systemu kierowania na ruchy urza-
dzenia. ,Wysoki” oznacza poziom bardzo wrazliwy, maszyna kie-
ruje silniej - ,niski” oznacza poziom mniej wrazliwy, maszyna kie-
ruje delikatniej.

Przy ustawieniu ,Reakcja niska” pojazd wykonuje tylko mate ruchy
kierujace. Gdy poziom reakcji ustawimy na wyzszy prowadzona 0$
porusza sie bardziej.

Wcisnaé przycisk tak diugo az zaswieci sie dioda LED.

Przekrecajac pokretto zwiekszamy lub zmniejszamy poziom rekcji.
Zakres regulacji wynosi od 0% do 100%. Po zapisaniu ustawienie
wprowadzone zostanie do aktualnego rodzaju jazdy w systemie.

Informacja! Wcisniecie pokretta wytacza automatyczne
prowadzenie, podczas gdy byto ono aktywne przy usta-
wianiu reakcji.

Wcisnaé krotko przycisk , zapisuje sie wybrany poziom re-
akgcji.

Wcisngcc przycisk @ zapisuje sie wybrany poziom reakcji a
menu przechodzi do ustawienia ,Wybor rodzaju jazdy”.

Wcisnac¢ przycisk @ zapisuje sie wybrany poziom reakcjia menu
przechodzi do ,Ustawienia odlegtosci”.

» Informacja! Jezeli w czasie ok. 30 sekund nie nastgpi
wprowadzenie zadnych danych, menu powraca automa-
tycznie do ekranu gtéwnego. Dioda Swiecaca LED i usta-
wiony w tym momencie poziom reakcji zostanie zapisa-

ny w pamieci.

INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR
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] G0
| || =1
Abbildung 31:

Niski poziom reakcji

|

=11 G0
|
Abbildung 32:

Sredni poziom reakcji

ki
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4.6. Ustawianie odlegtosci

Wyswietlacz: Ekran gtowny

22y

,0dleglos¢” okresla oddalenie maszyny do linii zadanej. Ustawie-
nie tych wartosci jest konieczne, by moéc przyczepi¢ agregat do
wczesniej przerabianych linii.

Wcisna¢ przycisk @ tak diugo az zaswieci sie dioda LED.

Przekrecajgc pokretto ustawiamy odlegtosc¢. Zakres regulacji znaj-
duje sie miedzy + 30 a + 90 cm w odlegtosci do krawedzi Sciezek
lub miedzy -50 cm i +50 cm w odlegtoSci do Srodka maszyny. Po
zapisaniu ustawienie wprowadzone zostanie do aktualnego ro-
dzaju jazdy w systemie.

»

Wecisngé krotko przycisk @ ustawiona odleglos¢ zostanie za-
pisana w pamieci.

Informacja! Wcisniecie pokretta wytgcza automatycznie
kierowanie, podczas gdy byto one aktywne w czasie usta-
wiania odlegtosci.

Wcisng¢ przycisk @ ustawiona odleglo$¢ zostanie zapisana a
menu powrdci do ustawienia ,Wybér rodzaju jazdy”.

Wcisnaé przycisk , ustawiona odlegtoS¢ zostanie zapisana a
menu powroci do ,Ustawienia reakcji”.

=

Informacja! Jezeli w czasie ok. 30 sekund nie nastapi
wprowadzenie zadnych danych, menu powraca automa-
tycznie do ekranu gtéwnego. Dioda Swiecaca LED i usta-
wiona w tym momencie odlegtos¢ zostanie zapisana.

STRONA 28
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R

0.0Emb

5

=
|

=20
+

Abbildung 33:

Rodzaj jazdy z przesunieciem srodkowym

0.0Emhb

—

E0
|

Abbildung 34:

Rodzaj jazdy z odlegtoscig do krawedzi

Sciezki
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4.7.  Menu gtéwne

Wyswietlacz: Ekran gtowny

Wcisng¢ przycisk @ tak dtugo az zaswieci sie dioda LED.

W goérnej tabeli menu gtéwnego ukazuje sie symbol okreslajacy
miejsce, w ktérym znajduje sie system w danym momencie. W
dolnej tabeli znajdujg sie poszczegblne opcje nalezace do danej
funkcji menu.

Na rysunku obok przedstawione pole Srodkowe (aktualny wybor)
jest ciemno podswietlone.

Przekrecajgc pokretto przechodzimy do wybranego symbolu. Wdu-
szajac pokretto dokonujemy wyboru zaznaczonego pola.

INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR
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Dt
EEEJ

=1 .
Abbildung 35:
Menu gtéwne
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4.7.1. Ustawienia PSR cBox

Za pomocg urzadzenia PSR cBox ustawiamy dzwiek i kontrast.
|

Nalezy wybraé & i potwierdzi¢ wybor.

Ustawianie dzwieku

Nalezy wybraé [E@ i potwierdzi¢ wyboér.

Aktualnie ustawiona gtosnos¢ sygnatow dZzwiekowych w termina-
lu zaznaczona jest w formie podSwietlonego paska. Przekrecajac
pokretto ustawiamy wybrany poziom gtoSnosci. Na kazdym nowym
poziomie ustyszymy dZwiek sygnatu w celu kontrolnym w odpo-
wiednio ustawionej gtosnosci.

Naciska¢ pokretto dotgd az pojawi sie symbol zapisania w pamie-
ci. Nastepnie postepowac tak jak opisano w rozdziale 4.9.

Ustawianie kontrastu

Nalezy wybraé O i potwierdzi¢ wybor.

Aktualnie ustawiony kontrast w wySwietlaczu terminala zaznaczo-
ny jest w formie podswietlonego paska. Krecac pokrettem usta-
wiamy wybrany poziom kontrastu. Zmiana ta widoczna jest juz w
trakcie tej czynnosci.

Naciska¢ pokretto dotad az pojawi sie symbol zapisania w pamie-
ci. Nastepnie postepowac tak jak opisano w rozdziale 4.9.

REICHHARDT"
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/*z
=N = [

Abbildung 36:
Ustawienia PSR cBox

v

Abbildung 37:
Wyb6r gtoSnosci

|\+~
¥ |
=

Abbildung 38:
Ustawianie gtosnosci

£ \
gy ¥

Abbildung 39:
Wybér kontrastu

Vb
T —

Abbildung 40:
Ustawianie kontrastu
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4.7.2. Ustawienia komputerowe

W ustawieniach komputerowych ustawiamy jezyk sytemu oraz jed- ‘,._

nostki miary.
Nalezy wybra¢LELd | | potwierdzi¢ wybor. . E
8 [N T

=1 . ﬁ

Abbildung 41:

Ustawienia komputerowe

Ustawianie jezyka

Wybraé przekrecajgc pokretto parametr ,No.5” i ustawié, tak jak
w rozdziale 4.8. wybrang opcje. ;*’ I:l
=1 ."
No: 5 = Jezyk I_I
Mo CEEEENIS 1
Val: 0 = niemiecki sl 0 MHin: 0
Val: 1 = angielski MEE 2
Abbildung 42:
Val: 2 = francuski Ustwianie jezyka

Ustawianie jednostki miary
Wybraé przekrecajgc pokretto parametr ,No.6” i ustawic, tak jak

w rozdziale 4.8. wybrang opcje.
p* [ ]

No: 6 = Jednostki miary

=1 .
Val: 0 = metryczna o = Dt - 1
val: 1=US V=l |:| Min: o
Max: 1
Abbildung 43:

Ustawianie jednostki miary

INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR STRONA 31



REICHHARDT"

ROZDZIAL OBSLUGA SYSTEMU glectronic ® innovations

4.7.3. Ustawianie numeru pojazdu

System ULTRA GUIDANCE PSR jest w stanie zapisac¢ ustawienia dla
osmiu réznych pojazdow. Wszystkie ustawienia pojazdéw zapisa-
ne zostang w pamieci pod jakim$ numerem. Przy kazdej zmianie
PSR iBox dla innego pojazdu nalezy wybra¢ numer pojazdu, pod
ktérym zostat on zapisany.

Nalezy wybra¢ &‘_’l i potwierdzi¢ wybor. ‘.;. .

1 B =

Abbildung 44:
Ustawianie numeru pojazdu

Przekrecajgc pokretto dokonuje sie wyboru numeru pojazdu.

" o
4
Naciska¢ pokretto dotgd az pojawi sie symbol zapisania w pamie- }’ EE;[ Eﬂ;l E

ci. Nastepnie postepowac tak jak opisano w rozdziale 4.9.

Abbildung 45:
Wyb6r numeru pojazdu
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4.74.

Diagnostyka

Program diagnostyczny umozliwia rozeznanie co do aktualnego
stanu systemu. Ponadto pomaga w zlokalizowaniu zaktécen pra-
cy systemu.

»

Informacja! Aby uniknaé problemow z potgczeniami elek-
trycznymi nalezy sprawdzi¢ po kazdej zmianie systemu
wszystkie wejscia odpowiednich funkcji.

st
Nalezy wybra¢ DIRE i potwierdzi¢ wybor. ;’
ey I FIN
i 0 ED
Abbildung 46:
Diagnostyka
Diagnostyka pojazdu

Nalezy wybraé

W goérnej tabeli wySwietlacza wskazany jest czujnik (A).
W tabeli ponizej widoczne sg odpowiednie wartosci.

»

=31

DIHE

8%

i potwierdzi¢ wybor.

X ]} N

Abbildung 47:
Diagnostyka pojazdu

DIRE | 222

=
I

Informacja! Sprawdzi¢ wartoSci podtaczonych czyjni- S1: 150 cm
kow.
S2: 150 cm
Abbildung 48:

Menu diagnostyczne

Ultradzwieki: Odlegtosci czujnikdw w stosunku do obiektu pomiarowego sa wskazywane, jezeli pota-
czone sg one z gniazdem przednim. Gdy wartos¢ wskazywana wynosi 150 cm oznacza to, ze czujnik
nie jest potaczony z gniazdem, jest nieprawidtowo ustawiony lub uszkodzony.

Zyroskop: Podczas jazdy w lewo wartos¢ spada, podczas jazdy w prawo wzrasta. Gdy pojazd nie pra-
cuje wartosé powinna wynosi¢ ok. 500. Wtedy tez nie moze sie ona wahac.
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EFS -‘*

EK"

D

FSE

S1- czujnik Tilt: Przy znajdujacym sie poziomo oraz w catkowitym bezruchu pojezdzie warto$¢ powin-
na osiggac ok 450. Przy pochyleniu w lewo warto$¢ spada, przy nachyleniu w prawo wartosS¢ wzra-
sta.

Mechaniczny czujnik wodzacy: Wskazana bedzie wartosS¢ aktualnej pozycji czesci wodzacej. Jezeli
czesc ta porusza sie warto$é odpowiednio wzrasta lub spada.

Czujnik TAC: Wskazane sa aktualne wartosci czujnikéw (S1/S2 i/albo S3/S4, w zaleznosci od wypo-
sazenia). Jezeli czujnik z tworzywa sztucznego znajduje sie w bezruchu, warto§¢ powinna wynosié¢
ok. 50. Jezeli czujnik porusza sie wartoS¢é powinna wzrastaé, jednak nie wiecej niz 500.

Prosimy o kontakt ze sprzedawca w przypadku wartosci ponizej 40 lub powyzej 500. Rowniez wte-
dy, gdy warto$é podczas pracy czujnika nie ulega zmianie.

Czujnik pomiaru kata osi: Wskazana jest wartos$¢ aktualnego rozstawu osi. Jezeli rozstaw osi ulega
zmianie (za pomoca kierownicy), wartos¢ ta odpowiednio wzrasta lub spada.

Niebezpieczenistwo! Zagrozenie zycia podczas btednej rejestracji sygnatu. Jezeli w przypadku ruchu
kierownica o$ kierowana ulega przemieszczaniu a wySwietlane wartosci mimo to nie zmieniaja sie,
nalezy natychmiast wytagczy¢ automatyczne sterowanie. Nalezy usunaé i zabezpieczyé PSR cBox
chronigc przed niepozadanym dostepem. Poza tym nalezy skontaktowac sie z autoryzowanym ser-
wisem. Nie wolno uzywacé pojazdu z automatycznym systemem prowadzenia tak dtugo, dopoki ser-
wis nie udostepni go ponownie w tym celu.

Czujnik bezpieczenstwa: Wyswietlany jest status czujnika bezpieczefistwa. Otwierajgc kabine kierow-
cy lub wciskajgc przetgcznik stykowy siedzenia wartosS¢ zmienia sie z 0 na 1 lub odwrotnie.

Predko$cé: Wyswietlana jest aktualna predko$¢ pojazdu.

Czujnik cisnieniowy: Wskazana wartoS¢ powinna ulega¢ zmianie w trakcie wykonywania ruchow kie-
rownica. W bezruchu powinna wynosi¢ miedzy 165 a 200.

Licznik impulsow RDU: Gdy kétko napedzajgce obracane jest manualnie obie wartosci musza ciggle
sie zmieniaé.

Wiacznik podtogowy: ,0”= wigcznik nieuruchomiony; ,1”= wtgcznik uruchomiony.
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EPS ‘*

GPS: W wiekszosci funkcji menu wySwietlane sg wartosci odbioru GPS.

WartoSci Lon./Lat. sg wspétrzednymi odbioru GPS. W trakcie jazdy ciggle powinny sie one
zmieniaé. W czasie catkowitego bezruchu wartosci te mogg pomatu ulegaé zmianie jedynie
od trzeciego miejsca dziesietnego po przecinku. Duze zmiany wskazujg na wyrazne prze
mieszczanie sie satelit.

Quality: Jakos¢ sygnatu- patrz tabela rozdziat 5.3.

Data i czas to nie aktualny czas lokalny lecz czas GPS.
Heading: WySwietla strone Swiata, w ktéra porusza sie pojazd.
Sat: Liczba aktualnie odbieranych sateli.

HDOP: Doktadnos$é pozycji. Im wyzsza wartosé tym gorsze ustawienie.

Referenz-ID: ID stosowanego sygnatu odniesienia.

Wyswietlane sg roboczogodziny i kilometry wykonane z uzyciem automatycznego systemu prowa-
dzenia. Warto$ci znajdujace sie pod hastem”Code” potrzebne sg Panstwu w serwisie.

Wyswietlanie rodzaju sterowania.

W wiekszosci menu wysSwietlane sg wartosci takie jak napiecie, szybkos¢ zmian predkosci transmi-
sji, jak rowniez btedy dla wewnetrznego CPU.
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PSR cBox - Diagnostyka

Diagnostyka PSR cBox mozliwa jest tylko wtedy, gdy urzadzenie
jest podtgczone.

Nalezy wybraé

&

i potwierdzi¢ wybor.

Zabrzmi sygnat dZwiekowy i wszystkie diody bedg pulsowag.

Uzycie pokretta powoduje nastepujace efekty:

Przekrecenie: Zwiekszy lub zmniejszy wartosci ,Wheel” oraz ,LED”

(max. 15)

Wecisniecie: Zakonczy diagnostyke PSR cBox. Wyswietlacz przej-
dzie do ,Diagnostyki menu”.

REICHHARDT"
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DIRE

D ol
gb
Abbildung 49:
cBox- Diagnostyka

n 1 2 3 &4 E B 7
L1000 00000
2 910 1112 13 14 15
HiEHININIE] |N
LED: O Lheel 25

Diagnostyka PSR cBox

Wciskajgc przyciski funkcyjne powinno zmieniac sie pole z odpowiednig liczba, tak jak podano ponizej:

@: @

Q-

Przy kazdorazowym wecisnieciu wartosci LED powinny zwiekszaé sie o jedno miejsce (do max. 15).
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4.7.5. Informacje o systemie

Menu informacyjne informuje na temat wersji oprogramowania
oraz o numerze seryjnym czesci PSR cBox oraz PSR iBox. Ponad-
to znalez¢ tu mozna wszelkie informacje na temat partneréw na-
szego serwisu.

Nalezy wybra¢ |I| i potwierdzi¢ wybor.

Przekrecajgc pokretto przechodzimy do nastepnej strony infor-
macyjnej.

» Infromacja! Nalezy posiadac te informacje przy sobie w
momencie kontaktu z naszym partnerem w zakresie
obstugi klienta.

INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR
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F
PIN ¥
mEY 8

Abbildung 51:
Informacje o systemie

IMFO — cBow

Sl=-Ver: 01-027

Ser—he: 05, 930400, 2025

Abbildung 52:
Strona informacyjna PSR cBox

[MFO - iBox

Sl=-Ver: 02-075

Ser=hr: 08, 0475351, 2001

Abbildung 53:
Strona informacyjna PSR iBox

SERWVICE FHETHER

Reichhardt GmbH

Tel. : 06043 ~ SE45-0

Abbildung 54:
Strona informacyjna serwis uzytkownika
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4.7.6. Informacje o serwisie

i potwierdzi¢ wybor. /*’ -
IR s

Abbildung 55:
Informacje o serwisie

FIN
01e4

Nalezy wybraé

menu zastrzezony jest tylko i wytgcznie dla autoryzowa-

Uwaga! Ze wzgledow bezpieczenstwa dostep do tego E’ PIN

nych specjalistow. 0124
U=zer |0; 182azaffff
Code  : OOO000000[0]
Abbildung 56

Wprowadzanie numeru PIN
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4.8. Ustalanie parametrow - ustawianie wartosci

Wprowadzanie informacji o wartoSciach nastepuje przez przekre-
cenie lub wcisniecie pokretia.

Wybo6r numeru parametrow:

* Przekrecaé dotad, az ukaze sie zadany parametr.

* Przekrecajgc pokretto potwierdzamy ustawienie. PodSwietlony
pasek przesunie sie do nastepnej pozycji menu (Val:)

Istnieja dwie mozliwo$ci ustawienia wartosci:

1) Wykorzystanie podanych wartosci (Def, Min, Max):

* Przekreci¢ pokretto do momentu podswietlenia zadanej war-
tosci.

* Wcisnaé pokretio, aby potwierdzi¢ wybor.

INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR
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;,

=1 ..
o = Def : 1
Val: o0 HMin: 0
M=z 1
Abbildung 57:

Ustawianie wartosci

/y

=1
Mo =2 Oef 1
lln!ﬂ._! Min 0
Mas: 1

Abbildung 58:

Ustawianie wartosci

Skroty na wyswietlaczu:

No:  Numer parametru
Def:  Warto$¢é domysina
Val:  Wartos$¢ ustawiona
Min:  Warto$¢ minimalna
Max: Warto$¢ maksymalna

;,

=1 ..
Mo =3
Val: o0 HMin: 0
M=z 1
Abbildung 59:

Wybér wielkosci zadanej (warto§é minimal-
na i maksymalna)
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2) Wprowadzanie nowej wartosci:
* Wecisnaé pokretio. }"’ I:l
* Krecié pokrettem dotad, az pojawi sie zaznaczenie Zzadanej =12
pozycji wprowadzania danych (kazda liczba moze byé zasto- ha - g Def - 1
sowana oddzielnie). '-.-'ElL:____El Min 0
Max 1
Abbildung 60:

Wybdr wprowadzenia wartosci pozycji

* Wecisna¢ pokretto w celu potwierdzenia wybranej wartosci. ;‘I I:l

=1 .0
Mo g Def: 1
Val:____[l] Hin: u|
Max: 1
Abbildung 61:
Potwierdzanie wprowadzanej wartosci
¥ | [
* Kreci¢ pokrettem dotad, az wybrana wartoSé zostanie pod- =7 -
Swietlona. =
Po g Def: 1
Val.____ Hin u|
Mo 1
Abbildung 62:
Wprowadzanie cyfry
e | L
* Wecisnac pokretto w celu potwierdzenia wybranej cyfry. =7 -
Mo E  Def: 1
Wal:____ Min u|
Max 1
Abbildung 63:
Potwierdzanie cyfry
& | L
* Ustawi¢ wszystkie cyfry w sposob podany powyzej. =] -
Mo B Def: 1
Val:___[J1 Hin: u|
Max: 1
Abbildung 64:

Wprowadzanie nastepnej cyfry
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* Aby zakonczyé wprowadzanie danych nalezy wciskaé pokretto

dotad, az podswietlony pasek znajdzie sie ponownie w pozy- ;"’ I:l

cji menu ,No”.

=1 .0
* Jezeli chcemy zmieni¢ wartoS¢ innych parametrow, nalezy prze- o - [= Oef : 1
krecac pokretto do momentu zaznaczenia zadanej opcji. sl 1 Hin: 0
Wcisnaé przycisk aby opusci¢ wySwietlacz oraz zapisa¢ zmia- - Mz 1
ny (patrz nastepny rozdziat). Abbildung 65:

Zakonczenie wprowadzania danych

4.9. Zapisywanie zmian

Po wprowadzeniu ustawien pojawi sie pytanie, czy dokonac¢ zapi-
Su zmian czy tez nie.

Nalezy wybraé H i potwierdzi¢ wybér, by zapisa¢ zmiany.

Nalezy wybraé i potwierdzi¢ wybor, by nie zapisywaé zad-
nych zmian.

Abbildung 66:
Zapisywanie zmian
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5. PSR SKY

5.1.  Opcje GPS

Wariant linii prostej A-B

W opcji linii prostej A-B linia odniesienia okreslana jest poprzez
manualne ustawienie dwéch punktéw (rysunek 67).

Nastepuje wtedy automatycznie rownolegte prowadzenie w sto-
sunku do linii odniesienia. W systemie mozna zapisa¢ az do dzie-
sieciu réznych linii odniesienia.

» Informacja! Nawet gdy przy ustawianiu tej linii nie prze-
jezdzamy najkroétszego odcinka miedzy dwoma punkta-
mi, system i tak wylicza te najkrétszg odleglosé.

>

x---c-'---x--

Abbildung 67:
Linia prosta A-B

W opcji A-B linia odniesienia A+ okreSlana jest poprzez manual- N e
ne ustawienie punktu poczatkowego i informacji o kierunku geo- ‘. \‘
graficznym. h ‘\ .
\‘ . -~
- L)
-~ A]
. -
- L]
- L)
- LY
. -
- AR
\‘ -
A ¥
L3
- L]
*s -
*s -
*, -
o “
. L)
- ., -~
- *, LY
L) ., -
L3 ., )
s\ .'..
L3 -
L] .,
\‘ .
‘\‘ ‘s ..'.
L] *e
- - + s
. . A
L) LY I,
)
Abbildung 68:
Linia A+
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Linia wielokrotna A2 B2
Opcja GPS ,Multiline” (linia wielokrotna) faczy az do 10 linii A-B B1 ;("‘ """"""" X1 A3
w jednym zadaniu oraz odpowiednia jest do obrabiania pola we- 5 o eecececeses . !
dtug znajdujgcego sie obok schematu (np. zniwa z zastosowa- : : I !
niem kombajnu itp.) 'EELL T :
: vy
| 1 I
: b
Al _ +B3
P, b—X— —x—I
B4 A4
Abbildung 69:

Linia wielokrotna

Jazda konturowa

Opcja GPS jazdy konturowej zapisuje szereg punktéw odniesienia
w regulowanym odstepie.

Abbildung 70:
Jazda konturowa
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5.2. Budowa menu PSR SKY

Menu gtéwne PSR-SKY

Jazda konturowa

Linia prostaA- B

Linia wielokrotna

Agregat Offset

Ustawianie szerko$ci roboczej

MTMmoOO W >
I

#1900}
GI

| | |
(B C] (D] @ ..
0 °FB® M == % =
MEWY | MEWY || || MEWY
JOB JiOB JoB
oo || [ ow | | [ ow
JoB JOHE JOH
20imb | ) |
= — Abbildung 71:

Budowa menu PSR SKY
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5.3.

Ekran gtowny PSR SKY

Wyswietlacz: Ekran gtowny

Nalezy ustawi¢ rodzaj jazdy zgodnie z rysunkiem 72 (patrz roz-

dziat4.4.).

Cechy szczegolne w rodzaju jazdy PSR SKY

Status GPS

W polu informacyjnym (A) pod symbolem ,,GPS” podana jest ja-
koS¢ sygnatu GPS. Wskaznik ,2” oznacza, ze odbierany jest sy-
gnat DGPS. Ponizsza tabela przedstawia zarys istniejgcych jako-

Sci sygnatu GPS.

Druga liczba ,8” (w prawym dolnym rogu) wskazuje liczbe odbie-

ranych i zastosowanych satelit.

ROZDZIAL PSR SKY

Jakosé Anteny
0 brak syg- 1
natu GPS
1 GPS 1
2 DGPS 1
3 RTK float 1
4 RTK fix 1
13 GPS heading pitch float 2
14 GPS heading pitch fix 2
15 DGPS heading pitch float 2
16 DGPS heading pitch fix 2
17 RTK float heading pitch float 2
18 RTK float heading pitch fix 2
19 RTK fix heading pitch float 2
20 RTK fix heading pitch fix 2
23 GPS heading pitch roll | float 3
24 GPS heading pitch roll | fix 3
25 DGPS heading pitch roll float 3
26 DGPS heading pitch roll | fix 3
27 RTK float heading pitch roll float 3
28 RTK float heading pitch roll | fix 3
29 RTK fix heading pitch roll float 3
30 RTK fix heading pitch roll | fix 3

Informacja! Jezeli wskazywana jakos¢ odbioru to ,float”,
radzimy poczeka¢ do momentu, gdy zmieni sie ona na
,fix”. Przy mniej niz 4 odbieranych sygnatach satelitar-
nych nie mozna jecha¢ z zastosowaniem sygnatu GPS.

INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR

E“'! IMo: O HE: 01
0.0kmh | L4
EPS 230
CO =] 0
i‘- E -_I L 1.- ]
Abbildung 72:
Ekran gtéwny PSR SKY
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Dane cyklu pracy

W tym polu informacyjnym przedstawione sg wszystkie istotne

dane w zwigzku z aktualnym zadaniem funkcji GPS. - ; N 5 TR
[

Licznik przejazdu (B) wskazuje aktualny numer Sciezki, na ktorej

znajduje sie pojazd. Numer Sciezki O to zapisana linia odniesienia. L0k mb | LSS

Sciezki z prawej strony sg pozytywne, z lewej negatywne. Zakres EFE; 230

wskazan siega od -9999 do +9999. 2 \»\ =N 0

Wyswietlacz graficzny (C) wskazuje roznice w stosunku do aktual- = -_| L 4." o

nej linii prowadzenia. Jezeli pojazd odbiega mniej niz 10 cm. od

linii prowadzenia pod wySwietlaczem pojawia sie znak ,x”. W przy-

padku, gdy réznica ta jest wigksza, pojawi sie strzatka. Kierunek ~Abbildung 73:
tej strzatki oznacza przeprowadzenie korekty kierunku jazdy. Ekran giowny PSR SKY

Aktualna opcja GPS fgcznie z numerem zadania przedstawiona
jest (D) nizej.

Ro6znica (E) w stosunku do aktualnej linii prowadzenia podana
jest w centymetrach.

Informacja! W rodzaju jazdy PSR SKY odstep oznacza
» przesuniecie poprzeczne pojazdu w lewo lub w prawo

w stosunku do linii odniesienia. Tym samym wszystkie

Sciezki przesuniete zostang w lewo lub w prawo.
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5.4.

Menu gtowne PSR SKY

Wyswietlacz: Ekran gtowny

Wecisngé krotko przycisk @ aby przejsc do ekranu gtéwnego

PSR SKY.

5.4.1. ModutA-B

Nalezy wybraé

F>B

i potwierdzi¢ wybor.

Ustawianie nowej opcji A-B

Nalezy wybraé

EWY

JOB

i potwierdzi¢ wyboér.

Przekrecajgc pokretto nalezy wybra¢ numer zadania, pod ktory
zapisa¢ chemy linie A-B. Nalezy potwierdzi¢ wybbér.

Nalezy wybraé

HB

i potwierdzi¢ wybor.

INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR
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EPS

B
Abblldung 74:
Wybraé¢ A-B

BEPS T
/[ IR
: oLD
l JCOB
Abbildung 75:
Wyb6ér nowego zadania
BEPS T

E MEWYS
i‘:%EFI-}B JOB

10

Abbildung 76:

2

Wprowadzenie numeru zadania

H>B

MEWY
JOB

I:I+

Abbildung 77:

Wybér opcji zadania
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Na wySwietlaczu pojawia sie teraz migajace ,A” (rysunek 78). Na-
lezy dojecha¢ do wybranego punktu A w linii prostej A-B i potwier-
dzi¢ pozycje.

Na wysSwietlaczu miga teraz ,B” (Rysunek 79).

Nalezy teraz dojecha¢ do wybranego punktu B i potwiedzi¢ po-
zycje.

Informacja! Ustawienie linii A-B mozna anulowaé w do-
wolnym momencie wciskajgc przycisk (ESC).

W celu zachowania najwiekszej doktadnosci systemu PSR SKY
poleca sie wybdr dwoch rogdw pola dla punktéw A i B. Im wiekszy
odpstep miedzy tymi punktami, tym bardziej doktadna jest zapi-
sana linia odniesienia. Odstep mniejszy niz 20 m miedzy punkta-
mi A i B jest niedopuszczany przez system.

Po zapisaniu linii A-B wySwietli sie ekran gtéwny.

REICHHARDT"
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MEWY
JOB 1 H_}B
I
Abbildung 78:

Ustawienie punktu A

e | 1 |HB

Abbildung 79:
Ustawianie punktu B
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Ustawianie nowe;j linii A+

» Informacja! Polecamy zastosowanie opcji A+ tylko wte-
dy, gdy znany jest doktadny kierunek geograficzny.

W naszym systemie kierunek geograficzny linii odnie-
sienia zapisywany jest przy kazdym zadaniu. Za pomo-
cg menu ,Informacje A-B”odczytany on moze by¢ w
kazdej chwili.

9
Nalezy wybra¢ Fl B i potwierdzi¢ wybor.

NEiY
Nalezy wybra¢ L 4B _|j potwierdzi¢ wybor.

Przekrecajgc pokretto wybieramy numer zadania, pod ktérym chce-
my zapisa¢ linie A+ (od 1 do 10). Nalezy potwierdzi¢ wybor.

FI+
Nalezy wybraé i potwierdzi¢ wybor.
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EPS E
*
A
// ._‘_;5. i

<

Abbildung 80:
Wybér A-B

EPS T
/>R
. oLD
I lal=

Abbildung 81:
Wyb6ér nowego zadania

MEeB B
10 Kl 2

Abbildung 82:
Wprowadzenie numeru zadania

H>B "S5 | 1
HBliz

Abbildung 83:
Potwierdzenie linii A+
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Na wyswietlaczu pojawi sie teraz migajace ,A” (Rysunek 84). Na-
lezy przejechaé¢ do wybranego punktu A w opcji A+ i potwierdzi¢
pozycje.

W dolnym polu informacyjnym (rysunek 85) wskazywany jest ak-
tualny kierunek jazdy. Nalezy zatrzyma¢ pojazd i ustawi¢ za po-
mocg pokretta doktadny kierunek geograficzny, w ktérym chcemy
pracowac. Nastepnie nalezy potwierdzi¢ wybor.

Namierzajac okresSlony punkt ustalamy kierunek jazdy, ktorym na-
lezy jechaé. Gdy kierunek sie zgadza nalezy go potwierdzic.

Informacja! Nalezy zatrzymac pojazd, by wyregulowaé
ostatecznie kierunek, w ktorym chcemy jechaé.

Po zapisaniu linii A+ wysSwietli sie ekran gtéwny.

REICHHARDT"
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MEWY 1 H +
JOB
|
Abbildung 84:

Ustawianie punktu A

we | 1 |H"

oa707o[E
037. 0706 * NE

Abbildung 85:
Ustawianie kierunku geograficznego
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Informacje A-B

%
Nalezy wybraé FI B i potwierdzi¢ wyboér.

Nalezy wybra¢ |I| i potwierdzi¢ wybor.

Cyfra w dolnym polu informacyjnym (Rysunek 88) przedstawia nu-
mer zadania wraz z nalezgcym do niego kierunkiem geograficz-
nym linii odniesienia. Jezeli kierunek geograficzny przedstawiony
jest w formie ,0,0000°XX” oznacza to, ze nie zapisano jeszcze
zadnej linii odniesienia pod tym numerem zadania.

Informacja! W razie potrzeby okresli¢ doktadny kierunek
geografczny w celu ustalenia linii odniesienia A+.
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EPS

B
Abblldung86:
Wybér A-B
EPS T
AR GE:
QLo MEWY
JOB JOH
Abbildung 87:
Wyb6r pola informacyjnego
BPS )

E}ks

HB

1

1 37.0706° N
Abbildung 88:
Informacje A-B
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5.4.2. Opcja linii wielokrotnej

Nalezy zapisaé poszczegbine linie odniesienia doktadnie w takiej
kolejnosci w jakiej bedg one pozZniej przerabiane. PoZniejsza wy-
miana linii odniesienia w systemie nie jest mozliwa.

M|

Nalezy wybra¢ i potwierdzi¢ wybor.

PEW
JOB

Nalezy wybraé i potwierdzi¢ wyboér.

Na wyswietlaczu pojawi sie teraz migajgce ,A”. W polu obok z le-
wej strony wskazany bedzie numer aktualnej linii odniesienia (tu-
taj na rysunku jako ,1”). Nalezy dojechaé do wybranego punktu
A aktualnej linii odniesienia i potwierdzi¢ pozycje.

Na wyswietlaczu miga teraz ,B” (Rysunek 92). Nalezy dojechaé
do wybranego punktu B i potwierdzi¢ wybor.
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;,
H>B

Abbildung 89:
Wyb6r opcji lin

BPRS T
EY:
e

ii wielokrotnej

}“'I

BPS T
»
el

M

- oLD
I JOB
Abbildung 90:
Wyb6ér nowego zadania
EPS \*\E WEW
e JOB
1 |
Abbildung 91:
Potwierdzenie punktu A
EPS }‘.E M NEW
el JOB
»

1

Abbildung 92:
Potwierdzenie

punktu B
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Nalezy wybraé Start

linie.

w przypadku, gdy chcemy zapisa¢ kolejng

Stop

Nalezy wybra¢ gdy chcemy zamkng¢ linie wielokrotna.

W przypadku wyboru opcji ,Start” nastepna linia odniesienia wska-
zywana bedzie poprzez migajace ,A”. Nalezy postepowac tak, jak
opisano powyzej.

W opcji linii wielokrotnej zapisa¢ mozna az do 10 linii odniesie-
nia.

Po zakonczeniu 10 linii odniesienia linia wielokrotna zapisywana
jest automatycznie.

Po zapisaniu linii wielokrotnej wyswietli sie ekran gtowny.

Informacje o liniach wielokrotnych

Nalezy wybraé |I| i potwierdzi¢ wybor.

Informacja! System wskazuje zawsze tyle linii odniesie-
nia, ile zachowanych jest w zapisanej linii wielokrot-
nej.

Dodatkowo do kazdej z poszczegblnych linii odniesie-
nia danej linii wielokrotnej wyswietlany jest kierunek
geograficzny.
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BPS *E I"-.IE'I,-"'-,I'

i‘: C JOIE
H

Stop

Abbildung 93:

Zapis kolejnych linii

'Y MEWY
Rl JoB

2

Abbildung 94:

Potwierdzenie punktu A

“5.

QLo
JOHB

Abbildung 95:

BPS T
EY:
N

M

MEW
OB

Informacje o linii wielokrotnej

BPS T
EY:
=t

H

MAD |

1

37. 0708 ° N

Abbildung 96:

Informacje o linii wielokrotnej
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5.4.3. Opcja jazdy konturowe;j

Ustawianie rozdzielczosci konturow

Rozdzielczo$¢ konturdw to wybrana odlegtos¢ miedzy dwoma punk-
tami pozycyjnymi.

R

Nalezy wybraé i potwierdzi¢ wybor.

21

Nalezy wybraé i potwierdzi¢ wyboér.

W opcji GPS ,Jazda konturowa” linia odniesienia moze sktadac
sie z az do 1800 zapisanych punktéw pozycyjnych.

Maksymalna odlegtos¢ linii odniesienia zalezy od odlegtosci po-
szczegblnych punktéw pozycyjnych (rozdzielczosci) miedzy soba.

=

Jako zasada ogblna obowiazuje: na kazde 10 km/h musi by¢ za-
chowane min. 4 m odlegtosci miedzy dwoma zapisanymi punkta-
mi pozycyjnymi.

Informacja! Im wieksza predko$¢ pracy, tym wieksza
musi by¢ odlegtoS¢é miedzy punktami pozycyjnymi.

Ustawi¢ wybrang odlegtos¢ w zaleznosci od predkosci pracy (patrz
tabela) za pomoca pokretta.

Naciska¢ pokretto dotad az pojawi sie symbol zapisania w pamie-
ci. Nastepnie postepowac tak, jak opisano w rozdziale 4.9.
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Abbildung 97:

EPS

T
»
N

H>B

Opcja jazdy konturowej

;’

QL0
JOHE

Abbildung 98:

EPS

¢

&

MEWY
JOHB

Rozdzielczo$é konturéw

Wsakzéwka:

Predkosé Min. odlegto$¢ miedzy

robocza dwoma punktami pozy-
cyjnymi

5 km/h 2m

10 km/h 4m

20 km/h 8m

30 km/h 12 m

E}

FEmam—-

10 m

Abbildung 99:

Ustawianie odlegtosci
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Zapis konturow

- EPS T
02/ : .5
Nalezy wybra¢ l{ 2 (i potwierdzi¢ wybdr. L E

Abbildung 100:

Opcja jazdy konturowej

BPS T -
NEWY ;‘I k?\ﬁ 2 - 2
Nalezy wybraé L_*28 | potwierdzié wybor. L
I’ oLO
J JOB

Abbildung 101:
Zapis nowego konturu

EPS T ~

Na wySwietlaczu pojawi sie teraz migajacy ,Start”. Nalezy doje- RE g MEWY

chaé do wybranego punktu poczatkowego konturu oraz potwier- i’:—_ C 5 JOB
H -

dzi¢ te pozycje.

Abbildung 102:
Ustawianie punktu poczgtkowego konturu

EPS T
Na wySwietlaczu miga teraz ,Stop”. Nalezy objecha¢ kontur w prze- \*\ E - MEWY
widzianej predkosci pracy. System rejestruje te kontury. Na kohcu i";—_ C JoB
konturu nalezy potwierdzié pozycje. H

Po zapisaniu konturu wyswietli sie ekran gtowny.

Abbildung 103:
Ustawianie punktu koficowego konturu
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5.4.4. Dziatania z zapisanymi zadaniami

N 27—
Nalezywybracl:I BIub M lub L < L |i potwierdzi¢ wybor.

oLD
Nalezy wybraé | *“P_|i potwierdzié wybor.

Informacja! Nalezy skontrolowaé ustawiong szeroko$¢
roboczg w systemie, gdyz w réznych warunkach wybra-
ne zadanie zawiera inng szerokosc.

W celu zagwarantowania najwyzszej doktadnosci pracy PSR SKY
nalezy dojechaé do pierwszej Sciezki, gdzie chcemy rozpoczaé
prace i skontrolowagé, czy nie ma réznicy w stosunku do Sciezki
zadane;.

W przypadku réznicy postepowaé tak jak opisano w rozdziale
5.4.5.

Nalezy zaznaczy¢ w opcji A-B wybranag linie odniesienia i potwier-
dzi¢ wybor.
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MEWY
JOH

/BB
1

Abbildung 104:
Wyb6r zapisanych zadan opcji A-B

BPS
F M
MEWY =
JOB I

Abbildung 105:
Wybér zapisanych danych opcji linii wielo-

maom-

BPS E
; »
H -
F |

-
01

MEWY I

J0B |

Abbildung 106:
Wyb6r zapisanych zadan opcji konturowej

EPS E a0
i“:%ﬁ H>B| &

10 2

Abbildung 107:
Wyb6r linii odniesienia
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5.4.5. Ustawianie szerokoSci roboczej

SzerokoSé robocza potrzebna jest, by prowadzi¢ pojazd w prawi-
dtowej odlegtosci rownolegle do linii odniesienia.

BPS T

—— Y \»\E

. e o . oA

Nalezy wybraé "+ I | potwierdzi¢ wybér. L

-
o O

Informacja! Ustawiajac szeroko$é robocza zagregowa-  Abbildung 108: - _
nych maszyn polecamy uwzglednienie naktadek (zacho- Ustawianie szerokosci roboczej
dzenia na siebie), aby zapobiec lukom w obrdbce.

Naktadanie sie zalezy od jakosci sygnatu GPS. Waha
sie on miedzy 2 - 10 cm (sygnat RTK) oraz 15 - 30 cm
(DGPS). Idealna szeroko$é naktadek ustalana jest na
miejscu dzieki wtasnym probom.

BPS T

Ustawic wybrana szeroko$é robocza za pomoca pokretta. Mozliwe ;“’ k\ E
e

C

H

sg szerokosci od 0,5 do 50,0 m. i,_
Naciska¢ pokretto dotad az pojawi sie symbol zapisania w pamie-
ci. Nastepnie postepowac tak, jak opisano w rozdziale 4.9. 14. 75 m

3

Abbildung 109:
Informacja! Jezeli w trakcie pracy niezbedne bytoby usta- Ustawianie szerokosci roboczej zagregowa-
» wienie szeroko$ci roboczej od nowa z powodu pogor- nych maszyn
szenia sie jakoSci sygnatu GPS nalezy przesung¢ za po-
moca nowego ustawienia wszystkie Sciezki.

W tym przypadku, po kazdej zmianie szerokosci robo-
czej konieczne jest ustawienie systemu od nowa do tej
linii odniesienia (patrz rozdziat 5.5.1.).
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5.4.6. Poprzeczne ustawianie maszyn zagregowanych

Ustawianie agregatu jest niezbedne, jezeli zamiast podaza¢ do- <. <. L.
ktadnie za $ladem ciagnika odchyla sie on w jednym kierunku. Sciezkal Sciezka2  Sciezka 3

Przypadek taki rozpoznaé mozna po tym, gdy przejezdzajac trzy T T
Sciezki ptaszczyzna podziatu zostanie podwéjnie przerobiona, na- : i
tomiast inna ptaszczyzna wcale nie bedzie przerobiona (patrz ry-
sunek 110).

doppelt
Aby ustawiC agregat nalezy zmierzyc po trzeciej Sciezce za pomocg bearbeitet
caléwki odlegtos¢ nieprzerobionych jeszcze powierzchni.

unbearbeitet

slle 5] e

Abbildung 110:
Przesuniecie w lewo/w prawo

BPS E
*
| *
Nalezy wybraé L"* = | i potwierdzié wybér. /’ . E

*

Abbildung 111:
Poprzeczne ustawianie agregatu

Wprowadzi¢ dang warto$¢ pomiarowg za pomocg pokrettg jak EPFS

T
- _ . . - C| & &
* Jezeli agregat przesuwa sie w prawo, tzn. nieprzerobiona po- H

wierzchnia (w kierunku jazdy) jest po lewej stronie to wymie-
rzong odlegtos¢ wprowadzi¢ nalezy znakiem ,-". 0. 0cm

* Jezeli agregat przesuwa sie w lewo, tzn. nieprzerobiona po-
wierzchnia (w kierunku jazdy) jest po prawej stronie to wymie- Abbildung 112:
rzong odlegioéé Wprowadzié nalezy znakiem ,+” za pomocg Ustawianie przesuniecia w lewo/w prawo
pokretta.

Naciska¢ pokretto dotgd az pojawi sie symbol zapisania w pamie-

ci. Nastepnie postepowac tak jak opisano w rozdziale 4.9.
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5.5.  Pracazsygnatem GPS

5.5.1. Ustawianie linii referencyjnej

Informacja! W trakcie pracy, w momencie jej przerwania i e O AE: 01
» lub po zmianie miejsca pracy moze dojs¢é do przesunie-
cia linii odniesienia z powodu przemieszczania sie sa- 0.0kmhb | L4
telit. Gdy odchylenie jest zbyt duze konieczne jest usta- EPS 230
wienie linii odniesienia od nowa. 2 ,;_}\ E0 O
4
W tym przypadku nalezy od nowa ustali¢ pozycje i tak i‘- g -_I =

jak opisano ponizej ustawié linie referencyjna. Abbildung 113:
Ekran gtéwny PSR SKY

Wyswietlacz: Ekran gtowny

P ) . EPS T H E
Wcisnaé krotko przycisk , aby przejs¢ do menu ,Ustawianie ;*’ \%E -
C
H

linii odniesienia”.

Abbildung 114:
Ustawianie linii odniesiena

o o: 0 HE: 01
I I |
Wcisnaé krotko przycisk @ aby ustawié linie odniesienia na 0.0kmb -
zero. EPS ]
Z ®[ =0 0
R e

Abbildung 115:
Ustawianie linii odniesienia na zero
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5.5.2. Pracazlinig wielokrotng

Gdy aktywna jest opcja linii wielokrotnej mamy do dyspozycji nowe
funkcje.

Wcisnadé krotko przycisk , by przejs¢é w nastepna linie odnie-
sienia.

» Informacja! Jezeli aktywny jest system ULTRA GUIDAN-
CE PSR, za pomoca przycisku <l nastepna linia o nie-

sienia wybrana jest tylko wstepnie.

W polu informacyjnym (A) wybrany wstepnie numer linii
odniesienia pokazany jest odwrotnie. W momencie dez-
aktywacji systemu ULTRA GUIDANCE PSR lub ustawie-
nia rodzaju jazdy ,Steering by wire” wstepnie wybrane
odniesienie bedzie przejete przez system.

Gdy ULTRA GUIDANCE jest dezaktywowany kolejna linia odniesie-
nia przejeta bedzie przez system natychmiast.
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[ 1ihla: O M: 01

0.0kmhb # 2
BEPS
2 A= ]
i‘- E -_l L qll- |

Abbildung 116:
Ekran gtéwny PSR SKY

[~ 1r|u|.:-:|:| | H:III*II
0.0kmhb HD ETE
BRS
2 #®[ =0 0

Fomrl. v

Abbildung 117:
Wybrana wczesniej linia odniesienia

N M O -H:IIIE

0.0kmh 45 ;H{{
BRS
2 #®[ =0 0
i‘- E -_l L 1.- |

Abbildung 118:
Przejecie wybranej linii odniesienia
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5.6. PSR SKY Szybki Start

Wybraé rodzaj jazdy

ROZDZIAL PSR SKY

Ustawic linie referencyjna

@m
& —

Mlo: 0

AE: 01

By ey

0.0kmhy|
EFS

SD|

2
EF oo

0
t

1) 1)
@ y EFE%; A-B @ ~ o0 RE. 07
5] "
J e 0 H
230 em 2. %= | 0
2

Ustawic szeroko$¢ robocza

A2

& e
- -

14, 7Em

Wybra¢ zapisane zadanie

@3)

@2)

/__*, EPS &E /*' EFS \)\E H?B
M E : B
1 3) 1) 3)
@ ) @ /“’ EPS l\}\E @ @ /" EFS \%E M
@ -9 @
FI_)B JOB I
| ﬁ IEFE\;*E ﬁ EFE\?\E 252
= 4B A 5 Ml
Ustawi¢ urzadzenie zagregowane w funkcji Offset
. 3) 1) 3)
@ ) @ /+’ BPS \*E @ ;*’ BFS \%E @
-@-fmm -9

1)
Legenda: @ Wcisng¢ krétko.
reakcja.
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@2) Wcisng¢€ i przytrzymacé dotgd, az nastgpi

3)
@ Przekrecic.
N €
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Ustawic linie A-B / A+

"
wel ¥

v Y =N
o —- — ;-' HOLDB —
I JOB
&’ 5"

H>B] ' Y FB| s | 1
—)0—) FI+- = ->
)
MEWY 5 NEW N
»°_>J051HB 0_)JOEI1HB°

Zapisacé kontury

2 4”
@ EPS

—
S ["w
N

«
3
X

=
\
v
I

[T
B 0" TP | T
@m

T =
MEVY »y ) )| HEw
JOB T JOB
o i‘- H o

e
=l
|

e
gl
|

v
v

Ustawic linie wielokrotna

‘ ., EFE[RE \ . \}\E
@ — — /’ e — 0 — /-’ I;L/DI —
Fl')B I JoB
@1) [EFS }\E NEWY @D [EFE )\E WEWY
—»0—» M o-» M -
1 Um 1 =
[EFS E NEWY R (=HI] M: 04
@3) i}'}\g M JoB @1) E};Emh ® o
—> ¥—> - e-» ]
[EFS T] [EFS T
\}'\E MEWY \},\E MEWY
St}HMJOB ;HI:/I JoB —_ - —
op

1) 3)
Legenda: @ Wcisng¢ krétko. @2) Wcisng¢ i przytrzymaé dotad, az nastgpi @ Przekrecié.
reakcja.
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6. PSRSONIC

6.1.  Schemat rodzaju jazdy PSR SONIC

Opcja ultradZzwiekowa ULTRA GUIDANCE PSR SONIC oferuje na-
stepujace rodzaje jazdy:

Rodzaje jazdy z dwiema wigzkami czujnikow

?? Sciezka technologiczna krzyzowa

Prowadzenie na podstawie Sciezki technologicznej. Jest to opty-
malny rodzaj jazdy przy pdzniejszym przerabianiu pola np. przy
nawozeniu, opryskiwaniu etc.

5 fa, Sciezka technologiczna zewnetrzna

Prowadzenie przy wyraZnie lepszych zewnetrznych krawedziach
Sciezki technologicznej.

Wat srodkowy

Wykorzystuje pokos (po zbiorach, stome, siano etc.) jako linie roz-
dzielcza.

@ Wat zmienny

Wykorzystuje pokos (po zbiorach, stome, siano etc.) jako linie roz-
dzielcza.

Przy waskich pokosach moze doj$¢ do nierownego zatadunku np.
prasy, gdy bedzie prowadzona w prostej linii przez pokos. Aby temu
zapobiec mozna prowadzi¢ pojazd na zmiane z lewej na prawo i
spowrotem przez pokos.

Rodzaje jazdy z jedng wigzka czujnikow

KrawedZ

Wykorzystuje krawedz jako linie rozdzielczg. Mozna przy tym prze-
chodzi¢ miedzy prawg a lewg krawedzia.

Krawedz skrzyzowana

Niniejszy rodzaj jazdy nalezy wybra¢, gdy wykorzystywana jako linia
rozdzielcza krawedz odniesienia znajduje sie tylko z jednej strony
(np. ziemniaki, szparagi).

L}T TKJ Krawedz korekcyjna

Prowadzenie krawedzi z korektg wysokosci. Ten rodzaj jazdy wy-
korzystuje sie na terenach pagorkowatych, aby zniwelowac r6zni-
ce wysokosci.
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6.2. Budowa menu PSR SONIC

®

REICHHARDT
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Menu gtéwne PSR SONIC

ozdzielczo$¢ PSR SONIC

A =

B = Szeroko$¢ robocza (gdy mozliwe jest taczenie)
C=R

D =

taczenie PSR SONIC - PSR SKY

8]

Ft

51T | O soecm

®
|
™

6.3.  Ustawianie czujnikéw

Czujniki ultradzwiekowe zamocowane sg w pozycji odchylonej w
uktadzie czujnikowym. Mozna przestawiaé je manualnie o +/- 75
stopni z pionu.

Ruchome uktady czujnikowe przymocowane sg do uchwytu no$ni-
kow i mozna ustawiaé je do szerokosci Sciezki kazdego pojazdu.

Aby zmieni¢ kierunek czujnikdbw nalezy poluzowaé Srube znajdu-
jaca sie z tytu uchwytu czujnika. Nastepnie chwyci¢ ostone i poru-
szy€ czujnikiem w wybranym kierunku. Zwroci¢ uwage, by wzebit
sie on w jedna z wyznaczonych pozycji.

Ustawianie czujnikéw zalezy od wybranego rodzaju jazdy. Korzyst-
ne byloby wpasowanie sie czujnika w trzeci otwor (od Srodka) na
ptycie czujnika.

Informacja! Czujniki ustawic tak, aby odlegtos¢ do mie-

» rzonego objektu (krawedz, Sciezka) wynosita okoto
50-70 cm. Aby osiggng¢ takg miare nalezy przestawic
wysokoS¢ czujnika lub nosnika czujnikowego, albo prze-
sungc go w poprzek.

— Start

— Stop

Abbildung 119:
Budowa menu PSR SONIC

2 %

Abbildung 120:
Pozycje czujnikéw
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nikéw 1/2 oraz 3/4 musza zawsze znajdowac sie ra-
zem. Poza tym muszg byé rozmieszczone z obu stron w
tej samej odlegtosci do osi Srodkowej pojazdu.

Q Uwaga! Aby system funkcjonowat bez zarzutu pary czuj-

Wszystkie czujniki muszg zachodzié w ten sam otwor na plycie
czujnikowej (patrz rysuenk 121). Wyjatek: rodzaj jazdy ,Krawedz
lewa/prawa korekcyjna”. Czujniki 2 i 3 mozna tautaj tak ustawic,
ze strumien pomiaru wskazuje pionowo w dét.

Abbildung 121:
Czujniki PSR SONIC mogg z pewnoscig rozpoznaé rosliny od wy- Ustawianie czujnikéw
sokosci 10 cm.

Przy ustalaniu Sciezki za pomoca znacznika zwréci¢ uwage na to,
aby Sciezka ustawiona byta tak, jak przedstawia to szkic obok. €—15-20cm —>

Abbildung 122:
Jakosé Sciezki
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6.4.  Menu gtéwne PSR SONIC

Wyswietlacz: Ekran gtowny

Wcisngg krotko przycisk @ aby przejs¢ do menu gtéwnego PSR
SONIC.

6.4.1. Rozdzielczo$é SONIC

Za pomocg rozdzielczosci czujnikow SONIC ustawi¢ mozna z jakim
nasileniem powinien reagowa¢ pojazd na odchylenie czujnikow
SONIC w stosunku do zadanej Sciezki.

E)
i

Nalezy wybraé L == |i potwierdzi¢ wybor.

Nalezy wybra¢ |— lub M lub H i weiska€ pokretto do-
tad az pojawi sie symbol zapisania w pamieci. Nastepnie poste-
powa¢é tak jak opisano w rozdziale 4.9.

L
M

staba rozdzielczoS¢. Pojazd stabiej reaguje
na odchylenia.

normalna rozdzielczo$é. Pojazd reaguje
normalnie na odchylenia.

I

wysoka rozdzielczo$é. Pojazd reaguje przy
najmniejszych odchyleniach.

* Informacja! Ustawienie to aktualne jest dla wszystkich
rodzajow jazdy PSR SONIC.

®
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-
-

;' H

SPELCIAL

e ]

Abbildung 123:
Menu gtéwne PSR SONIC

<
-
-

;, :'-.II:. 1

SPELCIAL

—]

Abbildung 124:
Ustawianie rozdzielczoSci czujnikow

)
H [l ™

Abbildung 125:
Wybér rozdzielczosci

i
- m
-

e ]
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6.4.2. Potaczenie opcji PSR SONIC - PSR SKY

Potaczenie PSR SONIC - PSR SKY umozliwia po nawrdceniu na
kohcu pola uprawnego staranny i racjonalny wjazd w nastepng
Sciezke za pomoca PSR SKY.

W polu zadania wykonane bedg za pomoca ustawionego rodzaju
jazdy PSR SONIC.

Informacja! Dalsze informacje i sposéb funkcjonowania
znajda Panstwo w rozdziale 8.

SPECIAL

Nalezy wybraé i potwierdzi¢ wyboér.

Nalezy wybraé Start lub Stop i weiskaé pokretto tak dtugo, az

pojawi sie symbol zapisania w pamieci. Nastepnie postepowaé
tak, jak opisano w rozdziale 4.9.

Start| = Aktywacja potgczenia.

Stop | = Dezaktywacja potaczenia.

» Informacja! taczenie ustawiane jest dla aktualnego ro-
dzaju jazdy PSR SONIC.

INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR
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—_—
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Abbildung 126:
Potgczenie PSR SONIC - PSR SKY

s

;"l Sl | seeiaL
fY

Stop

Abbildung 127:

Aktywacja pofgczenia

;’ mad SPECIAL

—]
—_—
—

“tart

Abbildung 128:
Dezaktywacja potaczenia
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6.4.3. Ustawianie szerokos$ci roboczej

Jezeli aktywna jest funkcja taczenia musi by¢ ustawiona dokfad-
na szeroko$é robocza.

W przeciwienstwie do rodzaju jazdy PSR SKY nie jest konieczne
ustawianie naktadek (zmniejszania szerokosci zadania).

T T T * '-. ; - -.
Nalezy wybraé P potwierdzi¢ wybor. }’ ! 'l,.

=|]ﬂ]] SPECIAL
—

Abbildung 129:
Ustawianie szeroko$ci roboczej

i
- m
-

e ]

Szerokosc robocza ustawiamy za pomoca pokretta. ., — [ i1
e A
Weiskaé pokretto dotad az pojawi sie symbol zapisania w pamieci. J l,l' ! l". : ' :
Nastepnie postepowac tak jak opisano w rozdziale 4.9.
Informacja! Szeroko$¢ roboczg mozna ustawiaé wtedy, 10, 00 m
gdy aktywna jest funkcja taczenia w trakcie aktualnego
rodzaju jazdy PSR SONIC. Abbildung 130:

Ustawianie szeroko$ci roboczej
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6.5.  Rodzaje jazdy PSR SONIC

Na wszystkich rysunkach czujniki ustawione sg tak jak widzi je
kierowca z fotela kierowcy w kierunku jazdy do przodu.

6.5.1. Sciezka technologiczna krzyzowa

Wyswietlacz: Ekran gtowny

Ustawi¢ rodzaj jazdy zgodnie z rysunkiem 131 (patrz rozdziat
4.4).

Informacja! W rodzaju jazdy ,Sciezka technologiczna
krzyzowa” odstep oznacza boczne przesuniecie pojaz-
du w lewo lub w prawo w stosunku do linii rozdziel-
czej.

Ustawianie czujnikow:

Czujniki ustawi¢ nalezy zgodnie z rysunkiem 132. Zwr6ci¢ uwa-
ge, aby strumien pomiaru trafiat doktadnie na wewnetrzna strone
krawedzi odniesienia.

Jako Srodek pomocniczy przy ustawianiu strumienia pomiaru na-
lezy zastosowacé w razie potrzeby caléwke (patrz rysunek 133).

Informacja! W zaleznosci od rodzaju zastosowania sen-

» sowne moze by¢ montowanie czujnikéw nie obok siebie
lecz jeden za drugim. Rejestrujemy wtedy krawedz od-
niesienia podwaojnie oraz osiggamy niezbedng doktad-
nos¢. Opcje te zastosowaé mozna np. w przypadku sia-
nia wedtug znacznika (patrz rysunek 134).

INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR
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Abbildung 131:
Ekran gtéwny Sciezki technologicznej
krzyzowej

Abbildung 132:
Kierunek czujnikéw ,Sciezki technologicz-
nej krzyzowej”

Abbildung 133:
Kierunek czujnikéw ,Sciezki technologicz-
nej krzyzowej”

[ s
Abbildung 134:
Uktad czujnikéw jeden za drugim
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6.5.2. Sciezka technologiczna zewnetrzna
Wyswietlacz: Ekran gtowny

Ustawi¢ rodzaj jazdy zgodnie z rysunkiem 135 (patrz rozdziat
4.4.)).

»

Informacja! W rodzaju jazdy ,Sciezka technologiczna
zewnetrzna” odstep oznacza boczne przesuniecie po-
jazdu w lewo lub w prawo w stosunku do linii rozdziel-
czej.

Ustawianie czujnikow:

Czujniki nalezy ustawi¢ zgodnie z rysunkiem 136. Zwréci¢ uwa-
ge, by zewnetrzny czujnik trafit na gorng a wewnetrzny czujnik na
dolng czesé krawedzi odniesienia.

6.5.3. Wat srodkowy/Wat wymienny

Wyswietlacz: Ekran gtowny

Ustawi¢ rodzaj jazdy zgodnie z rysunkiem 137 (patrz rozdziat
4.4.)).

Wcisnad krotko przycisk @ aby méc przechodzi¢ miedzy rodza-
jami jazdy ,Wat Srodkowy” a ,Wat zmienny”.

=

Informacja! W rodzaju jazdy ,Wat Srodkowy/Wat zmien-
ny” odstep oznacza boczne przesuniecie pojazdu w lewo
lub w prawo w stosunku do linii rozdzielczej.

Ustawianie czujnikow:

Czujniki nalezy ustawi¢ zgodnie z rysunkiem 138. Zwr6ci¢ uwage,
aby czujniki zewnetrzne rejestrowaty dolng krawedz a czujniki we-
wnetrzne gorny obszar watu.

STRONA 70

REICHHARDT"

electronic ® innovations

TEE

0.0kmh

7 ;
e B |

Abbildung 135:
Wyswietlacz gtéwny Sciezki technologicznej
zewnetrznej

Abbildung 136:
Kierunek czujnikéw Sciezki technologicznej
zewnetrznej

T
0.0kmh

T ;
i B ||

Abbildung 137:
Ekran gtéwny watu Srodkowego

Abbildung 138:
Kierunek czujnikéw ,Watu srodkowego”
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6.5.4. Krawedzie prowadzace Sciezek
Wyswietlacz: Ekran gtowny

s 1

Ustawi¢ rodzaj jazdy zgodnie z rysunkiem 139 (patrz rozdziat O0kmb
4.4.). -

=1l &0

_.:3 a1
Wcisnad krétko przycisk @ aby przechodzi¢ miedzy lewa a pra- Abbildung 139:
wa krawedzig Sciezek.

Ekran gtéwny krawedzi Sciezki

» Informacja! W rodzaju jazdy ,Krawedzie Sciezek” odstep
oznacza Srednie oddalenie lewej (1/2) lub prawej (3/4)
wigzki czujnikdw w stosunku do kazdej krawedzi Sciez-

ki.

Ustawianie czujnikow: gz@
| S— 11 1]
Ustawié czujniki zgodnie z rysunkiem 140 i 141. Zwréci¢ uwage

na to, aby strumienie pomiaru czujnika zewnetrznego rejestro-
waty gorng a strumienie czujnika wewnetrznego dolng czesé kra-
wedzi Sciezki.

Abbildung 140:
Kierunek czujnikéw ,Lewej krawedzi
Sciezki”

_@:@ - .

Abbildung 141:
Kierunek czujnikéw ,Prawej krawedzi
Sciezki”
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6.5.5. Krawedz Sciezki na krzyz
Wyswietlacz: Ekran gtowny

Ustawi¢ rodzaj jazdy zgodnie z rysunkiem 142 (patrz rozdziat
4.4.)).

Wecisngé krotko przycisk @ by przechodzi¢ miedzy lewa a pra-
wa ,Krawedzig Sciezki na krzyz”.

Informacja! W rodzaju jazdy ,Krawedz Sciezki na krzyz”
odstep oznacza boczne przesuniecie pojazdu w lewo
lub w prawo w stosunku do linii rozdzielczej.

Ustawianie czujnikow:

Ustawi¢ czujniki zgodnie z rysunkiem 143 i 144. Zwroéci¢ uwage
na to, aby strumienie pomiaru czujnikdw ustawié tak, aby trafiaty
dokfadnie na wewnetrzna strone krawedzi Sciezki.

®
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ﬁ =l Q
P ] . H
1 . 1
Abbildung 142:
Ekran gtéwny krawedzi Sciezki na krzyz

Abbildung 143:
Kierunek czujnikéw ,Lewej krawedzi krzy-
zowej”

-

Abbildung 144:
Kierunek czujnikéw ,Prawej krawedzi
krzyzowej”
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6.5.6. Korekcyjne krawedzie Sciezek
Wyswietlacz: Ekran gtowny

Ustawi¢ rodzaj jazdy zgodnie z rysunkiem 145 (patrz rozdziat
4.4).

Wecisnaé krotko przycisk @ aby przechodzic miedzy lewa i pra-
wa ,Krawedzig Sciezki korekcyjnej”

Informacja! W rodzaju jazdy ,Korekcyjne krawedzie Scie-
zek” odstep oznacza odlegtosé zewnetrznego czujnika
1 lub 4 w stosunku do krawedzi odniesienia.

Ustawianie czujnikéw:

Ustawi¢ czujniki zgodnie z rysunkiem 146 i 147. Zwréci¢ uwage
na to, aby strumienie pomiaru czujnikbw wewnetrznych 2 i 3 skie-
rowane byty pionowo. Czujniki zewnetrzne 1 i 4 ustawione muszg
byé na srodek krawedzi odniesienia.

INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR
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Abbildung 145:

Ekran gtéwny krawedzi Sciezki korekcyjnej

Abbildung 146:

Kierunek czujnikéw ,,

cyjna”

T

Krawedz lewa korek-

CaC

Abbildung 147:

Kierunek czujnikéw ,,

cyjna”

KrawedzZ prawa korek-
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6.6. PSR SONIC Szybki Start

Wybra¢ rodzaj jazdy
85’
0.0kmh|
G -

Ustawic rozdzielczos¢

:
3) H
-l - (@i ®
Yl
™

Potaczenie PSR SONIC - PSR SKY wtaczanie i wytaczanie

g
- -

SPECIAL

SPECIAL e

Ustawi¢ szeroko$c¢ robocza

v 3 ol A
s V /‘I e Y
e-@-< IPALIELY- "
T.i_ll SPECIAL 10, 00 m
1) 3)
Legenda: @ Wcisngc¢ krotko @2) Wcisng¢ i przytrzymac dotad, az nastapi @ Przekreci¢

v

reakcja.
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7. PSRTAC

7.1. Budowa menu PSR TAC

Menu gtéwne PSR TAC

Szeroko$¢ robocza (gdy aktywna jest funkcja faczenia)
Ustawianie czujnikow TAC

taczenie PSR TAC-PSR SKY

OO w >
]

ROZDZIAL PSR TAC

+ + + +

7.2.  Ekran gtéwny PSRTAC

Wyswietlacz: Ekran gtowny

Ustawi¢ rodzaj jazdy zgodnie z rysunkiem 149 (patrz rozdziat
4.4.).

» Informacja! W rodzaju jazdy PSR TAC odstep oznacza
boczne przesuniecie pojazdu w lewo lub w prawo w sto-
sunku do linii rozdzielcze;j.

INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR

— Start
— Stop
Abbildung 148:
Struktura menu PSR TAC
gy’
0.0kmb
: M T o

Abbildung 149:
Ekran gtéwny PSR TAC
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7.3.  Menu gtéwne PSRTAC

Wyswietlacz: Ekran gtowny

Wcisnad krotko przycisk @ by przejs¢ do menu gtéwnego PSR
TAC.

7.3.1. Ustawianie czujnikow TAC

Nalezy wybraé i potwierdzi¢ wyboér.

Aby osiagnaé najlepsze rezultaty pracy z czujnikiem TAC koniecz-
ne jest od czasu do czasu ustawianie ich od nowa. Wazne jest to
przede wszystkim wtedy, gdy stosujemy ten czujnik po raz pierw-
szy lub po dituzszej przerwie.

Nalezy zwréci¢ uwage, by czujniki (z tworzywa sztucznego) znaj-
dowaty sie w bezruchu i nie byty potrgcane lub poruszane. Nie
wolno dotykaé czujnika. WySwietlana warto$¢ powinna znajdowac
sie miedzy 40 a 70.

Wciskaé pokretto dotad, az pojawi sie symbol zapisu w pamieci.
Zapisac tak, jak opisano w rozdziale 4.9.

Informacja! Panstwa pojazd moze by¢ wyposazony po-

» nadto w dwa czujniki TAC. Krecac pokrettem wysSwietla-
ne beda najpierw S1iS2 potem S3iS4. Zawsze wszyst-
kie czujniki ustawiane sa rénoczesnie.

7.3.2. Potaczenie opcji PSR TAC - PSR SKY

Potaczenie PSR TAC - PSR SKY umozliwia po nawrdceniu na kon-
cu pola uprawnego staranny i racjonalny wjazd w nastepna Sciez-
ke za pomocg PSR SKY.

W polu zadania wykonane beda za pomocg ustawionego rodzaju
jazdy PSR TAC.

Informacja! Dalsze informacje i sposéb funkcjonowania
znajdziecie Panstwo w rozdziale 8.

SFECIAL

Nalezy wybraé i potwierdzi¢ wybor.
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Abbildung 150:
Menu gtéwne PSR TAC
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SPELCIAL

1, a
'
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Abbildung 151:
Ustawianie czujnikow TAC

ak

<1 0OLd: 50 Mew: &2

52 0Ld: 50 Mew: &3

Abbildung 152:
Ustawianie czujnikéw TAC
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++ + +
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Abbildung 153:
Ptaczenie PSR TAC - PSR SKY

=
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++ + +
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Nalezy wybraé Start lub Stop i wciskaé pokretto dotad, az po-

jawi sie symbol zapisu w pamieci. Nastepnie postepowac tak, jak
opisano w rozdziale 4.9.

Start| = Aktywacja potgczenia.

Stop | = Dezaktywacja potaczenia.

» Informacja! Potaczenie ustawiane jest dla aktualnego
rodzaju jazdy PSR TAC.

7.3.3. Ustawianie szerokoSci roboczej

Gdy aktywna jest funkcja tgczenia musi byé ustawiona szerokosé
robocza.

W przeciwienstwie do rodzaju jazdy PSR SKY nie jest konieczne
ustawianie naktadek (zmniejszanie szerokosci pracy).

Nalezy wybraé " I i potwierdzi¢ wybér.

Ustawi¢ szerokoSé pracy za pomoca pokretia.

Wciskaé pokretto dotad az pojawi sie symbol zapisania w pamieci.
Nastepnie postepowac tak jak opisano w rozdziale 4.9.

Informacja! Informacja! Szeroko$¢ robocza ustawiana
moze by¢ tylko wtedy, gdy aktywna jest funkcja taczenia
w trakcie aktualnego rodzaju jazdy PSR TAC.
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i
Stop
Abbildung 154:
Aktywacja potaczenia
;"I e SPECIAL
i
tart
Abbildung 155:
Dezaktywacja potaczenia
p* Ry
i
SPECIAL
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++ + +

Abbildung 156:

Ustawianie szeroko$ci roboczej

/y

-
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Y

10. 00 m

Abbildung 157:

Ustawianie szeroko$ci roboczej
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7.4.  PSRTAC Szybki Start

Wybrac rodzaj jazdy.

pl
fe) ra
Ed

=y

El
-

IXIL
i
n
]

{GD

Ustawi¢ czujnik TAC.
& el .
3y R }*, : i :
@ SPECIAL 51 0Ld: 50 Mew: 528
52 0Ld: B0 Mew: 43

Potaczenie PSR TAC - PSR SKY wtaczanie i wytaczanie.

1, 3
& @l y3
@»0_» :

7y

SPECIAL

SPECIAL 0

Ustawi¢ szeroko$c¢ robocza.

1) 4ﬁ§33) — N % E
s V| p|E F Ll ¥
@ —> > ->
m SPECIAL 10. 00 m

1) 3)
Legenda: @ Wcisng¢ krétko. @2) Wcisng¢ i przytrzymaé dotad, az nastapi @ Przekrecié.
reakcja.
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8.  taczeniarodzajow jazdy

Roéwnoczesne zastosowanie czujnikowego rodzaju jazdy i PSR SKY
umozliwia po zawroceniu na koncu pola uprawnego staranny i ra-
cjonalny wjazd w nowa Sciezke.

Prace przy uprawie i zbiorach wykonywane sg za pomocag wybra-
nego czujnikowego rodzaju jazdy. Po nawrdceniu na koncu pola
PSR SKY prowadzi niezawodnie i bez utraty czasu dokfadnie na
Sciezke przytgczona.

Przyktad: Spryskac kukurydze z PSR TAC. Po nawrdceniu na kohcu
pola PSR SKY przejmuje wjazd w nowa Sciezke. Nie jest potrzeb-
ne mozolne przeliczanie i zaznaczanie rzedow.

taczenie to moze by¢ wtaczane i wytaczane przy kazdym czujni-
kowym rodzaju jazdy.

»

Informacja! W przypadku, gdy aktywowane jest taczenie
niemozliwe juz jest przetgczanie miedzy automatycznym
rodzajem jazdy a ,Steering by wire”.

ROZDZIAt LACZENIA RODZAJOW JAZDY

Wyswietlacz: Ekran gtowny

W polu informacyjnym (A) ,Combi” oznacza, ze aktywowane jest
taczenie dla danego czujnikowego rodzaju jazdy.
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Abbildung 159:
Ekran gtéwny czujnikowego rodzaju jazdy w
opcji taczenia
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Potautomatyczne przetaczanie miedzy czujnikowym rodzajem jazdy

a PSR SKY
Stosujac czujnikowy rodzaj jazdy nalezy jechaé przez rzedy w polu " q Comb i
tak, jak zazwyczaj. Na koncu nalezy zdezaktywowaé ULTRA GU- E‘;‘;
IDANCE PSR chwytajac kierownice i rozpoczynajgc zawracanie.
" 0.0kmh
%3k4§§ co D
A AY] | -

Abbildung 160:
Ekran gtéwny czujnikowego rodzaju jazdy w
opcji taczenia

W momencie rozpoczecia nastepnej Sciezki system przechodzi
automatycznie w rodzaj jazdy PSR SKY oraz rozlega sie sygnat
dZwiekowy. Teraz nalezy aktywowaé ULTRA GUIDANCE PSR. Od

tego momentu system przejmuje wjazd w nowa Sciezke. FI':|5

2

TDZU | Enmbi

¢

m
=
. a
5
O
O

co
+
» Informacja! Jezeli w ciggu 45 sekund po wytaczeniu UL- 8 -_l ol

TRA GUIDANCE PSR nie rozpoczniemy nowej $ciezki nie éib"d“”ﬁ 161: l 4w PSR SKY
dojdzie do automatycznego przetaczeni rodzaju jazdy ran growny po przetaczeniu w
na PSR SKY.

Aby aktywowaé automatyczne przetaczanie nalezy za
kazdym razem, gdy aktywowany bedzie system ULTRA
GUIDANCE PSR przejecha¢ odcinek przynajmniej 30 m.
Z zastosowaniem czujnikowego rodzaju jazdy.

Gdy pojazd znajduje sie na nowej Sciezce system samoistnie prze- . 1 Comb i
chodzi znowu do wczesniej stosowanego rodzaju jazdy.

» Informacja! Jezeli zmieniono rodzaj jazdy w PSR SKY i W) 0

w ciggu nastepnych 25 sekund nie aktywowano stero- E E -_l 4
wania, rodzaj jazdy powraca wtedy automatycznie do e —————

Abbildung 162:

Ekran gtéwny po przetgczeniu w

czujnikowy rodzaj jazdy

poprzednio ustawionego czujnikowego rodzaju jazdy.

STRONA 80 INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR



REICHHARDT"

electronic ® innovations

Przetaczanie reczne miedzy czujnikowym rodzajem jazdy a PSR SKY

W niektoych sytuacjach korzystnie jest, gdy uruchamiamy i zapi-
sujemy rodzaj jazdy PSR SKY recznie. Jezeli na aktualnej Sciezce
znajduje sie np. jakas przeszkoda lub chcemy uzupetnic¢ spryski-
wacz przydatne jest wtedy automatyczne kierowanie w aktualng
Sciezke.

Wecisngé krotko przycisk @ aby przejs¢ z czujnikowego rodza-
ju jazdy w PSR SKY.

»

Informacja! Po dokonaniu zmiany rodzaju jazdy na PSR
SKY nie dochodzi automatycznie do ponownego przej-
Scia na czujnikowy rodzaj jazdy. Zmiany tej nalezy do-
kona¢ manualnie.

Przed przejSciem na manualny system prowadzenia na-
lezy za kazdym razem, gdy aktywujemy system prze-
jecha¢ odcinek przynajmniej 30 m. z zastosowaniem
czujnikowego rodzaju jazdy.

Wecisngc krotko przycisk @ aby przejs¢ z PSR SKY na czujni-
kowy rodzaj jazdy.

»

Informacja! Manualne przetgczanie z systemu PSR SKY
w poprzedni czujnikowy rodzaj jazdy nie ma wptywu na
przetaczanie automatyczne.

INSTRUKCJA OBStUGI ULTRA GUIDANCE PSR
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Abbildung 163:

Ekran gtéwny czujnikowego rodzaju jazdy w

opcji faczenia
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Abbildung 164:
Ekran gtéwny po przetgczeniu w
PSR SKY
YL Combi
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Abbildung 165:

Ekran gtéwny po przetgczeniu na

czujnikowy rod

zaj jazdyt
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9.  Warunki pracy i przechowywania

Elektroniczne czesci systemu ULTRA GUIDANCE PSR, przede wszystkim PSR iBox i PSR cBox przewidziane sg
do uzywania w trudnych warunkach atmosferycznych, w rolnictwie i innych podobnych obszarach zastosowa-
nia.PSR iBox skonstruowano do uzytku poza kabing kierowcy, jest on réwniez odporny na wptyw warunkéw
atmosferycznych.

» Informacja! W zadnym wypadku nie wolno czysci¢ PSR iBox i ztgcz wtykowych systemu za pomocg
myjki wysokocisnieniowej. Do czyszczenia stosowac nalezy jedynie wilgotna Sciereczke.

W celu przedtuzenia okresu uzytkowania powinno sie zadbac o to, by w czasie zimy lub w przypadku, gdy ele-
menty PSR iBasic nie sg zamontowane w pojezdzie, wszystkie czesci systemu umieszczane i przechowywane
byty razem z wszelkimi Srubami i niezbednym wyposazeniem. Unikaé nalezy wilgoci jak tez miejsc z wysoka
temperatura, grzejnikéw, silnikéw i urzgdzen wytwarzajacych ciepto. Unikajmy takze przechowywania w pobli-
zu okien i okien stropowych, gdyz nastonecznienie wytwarza ciepto.
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ROZDZIAt USUWANIE PROBLEMOW

10. Usuwanie problemow

Numer btedu | Opis Przyczyna Usuwanie btedu
GPS no Nie podtaczono - Zerwanie kabla miedzy odbiornikiem - Sprawdzi¢ kable miedzy PSR iBox i
Receiver odbiornika GPS GPS i PSR iBox. odbiornikiem GPS.
- Bezpiecznik B6.1. lub B6.2. jest - Sprawdzi¢ bezpiecznik w PSR iBox.
uszkodzony.
No Brak odbioru - Podtaczono nieprawidtowe kable - Sprawdzi¢, czy podtgczono wiasciwy port
GPS-Signal aktualnych sygnatéw seryjny.
GPS - Nieprawidtowa predkosé transmisji - Sprawdzi¢ ustawienia odbiornika GPS.
sygnatu.
Low Staby odbiér - Brak wolnej przestrzeni w kierunku - Zmieni¢ miejsce na wolniejszg przestrzen w
GPS-Signal sygnatéw GPS nieba. kierunku nieba.
- Objekty (drzewa, domy) zaktdcaja
prawidtowy odbi6r.
GPS no A-B Pod danym numerem - Pod danym numerem zadania nie - Zapisac nowa linie A-B pod danym nume-
line zadania nie zapisano zapisano jeszcze zadnej linii A-B. rem zadania.
jeszcze zadnej linii A-B. - P - .
- Wybrac¢ wtasciwy numer zapisanego juz
zadania.
Distance to | Zbyt duza odlegto$é od |- Zapisana linia A-B znajduje sie za - Zapisa¢ nowa linie A-B.
A-Bline too | zapisanej linii A-B. daleko. . . P . -
big - Jezeli mamy jechac linig A-B nalezy jechac
blizej pozycji, w ktorej te linie zapisano.
GPS no RMC | Odbiornik GPS nie - Nieprawidtowo skonfigurowano - Nalezy na nowo skonfigurowaé odbiornik
rejestruje sekwencji odbiornik GPS. GPS.
GPRMC
GPS no GGA | Odbiornik GPS nie - Nieprawidtowo skonfigurowano - Nalezy na nowo skonfigurowac odbiornik
rejestruje sekwencji odbiornik GPS. GPS.
GPGGA.
GPS no VTG | Odbiornik GPS nie - Nieprawidtowo skonfigurowano - Nalezy na nowo skonfigurowaé¢ odbiornik
rejestruje sekwencji odbiornik GPS. GPS.
GPVTG.
Terminal Nieaktualna wersja - Po dokonaniu aktualizacji oprogramo- - Skontaktowac sie z dziatem obstugi klienta
Version terminala. wania urzadzenia PSR iBox by¢ moze firmy Reichhardt.
konieczne jest przeniesienie nowej
wersji rowniez na PSR cBox.
PSR no li- Nieaktualny sprzet - Zastosowany sprzet komputerowy nie - Kontaktieren sie ihren Reichhardt Support.
cense komputerowy jest odpowiedni dla danego
oprogramowania.
1000 Brak sygnatu ze strony | - Zwarcie kabla. - Sprawdzi¢ ztagcza wtykowe czujnika
czujnika pomiaru kata. pomiaru kata.

- Doszto do przerwania kabla. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do czujnika
pomiaru kata.

- Czujnik jest uszkodzon.y - Jezeli wszystkie potaczenia i przewody sa w
porzadku nalezy wymienic¢ czujnik
pomiaru kata.

- Gnaizda wtykowe poluzowaty sie. - Sprawdzi¢ gniazda wtykowe.

1001 Czujnik pomiaru kata - 0s$ najechata na op6r. - Sprawdzi¢ mechanike czujnika.
nie funkcjonuje - . o . o .
- - Mechanika lub wspornik czujnika jest - Jezeli wbudowano nowy czujnik nalezy go
prawidtowo. >
uszkodzony. sprawdzic.
- Niewtasciwie wbudowano nowy czujnik.
- Przeszkoda zablokowata kota.
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Numer btedu

Opis

Przyczyna

Usuwanie btedu

1010

Czujnik pomiaru kata
nie znajduje sie w
aktualnym obszarze.

Mechanika jest uszkodzona.

Sprawdzi¢ uchwyt czujnika.

Doszto do przerwania kabla.

Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do czujnika
pomiaru kata.

Czujnik jest uszkodzony.

Sprawdzi¢ czujnik.

Gnaizda wtykowe poluzowaty sie.

Sprawdzi¢ gniazda wtykowe.

skopu jest niewfasciwa.

Zyroskop jest uszkodzony.

1019 Lewy i prawy czujnik - Kota sig rozjechaty - Podja¢ sterowanie manualne raz w lewo raz
pomiaru kata nie W prawo.
funkcjonuja zgodnie. - Doszto do przerwania kabla. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do czujnika
pomiaru kata.
- Czujnik jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ czujnik.
- Zigcza wtykowe poluzowaty sie. - Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
1020 Drzwi pojazdu sg - Drzwi pojazdu sg otwarte. - Zamkna¢ drzwi pojazdu.
otwarte. - Doszto do przerwania kabla. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do
przetacznika drzwiowego.
- Drzwiowy przetgcznik stykowy jest - Sprawdzi¢ przetacznik.
uszkodzony.
- Ztacza wtykowe poluzowaty sie. - Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
1040 Przerwanie kabla - Czujnik ci$nienia jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ optycznie czujnik ciSnienia.
czujnika cisnienia. - Doszto do przerwania kabla. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do czujnika
cisnienia.
- Czujnik ci$nienia jest nieprawidtowo - Sprawdzié¢, czy czujnik ciSnienia jest dobrze
przykrecony. przykrecony.
- Ztacza wtykowe poluzowaty sie. - Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
1041 Zwarcie czujnika - Czujnik ci$nienia jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ optycznie czujnik ciSnienia.
cisnienia. - Nastgpito zwarcie. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do czujnika
ci$nienia.
- Czujnik ciSnienia jest nieprawidtowo - Sprawdzié¢, czy czujnik jest dobrze
przykrecony. przykrecony.
- Zigcza wtykowe sa zmostkowane. - Sprawdzi¢ ztacza wtykowe.
1080 Przerwanie kabla - Zyroskop jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ optycznie zyroskop.
Zyroskopu. - Doszto do przerwania kabla. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do zyroskopu.
- Zigcza wtykowe poluzowaly sie. - Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
1081 Zwarcie zyroskopu. - Zyroskop jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ optycznie zyroskop.
- Nastapito zwarcie. - Sprawdzi¢ kabel od PSR iBox do zyroskopu.
- Zigcza wtykowe sa zmostkowane. - - Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
1082 Brak reakcji zyroskopu. | - Zyroskop jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ optycznie zyroskop.
- Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do zyroskopu.
- Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
- Sprawdzi¢ poziom wartosci analogowej w
programie diagnostycznym.
1084 WartoS¢ zyroskopu nie | - Za maty promien w stosunku do zbyt - Patrz 1082.
znajduje sie we wiasci- duzej predkosci. _ . PP
wym obszarze. Zmniejszyc predkos¢
- Zwiekszy¢ promien kierowania.
1085 Warto$¢ Srednia zyro- - Sygnat predkosci jest uszkodzony. - Patrz 1082.
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Numer btedu | Opis Przyczyna Usuwanie btedu
1086 Stata predkosc¢ nie - Ustawiono w systemie niezmienng pred- | - Zmienic€ ustawienia systemu (dziat obstugi
moze by¢ zastosowana koS¢E. klienta).
razem z zyroskopem.
1100 Przewranie kabla - Czujnik Tac jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ optycznie czujnik Tac.
lewego czujnika TAC. - Doszto do przerwania kabla. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do czujnika
Tac.
- Ztacza wtykowe poluzowaty sie. - - Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
1101 Spigcie lewego - Czujnik Tac jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ optycznie czujnik Tac
czujnika TAC. - Nastapito spiecie. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do czujnika
Tac.
- Zigcza wtykowe sa zmostkowane. - Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
1102 Przerwanie kabla - Czujnik Tac jest uszkodzony. - - Sprawdzi¢ optycznie czujnik Tac.
prawego czujnika Tac. - Doszto do przerwania kabla. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do czujnika
Tac.
- Ztacza wtykowe poluzowaty sie. - Sprawdzi¢ ztacza wtykowe.
1103 Spiecie prawego - Czujnik Tac jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ optycznie czujnik Tac.
czujnika Tac. - Nastagpito spiecie. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do czujnika
Tac.
- Zigcza wtykowe sa zmostkowane. - Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
1104 Drugie przerwanie - Czujnik Tac jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ optycznie czujnik Tac.
E?&lsig’%%? - Doszto do przerwania kabla. - %J(l:'awdzic’ kable od PSR iBox do czujnika
- Ztacza wtykowe poluzowaty sie. - Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
1105 Drugie spigecie lewego - Czujnik Tac jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ optycznie czujnik Tac.
czujnika Tac. - Nastagpito spiecie. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do czujnika
Tac.
- Zigcza wtykowe sa zmostkowane. - Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
1106 Drugie przerwanie - Czujnik Tac jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ optycznie czujnik Tac.
E?&lsigagi-go - Doszto do przerwania kabla. - %J(l:'awdzic’ kable od PSR iBox do czujnika
- Ztacza wtykowe poluzowaty sie. - Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
1107 Drugie spiecie prawego | - Czujnik Tac jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ optycznie czujnik Tac.
czujnika Tac. - Nastgpito spiecie. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do czujnika
Tac.
- Zigcza wtykowe sa zmostkowane. - Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
1150 Przerwanie kabla Row- | - Rowfinder jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ optycznie Rowfinder.
finder. - Doszto do przerwania kabla. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do Rowfinder.
- Zigcza wtykowe poluzowaly sie. - Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
1151 Spiecie Rowfinder. - Rowfinder jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ optycznie Rowfinder.
- Nastgpito spiecie. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do Rowfinder.
- Zigcza wtykowe sa zmostkowane. - Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
1200 Kamera nie reaguje. - Kamera jest uszkodzona. - Sprawdzic optycznie kamere.
- Doszto do przerwania kabla. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do kamery.
- Zigcza wtykowe poluzowaly sie. - Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
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Numer btedu | Opis Przyczyna Usuwanie btedu
1210 Kamera nie dostarcza - Kamera jest uszkodzona. - Sprawdzi¢ optycznie kamere.
zadnych sygnatéw w _ ; _ — -
trakcie pracy. Doszto do przerwania kabla. Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do kamery.
- Zigcza wtykowe sa zmostkowane. - Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
1220 Kamera nie dostarcza - Kamera jest ustawiona nieprawidtowo. - Sprawdzi¢ ustawienie kamery.
zadnych aktualnych - Odlegtos¢ miedzy roslinami a kamerg - Sprawdzi¢ parametry kamery.
sygnatow. )
jest za mata.
- Miedzy rzedami roslin znajduje sie zbyt | - Sprawdzi¢ czysto$¢ soczewki kamery.
duzo chwastow. - Za maty doptyw Swiatta dziennego.
Zastosowac inne zrodta Swiatta.
1350 Za duza predkosc¢. - Pojazd porusza sie za szybko. - Zredukowacé predkosé i od nowa aktywowac
sterowanie.
1351 Niewfasciwe sygnaty - Traktor ECU nie wspiera standardu ISO. | - Wybrac inne zrédto predkosci.
predkosci z ISObusa.
1352 Brak sygnatow predko- | - Brak odbioru wiadomosci ISO za - Wybraé inne Zrodto predkosci.
S¢i z1SObusa. pomoca predkosci. ~ Sprawdzic kable od PSR iBox do ISObusa.
1400 Przerwanie kabla - Czujnik ultradzwiekowy 1 jest - Sprawdzi¢ optycznie czujnik
czujnika uszkodzony. ultradzwiekowy 1.
ultradzwigkowego 1. - Doszto do przerwania kabla. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do czujnika
ultradzwiekowego 1.
- Objekt pomiaru znajduje sie poza - Sprawdzi¢ ustawienie czujnikow.
obszarem rejestrujgcym.
- Ztacza wtykowe poluzowaty sie. - Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
1401 Przerwanie kabla - Czujnik ultradzwiekowy 2 jest - Sprawdzi¢ optycznie czujnik
czujnika uszkodzony. ultradzwiekowy 2.
ultradzwigkowego 2. - Doszto do przerwania kabla. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do czujnika
ultradzwiekowego 2.
- Objekt pomiaru znajduje sie poza - Sprawdzi¢ ustawienie czujnikow.
obszarem rejestrujgcym.
- Ztacza wtykowe poluzowaty sie. - Sprawdzi¢ ztagcza wtykowe.
1402 Przerwanie kabla - Czujnik ultradZwiekowy 3 jest - Sprawdzi¢ optycznie czujnik
czujnika uszkodzony. ultradzwiekowy 3.
ultradzwigkowego 3. - Doszto do przerwania kabla. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do czujnika
ultradzwiekowego 3.
- Objekt pomiaru znajduje sie poza - Sprawdzi¢ ustawienie czujnikéw.
obszarem rejestrujgcym.
- Zigcza wtykowe poluzowaly sie. - Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
1403 Przerwanie kabla - Czujnik ultradzwiekowy 4 jest - Sprawdzi¢ optycznie czujnik
czujnika uszkodzony. ultradzwiekowy 4.
ultradzwigkowego 4. - Doszto do przerwania kabla. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do czujnika
ultradzwiekowego 4.
- Objekt pomiaru znajduje sie poza - Sprawdzi¢ ustawienie czujnikéw.
obszarem rejestrujgcym.
- Zigcza wtykowe poluzowaty sie. - Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
1404 Przerwanie kabli - Wtyczka nosnika ultradZwiekowego jest | - Sprawdzi¢ optycznie wtyczki przy gniezdzie
wszystkich czujnikéw nieprawidtowo wiozona. przednim pojazdu.
ultradzwigkowych. - Doszto do przerwania kabla przy GND - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do no$nika
lub przy sygnale startowym. ultradzwiekowego.
- Zigcza wtykowe poluzowaty sie. - Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
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Numer btedu | Opis Przyczyna Usuwanie btedu
1500 Przerwanie kabla - Zawér zamykajacy jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ optycznie zawér zamykajgcy.
lewego zaworu - Doszto do przerwania kabla. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do zaworu
zamykajacego. :
zamykajgcego.
- Ztacza wtykowe poluzowaty sie. - Sprawdzi¢ ztagcza wtykowe.
1501 Spigcie w lewym - Zawor zamykajacy jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ optycznie zawér zamykajacy.
zaworze zamykajacym. | Nastapito spiecie. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do zaworu
zamykajgcego.
- Ztacza wtykowe sa zmostkowane. - Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
1502 Przerwanie kabla - Zawér zamykajacy jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ optycznie zawér zamykajgcy.
prawego zaworu : — .
X - Doszto do przerwania kabla. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do zaworu
zamykajacego. :
zamykajgcego.
- Ztacza wtykowe poluzowaty sie. - Sprawdzi¢ ztagcza wtykowe.
1503 Spigcie w prawym - Zawor zamykajacy jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ optycznie zawér zamykajacy.
zaworze zamykajacym. | Nastapito spiecie. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do zaworu
zamykajgcego.
- Ztgcza wtykowe poluzowaly sig. - Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
1550 Przerwanie kabla w - Zawor sterujacy jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ optycznie zawér sterujacy.
'eWWT‘ zaworze - Doszto do przerwania kabla. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do zaworu
sterujagcym. A
sterujgcego.
- Ztacza wtykowe poluzowaty sie. - Sprawdzi¢ ztacza wtykowe.
1551 Spigcie w lewym - Zawor sterujacy jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ optycznie zawor sterujacy.
zaworze sterujacym. - Nastgpito spiecie. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do zaworu
sterujacego.
- Ztacza wtykowe sa zmostkowane. - Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
1552 Przerwanie kabla w - Zawor sterujacy jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ optycznie zawér sterujacy.
prawym zaworze - Doszto do przerwania kabla. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do zaworu
sterujagcym. A
sterujgcego.
- Ztacza wtykowe poluzowaty sie. - Sprawdzi¢ ztagcza wtykowe.
1553 Spigcie w prawym - Zawor sterujacy jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ optycznie zawor sterujacy.
zaworze sterujacym. - Nastgpito spiecie. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do zaworu
sterujacego.
- Ztacza wtykowe sa zmostkowane. - Sprawdzi¢ ztgcza wtykowe.
1700 Brak napiecia - Wyjscie PSR iBox jest uszkodzone. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do gniazda
zasilajgcego w - - . przedniego.
gniezdzie przednim. Nastapito spiecie.
1701 Brak napiecia - Wyjscie PSR iBox jest uszkodzone. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do gniazda
zasilajacego przy _ - . przedniego.
sygnale startowym Nastapito spiecie.
ultradzwiekow.
1702 GPS- brak napiecia - Wyjscie PSR iBox jest uszkodzone. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do
zasilajacego. : T odbiornika GPS.
- Nastgpito spiecie.
1703 Sensoryka- brak - Wyjscie PSR iBox jest uszkodzone. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do wszystkich
napiecia zasilajacego. - Nastapito spiecie. czujnikow.
2000 EEPROM btad zapisu. - EEPROM jest uszkodzony. - Nalezy skontaktowac¢ sie z biurem obstugi
klienta firmy Reichhardt.
2001 EEPROM btad odczytu. |- EEPROM jest uszkodzony. - Nalezy skontaktowac sie z biurem obstugi
klienta firmy Reichhardt.
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USUWANIE PROBLEMOW

REICHHARDT"

Numer btedu | Opis Przyczyna Usuwanie btedu
2100 Czujnik impulséw osi. - Kanat A nie przesyfa sygnatu. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do czujnika
osi (np. RDU).
2101 0s enkoder - Kanat B nie przesyta sygnatu. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do enkodera
inkrementalnego. (np. RDU).
2102 0s enkodera - Kanaty A i B nie przesytajg sygnatow. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do enkodera
inkrementalnego. (np. RDU).
2150 John Deere Autotrac. - Brak komunikacji. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do silnika JD
Autotrac.
2200 Uszkodzony przetacznik | - Za dtugo wciskany przetacznik nozny. - Sprawdzi¢ przetacznik nozny.
nozny. - Nastgpito spiecie. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do
- Przetacznik nozny jest uszkodzony. przetacznika noznego.
2300 Odblokowanie 0SO Cat- | - Nie uruchomiono jeszcze hydrauliki za - Sprawdzié, czy uruchomiono hydraulike.
hydraulika. pomoca wigcznika.
2301 Btad komunikacji ISO - Magistrala komunikacyjna CAN nieod- - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do Cat.
Cat. powiednia.
- Nie aktywowano ISO- Level 3. - Aktywowac ISO- Level 3 przy termianlu Cat.
2400 Przerwanie kabla - Czujnik jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do czujnika
czujnika Tilt. - Tilt.
- Doszto do przerwania kabla.
- Ztacza wtykowe poluzowaty sie.
2401 Spiecie czujnika Tilt. - Czujnik jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do czujnika
- — Tilt.
- Nastgpito spiecie.
- Ztacza wtykowe sa zmostkowane.
2402 Brak podfaczenia - Czujnik jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do czujnika
czujnika Tilt. - Tilt.
- Doszto do przerwania kabla.
- Ztacza wtykowe poluzowaty sie.
2403 Brak reakcji - Czujnik jest uszkodzony. - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do czujnika
czujnika Tilt. - Tilt.
- Doszto do przerwania kabla.
- Ztacza wtykowe poluzowaty sie.
3001 Niewtasciwy kod - Nie wprowadzono jeszcze wiasciwego - Wprowadzi¢ wtasciwy kod pojazdu dla
pojazdu dla pojazdu 1. kodu pojazdu lub wprowadzono btedny. pojazdu 1.
3002 Niewtasciwy kod - Nie wprowadzono jeszcze wtasciwego - Wprowadzi¢ wtasciwy kod pojazdu dla
pojazdu dla pojazdu 2. kodu pojazdu lub wprowadzono btedny. pojazdu 2.
3003 Niewtasciwy kod - Nie wprowadzono jeszcze wtasciwego - Wprowadzi¢ wtasciwy kod pojazdu dla
pojazdu dla pojazdu 3. kodu pojazdu lub wprowadzono btedny. pojazdu 3.
3004 Niewtasciwy kod - Nie wprowadzono jeszcze wtasciwego - Wprowadzi¢ wtasciwy kod pojazdu dla
pojazdu dla pojazdu 4. kodu pojazdu lub wprowadzono btedny. pojazdu 4.
3005 Niewtasciwy kod - Nie wprowadzono jeszcze wiasciwego - Wprowadzi¢ wtasciwy kod pojazdu dla
pojazdu dla pojazdu 5. kodu pojazdu lub wprowadzono btedny. pojazdu 5.
3006 Niewtasciwy kod - Nie wprowadzono jeszcze wasciwego - Wprowadzi¢ wtasciwy kod pojazdu dla
pojazdu dla pojazdu 6. kodu pojazdu lub wprowadzono btedny. pojazdu 6.
3007 Niewtasciwy kod - Nie wprowadzono jeszcze wiasciwego - Wprowadzi¢ wtasciwy kod pojazdu dla
pojazdu dla pojazdu 7. kodu pojazdu lub wprowadzono btedny. pojazdu 7.
3008 Niewfasciwy kod - Nie wprowadzono jeszcze wtasciwego - Wprowadzi¢ wtasciwy kod pojazdu dla
pojazdu dla pojazdu 8. kodu pojazdu lub wprowadzono btedny. pojazdu 8.
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ROZDZIAt USUWANIE PROBLEMOW

Numer btedu

Opis

Przyczyna

Usuwanie btedu

3010

Nieustawiona lewa
strona czujnika
pomiaru kata.

Nie ustawiono lewej strony czujnika
pomiaru kata.

Ustawi¢ lewa strone czujnika pomiaru kata.

3011 Nie uswawiono srodka | - Nie uswawiono Srodka czujnika - Ustawi¢ Srodek czujnika pomiaru kata.
czujnika pomiaru kata. pomiaru kata.

3012 Nieustawiona prawa - Nie ustawiono prawej strony czujnika - Ustawié prawa strone czujnika pomiaru
strona czujnika pomiaru kata. kata.
pomiaru kata.

3013 Nieustawiony regulator | - Nieustawiony regulator pradu. - Ustawi¢ regulator pradu.
pradu.

3014 Niesutawiony czujnik - Niesutawiony czujnik cisnienia. - Ustawi¢ czujnik cisnienia.
cisnienia.

3015 Nieustawiony czujnik - Nieustawiony czujnik TAC. - Ustawi¢ czujnik TAC.
TAC.

3016 Niesuatwiony czujnik z | - Nieustawiony czujnik z tworzywa - Ustawi€ czujnik z tworzywa sztucznego.
tworzywa sztucznego. sztucznego.

3017 Nie ustawiono wyskosci | - Nie ustawiono wyskoSci montazowej - Wprowadzi¢ wysokoS¢é montazowa
montazowej odbiornika GPS. odbiornika GPS.
odbiornika GPS.

3018 Punkt odniesienia - Punkt odniesienia odbiornika GPS Off- - Ustawi¢ przesuniecie odbiornika GPS od
odbiornika GPS Offset set w lewo lub w prawo nie zostat usta- Srodka pojazdu.
w lewo lub w prawo nie wiony
zostat ustawiony

3019 Nie ustawiono - Nie ustawiono odbiornika GPS Offset z | - Ustawi¢ przod odbiornika GPS.
odbiornika GPS Offset przodu.
Z przodu.

4000 Brak komunikacji z - Brak odbioru wiadomosci CAN przez - Sprawdzi¢ kable od PSR iBox do TVWA.

TVWA.

TVWA.

Sprawdzi¢ kod pojazdu.
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ROZDZIAL LISTA CZESCI ZAPASOWYCH

11. Lista czeSci zapasowych

REICHHARDT"

electronic e innovations

Komponenty Numer zamowienia
PSR vBASIC

PSR Kabel XA Wersja 2 701547
PSR Kabel XB Wersja 2 701548
PSR Podstawa mocowania iBox 701380
PSR Gniazdko przednie 7013656
PSR Podstawa mocowania cBox 310137
PSR eBASIC

PSR eBASIC Kabel instalacyjny RDU/TDU 701562
PSR eBASIC Kabel instalacyjny JD Silnik sterujgcy 701569
PSR eBasic RDU Silnik sterujacy 701573
PSR eBasic RDU Zapasowe kétko napedzajgce 141452
PSR eBasic RDU na zyczenie
vBasic ISO

PSR ISO Wytacznik gtéwn 701958
PSR ISO Adapter Miller-Terminal 701966
PSR ISO Adapter niemiecki 4pol 701967
PSR ISO Adapter Przytaczenie diagnostyczne J1939 9pol Niemcy 701968
PSR ISO Adapter 9pol AMPI 701969
PSR Adapter prgdowy Muller-Terminal 701995
PSR hBASIC

PSR hBasic Kabel instalacyjny Wentyl hydrauliczny 701366
PSR hBasic Kabel instalacyjny Czujnik ciSnienia 701578
PSR hBasic Czujnik cisnienia 110463
PSR hBasic Wentyl hydrauliczny - Closed Center Non Reaction 350027
PSR hBasic Wentyl hydrauliczny - Open Center 350088
PSR hBasic Wentyl hydrauliczny - Closed Center Reaction 350271
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electronic ® innovations

ROZDZIAL LISTA CZESCI ZAPASOWYCH

Komponenty Numer zamowienia
PSR iBasic

PSR cBox 701339
PSR iBox 701375
PSR Zyroskop 701381
PSR ISO-Terminal Muller 1/4“ VGA, Kolorowy wysSwietlacz 110595
PSR ISO-Terminal VGA, Kolorowy wySwietlacz 110572
PSR SKY

RGS Smart 701514
RGS RTK Base 702241
RGS RTK Base PC-Suite 110608
RGS RTK Base mobil Ptytka montazowa 702244
RGS RTK Rover 702245
RGS RTK Blaszka montazowa 310159
RGS RTK Modem radiowy 702242
RGS RTK GSM-Modem 702243
Statyw dla RGS RTK 540004
PSR SKY Przedtuzacz RGS Smart 100637
RGS RTK Base Kabel instalacyjny 702077
RGS RTK Rover Kabel instalacyjny 702075
RGS Smart Kabel instalacyjny 701563
PSR SKY Kabel do adaptera JD StarFire 701567
PSR SKY Kabel do adaptera pozostate systemy GPS 701564
PSRTAC

PSR TAC Kabel instalacyjny 701410
PSR TAC Czujnik 701390
PSR TAC Czujnik z tworzywa sztucznego 702246
PSR SONIC

PSR SONIC Kabel instalacyjny 701376
PSR SONIC Sygnaty 701705
PSR SONIC Trzypunktowy uktad zawieszenia 701453
PSR SONIC Rama dla pojazdéw z obcigznikami przednimi 320240
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ROZDZIAL LISTA CZESCI ZAPASOWYCH electronic @ innovations
Komponenty Numer zamowienia
PSR Wyposazenie
PSR Wytgcznik podtogowy 701559
PSR Kabel instalacyjny Sygnat predkosci 701580
PSR Kabel instalacyjny RS232/Port B (do zastosowania zewnetrznego) 701581
PSR Przedtuzacz 3-pol 3m 701378
PSR Przedtuzacz 3-pol 5m 701565
PSR Przedtuzacz 4-pol 5m 701555
PSR Przedtuzacz 6-pol 3m 701379
PSR Przedtuzacz 6-pol 5m 701566
PSR hBasic Adapter Zawory hydrauliczne na zyczenie
PSR hBasic Adapter Danfoss-Wentyl PV** 701684
PSR Kabel instalacyjny 3pol universal 701717
PSR Adapter do pradu 3pol DIN9680-B 701718
PSR Adapter do prgdu 3pol John Deere 701719
PSR Adapter do pragdu 3pol AMP CPC 701720
PSR Adapter do prgdu universal 701721
PSR Przedtuzacz cBox 162104
PSR Czujnik pomiaru kata 90° 701503
PSR Komplet montazowy dla czujnika pomiaru kata 701809
PSR Konwerter sygnatu 701909
PSR Instrukcja obstugi_DE 560121
PSR Instrukcja obstugi_US 560112
PSR Instrukcja obstugi_EN 560122
PSR Instrukcja obstugi_EE 560120
PSR Instrukcja obstugi_FR 560123
PSR Instrukcja obstugi_RU 560124
PSR Instrukcja obstugi_PL 560125
PSR Instrukcja obstugi_UA 560126
PSR Instrukcja obstugi_NL 560127
PSR Instrukcja obstugi_SE 560137
Naklejki bezpieczenstwa ,Instrukcja obstugi” 250109
Naklejki bezpieczenstwa ,Jadza po drogach” DE 250082
Naklejki bezpieczenstwa ,Jadza po drogach” US/EN 250122
Naklejki bezpieczenstwa ,Jadza po drogach” EE 250123
Naklejki bezpieczenstwa ,Jadza po drogach” FR 250124
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glectronic ® innovations ROZDZIAL LISTA CZESCI ZAPASOWYCH
Komponenty Numer zamowienia
Naklejki bezpieczenstwa ,Jadza po drogach” RU 250125
Naklejki bezpieczenstwa ,Jadza po drogach” PL 250126
Naklejki bezpieczenstwa ,Jadza po drogach” UA 250127
Naklejki bezpieczenstwa ,Jadza po drogach” NL 250128
Naklejki bezpieczenstwa ,Jadza po drogach” SE 250130
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ROZDZIAt WYRAZENIA FACHOWE | SKROTY

12. Wyrazenia fachowe i skroty

REICHHARDT"

electronic ® innovations

Wyrazenie Skrét Opis

Sygnaty pozycyjne wspomagane GPS 24 satelity krgzace nad powierzchnig ziemi wysy-

nawigacja satelitarng tajgce depesze radiowg (sygnaty pozycyjne) do od-
biornika na ziemi.

Doktadnosé Doktadno$é, aby ponownie znalezé okreslong
pozycje w ciagu 24 godzin.

Sygnaty korekcyjne DGPS Koryguja niedoktadnosci takie jak odchylenia cza-
sowe, ciSnienie jonosferyczne lub btedy systemu
GPS.

Wide-Area Augmentation System WAAS Amerykanski sygnat korekcyjny.

European Geo-Stationary Naviga- | EGNOS Sygnat korekcyjny dla Europy i Rosji zachodnie;j.

tion Overlay System

Beacon Ptatny sygnat korekcyjny. Nalezy sprawdzi¢ jego do-
stepnosé.

Omnistar Ptatny sygnat korekcyjny. Nalezy sprawdzi¢ jego do-
stepnosé.

Real Time Kinematics Correction RTK Sygnat korekcyjny stacji bazowej do dyspozycji.

Signal

Baud Prekos¢ transmisji sygnatu

National Marine Electronics NMEA 0183 NMEA 0183 Protokdt komunikacyjny stosowany

Association przez odbiorniki GPS do transmitowania danych.

Recommended Minimum Speci- GPRMC Wchodzi w sktad protokotu komunikacji NMEA

fic Global Navigation Satellite Sup- 0183

port Data

Global Positioning System Fit Data | GPGGA Wchodzi w sktad protokotu komunikacji NMEA

0183
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QUICK START electronic ® innovations

I PSR Sonic
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system prowadzenia. ||—!,,—I|

Uwaga! Przed uruchomieniem przeczytaé instrukcje obstugi
oraz przestrzegac zawartych w niej wskazéwek dotyczgcych
bezpieczenstwa.
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QUICK START electronic ® innovations
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QUICK START electronic ® innovations
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QUICK START electronic ® innovations
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