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1  Aligemeine Hinweise

Diese Anleitung richtet sich an Personen, die ISOBUS-Komponenten von Reichhardt bei Traktoren, selbstfahrenden
Landmaschinen etc. installieren, in Betrieb nehmen und instand halten.

1.1  Anleitungen lesen und befolgen

Bitte beachten und befolgen Sie alle Hinweise und Anweisungen genau, damit die einwandfreie Funktionsweise
der Reichhardt ISOBUS-Komponenten garantiert ist und es nicht zu Personen- oder Sachschaden kommt.

Wenn Sie Teile dieser Anleitung nicht verstehen oder anderweitig Hilfe bendtigen, nehmen Sie bitte Kontakt mit
Reichhardt auf.

1.2 Anleitung verstehen

Mafangaben

Die Maflangaben in dieser Anleitung entsprechen dem metrischen System. In englischsprachigen Anleitungen wird
das imperiale System gegebenenfalls mitberlcksichtigt.

Richtungsangaben
Die Richtungsangaben ,rechts” und ,links“ sind generell vom Fahrersitz aus in Fahrtrichtung zu verstehen.

Abbildungen

Die in dieser Anleitung gezeigten Abbildungen dienen nur zu Referenzzwecken. Abbildungen zum Einbau kénnen in
Bezug auf Fahrzeugmodell/-ausstattung und bedingt durch die individuelle Einbausituation abweichen und haben
keine Auswirkung auf die Funktionstlchtigkeit des Systems. Abbildungen der ISO-VT-Anwendung kénnen durch un-
terschiedliche Softwareversionen und Fahrarten ebenfalls von den tatsachlichen Anzeigen geringflgig abweichen.

Sprache

Diese Anleitung ist moglicherweise in weiteren Sprachen erhaltlich. Informationen hierzu erhalten Sie telefonisch
oder per E-Mail.
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1.3  Warnhinweise verstehen

Dies ist ein Warnsymbol flr eine sicherheitsrelevante Warnung;: A

Bitte seien Sie besonders aufmerksam, wenn Sie dieses Symbol auf dem Fahrzeug oder in diesem Dokument se-
hen. Es warnt Sie vor moglichen Personenschaden. Beachten Sie zudem die blauen Hinweise fir eine einwand- und
beschadigungsfreie Vorgehensweise.

A\ GEFAHR

Das Signalwort GEFAHR wird zusammen mit dem Warnsymbol verwendet, um Sie auf eine Gefahrdungssituation
hinzuweisen, die, bei Nichtbeachtung, zum Tod oder zu schwersten Verletzungen fuhrt.

A\ WARNUNG

Das Signalwort WARNUNG wird zusammen mit dem Warnsymbol verwendet, um Sie auf eine gefahrliche Situa-
tion hinzuweisen, die, bei Nichtbeachtung, zum Tod oder zu schweren Verletzungen fihren kann.

A\ VORSICHT

Das Signalwort VORSICHT wird zusammen mit dem Warnsymbol verwendet, um Sie auf gefahrliche Situation hin-
zuweisen, die, bei Nichtbeachtung, zu leichten bis mittelschweren Kérperverletzungen fuhren kann.

HINWEIS

Das Signalwort HINWEIS weist Sie auf wichtige Informationen hin, die bei Missachtung zu Sachschaden oder Fehl-
funktionen fihren kénnen. Beachten Sie diese Hinweise, um eine lange Lebensdauer sowie eine einwandfreie
Funktionalitat der Komponenten, des Fahrzeugs und weiterer verwendeter Gerate zu ermdglichen.

1.4  Gewahrleistung und Haftung

Gewahrleistungs- oder Haftungsanspruche gelten gemaf den Allgemeinen Geschaftsbedingungen der Reichhardt
GmbH Steuerungstechnik. Die Aligemeinen Geschaftsbedingungen finden Sie unter www.reichhardt.com.

Reichhardt Gibernimmt keine Haftung fiir Schaden, die durch eine nicht-bestimmungsgemafie Verwendung entstehen.

Verwendung von nicht-zugelassenem Zubehér und Ersatzteilen

Fur Reichhardt ISOBUS-Komponenten durfen ausschlieflich von Reichhardt zugelassenes Zubehdr und Er-
satzteile, wie zum Beispiel Halterungen verwendet werden. Diese sind speziell fir Reichhardt ISOBUS-Kompo-
nenten konzipiert und entsprechen hohen Mafistaben an Sicherheit und Zuverlassigkeit.

Reichhardt weist ausdrlcklich darauf hin, dass Zubehdr oder Ersatzteile, die nicht von Reichhardt freigegeben sind,
nicht an Reichhardt-Systemen verwendet werden dirfen. Andernfalls kdnnen die Sicherheit und Einsatzbereitschaft
des Systems beeintrachtigt werden. Zudem kann es zu Personen- oder Sachschaden durch Fehlfunktionen des
Systems kommen.

Reichhardt Ubernimmt keine Haftung fur die Verwendung von nicht-zugelassenem Zubehdr oder Ersatzteilen.

Eigenmachtige Veranderungen

Sobald an diesem System Veranderungen vorgenommen werden, die von Reichhardt nicht ausdricklich genehmigt
wurden, erlischt jeglicher Gewahrleistungsanspruch sowie jegliche Haftung von Reichhardt bei eventuellen Fehlfunk-
tionen des Systems. Zudem kdnnen die EU-Konformitatserklarung (CE-Kennzeichnung) oder behérdliche Zulassun-
gen unwirksam werden. Dies gilt auch bei Entfernung von werkseitig angebrachten Plomben oder von Siegellack.
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1.5  Service und Reparatur
Bei Fragen zu Reichhardt ISOBUS-Komponenten sowie zur Bestellung von Systemerweiterungen oder Ersatzteilen
wenden Sie sich bitte an lhren nachsten Handler oder direkt an den Hersteller:

Melden Sie einen Schaden am Produkt immer unverzuglich bei Inrem zustandigen Handler oder direkt bei Reichhardt.

BEDIENUNGSANLEITUNG ISO LIFT/ISO FIT TECU FUR UNIMOG SEITE 3
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2  Zu lhrer Sicherheit

Lesen Sie die Sicherheitshinweise sorgfaltig und vollstandig durch. Sie enthalten wichtige Informationen, die flr eine
sichere Installation, Inbetriebnahme und Instandhaltung von Reichhardt ISOBUS-Komponenten unabdingbar sind.
Die Nichtbeachtung der Sicherheitshinweise kann Personen- und Sachschaden zur Folge haben und zum Verlust
jeglicher Schadensersatzanspruche fuhren.

Beachten Sie neben den in dieser Anleitung genannten Hinweisen auch die Anweisungen weiterer, vorhandener An-
leitungen sowie die allgemein glltigen regionalen Vorschriften zur Arbeitssicherheit, zum Gesundheitsschutz, zur
Unfallverhtung und zur Straflenverkehrsordnung.

2.1  Bestimmungsgemafie Verwendung

ISOBUS-Komponenten von Reichhardt sind ausschlieflich flr den, durch Personen kontrollierten, Einsatz in der
Land- und Forstwirtschaft, einschliefllich Sonderkulturen (z.B. Wein-, Obst-, GemUsebau), dem Garten- und Land-
schaftsbau und der Kommunaltechnik, zur Verwendung auf nicht-6ffentlichen Straen und Wegen, konstruiert.
Jede darlber hinausgehende Verwendung ist nicht bestimmungsgemaf und somit verboten.

Die TECU-Anzeige dient der Visualisierung und Ubermittlung von Fahrzeugdaten an Anbaugerate (iber den ISOBUS.

ISO LIFT dient ausschlieBlich der automatisch geregelten Ansteuerung von in der ISO LIFT/TECU-Anwendung definier-
ten Kraftheber-Positionen. Die Ansteuerung kann Uber den Fahrzeug-Joystick oder direkt Uber das ISO-VT erfolgen.

Zudem gilt:

Zur bestimmungsgemafen Verwendung gehort auch die Einhaltung der von Reichhardt vorgeschriebenen Betriebs-
bedingungen sowie der Wartungs- und Instandhaltungsvorschriften.

Fur Schaden, die auf eine nicht-bestimmungsgemafie Verwendung zurlckzufihren sind, Gbernimmt Reichhardt kei-
nerlei Haftung. Risiken einer nicht-bestimmungsgemafen Verwendung tragt allein der Benutzer.

Die einzelnen Reichhardt ISOBUS-Komponenten diirfen nicht mit Chemikalien wie Sauren, Laugen, Olen, Schmier-
stoffen oder aggressiven Stoffen aus der Petrochemie in Kontakt kommen.

2.2  Anforderungen an das Servicepersonal

Jede Person, die ISOBUS-Komponenten von Reichhardt selbststandig installiert, in Betrieb nimmt, instand halt oder
zu einem dieser Zwecke kurzzeitig bedient, muss die folgenden Mindestanforderungen erfullen:
¢ Sie verfugt Uber die entsprechend erforderliche, technische Berufserfahrung.

e Sieistin der korperlichen und geistigen Verfassung, das Fahrzeug zu bedienen, das mit ISOBUS-Komponenten
von Reichhardt ausgestattet ist.

* Sie steht nicht unter dem Einfluss von Medikamenten, Alkohol oder Drogen, die die Reaktionsfahigkeit in irgend-
einer Weise beeintrachtigen.

* Sie hat diese Anleitungen vollstandig gelesen und verstanden und kann die Arbeiten am Fahrzeug sicherheitsge-
recht ausfuhren sowie mégliche Gefahren und Risiken bei der auszufiihrenden Arbeit erkennen und vermeiden.

BEDIENUNGSANLEITUNG ISO LIFT/ISO FIT TECU FUR UNIMOG SEITE 5
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2.3  Sicherheitshinweise zu Installations- und Instandhaltungsarbeiten
Installations- und Instandhaltungsarbeiten setzen voraus, dass deren Ablaufe bekannt sind.

Installations- und Instandhaltungsarbeiten an Reichhardt ISOBUS-Komponenten sind - soweit technisch méglich -
immer bei vollig stillstehendem Fahrzeug und abgestelltem Motor durchzufihren. Dabei ist der Bediener des Fahrzeugs
dafur verantwortlich, dass das Fahrzeug nicht durch Unbefugte versehentlich oder entgegen der vorherigen Abspra-
chen gestartet werden kann. Ziehen Sie gegebenenfalls den Zindschllssel ab.

Sollten Installations- oder Instandhaltungssarbeiten bei eingeschaltetem Fahrzeug, welches mit Reichhardt
ISOBUS-Komponenten ausgestattet ist, durchgefihrt werden mussen, durfen nur autorisierte Personen, nach ge-
nauer Absprache mit dem Bediener, den Gefahrenbereich betreten. Diese Personen muissen vor dem Betreten
des Gefahrenbereichs genau uber die moglicherweise auftretenden Gefahren informiert werden. Alle Tatigkei-
ten zwischen dem Bediener und diesen Personen sind vor Beginn dieser Tatigkeiten genau abzusprechen.

Achten Sie darauf, dass Hande, FiRe und Kleidungsstiicke nicht in den Gefahrenbereich angetriebener Teile kom-
men. Schalten Sie samtliche Antriebssysteme ab; bauen Sie Druck durch Betétigen der Bedienungseinrichtungen ab.

Halten Sie sich zudem an folgende Installlations- und Instandhaltungsvorschriften:

¢ Halten Sie den Arbeitsplatz sauber und trocken.

* Arbeiten sie nicht in explosionsgefahrdeter Umgebung.

¢ Vermeiden Sie Funkenbildung und offene Flammen in der Nahe der Batterie. Es besteht Explosionsgefahr.
¢ Verwenden und entsorgen Sie Reinigungsmittel, Stoffe und Materialien ordnungsgeman.

e Berlicksichtigen Sie durch den Betrieb des Fahrzeugs eventuell heifd gewordene Bauteile.

* Beseitigen Sie Ansammlungen von Schmierfett, Ol oder Schmutz am Fahrzeug.

* Bauen Sie ein zur Installation oder Instandhaltung angehobenes Fahrzeugs unfallsicher unter.

¢ Verwenden Sie eine Leiter oder Plattform, um Komponenten in erhdhter Lage leichter installieren, deinstallieren
oder instand halten zu kénnen. Achten Sie auf einen stabilen, sicheren Stand und verwenden Sie stabile, siche-
re Handgriffe.

* Nehmen Sie keine Installations- oder Instandhaltungssarbeiten in erhdhter Lage bei nasser oder eisiger Witte-
rung vor.

* Ersetzen Sie abgenutzte oder beschadigte Teile.
e Melden und/oder Beheben Sie Schaden sofort.

* Achten Sie stets auf guten Zustand und sachgemafie Montage aller Komponenten. Elektrische Leitungen oder Hy-
draulikleitungen sollten nicht Uber scharfe Kanten gezogen werden. Dies kann die Leitungen beschadigen.

¢ Achten Sie auf beschadigte oder unsachgemaf angebrachte elektrische Leitungen. Diese kdnnen einen gefahr-
lichen Stromschlag verursachen.

¢ Beziehen Sie auszutauschende Teile (Schrauben, Schlauchleitungen, Halter, etc.) ausschlieflich Gber Reichhardt,
um die Zuverlassigkeit, die einwandfreie Funktionalitdt und die Sicherheit des Fahrzeugs und den ISOBUS-
Komponenten von Reichhardt zu gewahrleisten.

SEITE 6 BEDIENUNGSANLEITUNG ISO LIFT/1SO FIT TECU FUR UNIMOG
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2.4  Sicherheitshinweise zur Elektrik

ZU IHRER SICHERHEIT

Wenn Sie Arbeiten an der elektrischen Anlage des Fahrzeugs vornehmen, sollten Sie aus Sicherheitsgriinden das
Fahrzeug spannungsfrei machen. Schalten Sie den Batteriehauptschalter aus. Ist kein Schalter vorhanden oder
mochten Sie Schweiflarbeiten am Fahrzeug oder Arbeiten in der Nahe der Batterie durchfihren, sollten Sie zusatz-
lich die Batterie abklemmen. Dies gilt gleichermafien, wenn die Batterie zu Installationszwecken kurzzeitig ausge-
baut werden muss.

Die Batterie kann eine Geféahrdung durch elektrische Strome, einen Kurzschluss mit hoher Stromstérke, austreten-
de Batteriesaure oder eine Explosion darstellen. Schwere Verbrennungen oder Veratzungen kénnen die Folge sein.
Nehmen Sie die Batterie immer vorschriftsmagig in und auRer Betrieb.

Bei der In- und AufRerbetriebnahme der Batterie sind folgende Vorsichtsmafnahmen zu beachten:

Entfernen Sie Schmuck und andere metallische Gegen-
stande.

Verwenden Sie Werkzeug mit isolierten Griffen.

Legen Sie keine Werkzeuge oder Metallgegenstande auf
der Batterie ab.

Klemmen Sie zuerst den MINUS-Pol ab und danach den
PLUS-Pol (siehe Abb. 1).

Stellen Sie eine ausgebaute Batterie immer waagerecht
auf einer sauberen Flache ab.

Befestigen Sie beim Einbau die Batterie mit dem daflr
vorgesehenen Halter.

Klemmen Sie zuerst den PLUS-Pol an und danach den
MINUS-Pol.

Achten Sie bei zusatzlichen Einbauten darauf, dass
kein Kontakt mit anderen metallischen Gegenstanden
entsteht.

Abb.1:  Batterie abklemmen

BEDIENUNGSANLEITUNG ISO LIFT/ISO FIT TECU FUR UNIMOG SEITE 7
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2.5 Sicherheitshinweise zur Inbetriebnahme und zum Betrieb

Schalten Sie bei gefahrlichen Situationen die Komponen-
ten sofort ab, bzw. Gbernehmen Sie die Handsteuerung, um
Personen- oder Sachschaden zu vermeiden.

Um Personen- und Sachschaden wahrend des Betriebs zu
vermeiden, beachten Sie bitte folgende Anweisungen:

Sobald sich das Fahrzeug bewegt und die ISOBUS-
Komponenten aktiv sind, darf sich niemand im Gefahren-
bereich (siehe Abb. 2) aufhalten.

Der Bediener ist verpflichtet, die Bedienung der ISOBUS-
Komponenten sofort zu unterbrechen, sobald Personen den
Gefahrenbereich betreten. Fur Personen, die sich im Ge-
fahrenbereich aufhalten, besteht die Gefahr schwerer oder
sogar todlicher Verletzungen. Der Bediener darf die Kom-
ponenten erst dann wieder in Betrieb nehmen, wenn sich
keine Personen mehr im Gefahrenbereich befinden. Abb.2:  Gefahrenbereich

2.6  Sicherheitshinweise zur Reinigung

Richten Sie die Duse eines Hochdruckreinigers bei der Fahrzeugreinigung niemals direkt auf die nachgerusteten
ISOBUS-Komponenten. Dies kann zur Beschadigung der ISOBUS-Komponenten fuhren.

2.7  Sicherheitshinweise zur Entsorgung
Zur Entsorgung der Reichhardt ISOBUS-Komponenten befolgen Sie bitte folgende Sicherheitsbestimmungen:

» Zerlegen Sie Reichhardt ISOBUS-Komponenten und sortieren Sie die Einzelteile nach Materialbeschaffenheit.

* Informieren Sie sich bei lhrer zustdndigen Stadtverwaltung oder einem Entsorgungsfachbetrieb wie sie die ein-
zelnen Komponenten entsorgen mussen. Einige Komponenten unterliegen der Sondermullbehandlung.

* Entsorgen Sie die Komponenten fachgerecht.

SEITE 8 BEDIENUNGSANLEITUNG ISO LIFT/1SO FIT TECU FUR UNIMOG
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3 Inbetriebnahme

Um ISO LIFT und/oder die TECU verwenden zu kénnen, mussen Sie die nachfolgend beschriebenen Schritte durch-
flhren.

3.1  Fahrzeug starten

Schalten Sie den Fahrzeugmotor ein.

Stellen Sie sicher, dass ein ISOBUS-Terminal an der InCab-
Steckdose angeschlossen ist (siehe Abb. 3).

Uberpriifen Sie, ob sich das Terminal einschaltet. Schalten
Sie es ggf. manuell ein.

Abb.3:  Terminal angeschlossen

3.2  Fahrzeugseitige Voreinstellungen (ISO LIFT)

Fur die Kraftheber-Ansteuerung, muss die Hydraulik akti-
viert und die Kippsteuerung der Pritsche deaktiviert sein.
Stellen Sie daher sicher, dass in der Bedienkonsole (sie-
he Abb. 4)

* der OFF-Schalter deaktiviert ist (1),
» der Hydraulikkreis-Schalter I aktiviert ist (2),

» der Schalter fir die Freigabe der Kipppritsche deakti-
viert ist (3).

Gewahrleisten Sie zudem, dass dem blauen Knopfam Joystick
des Fahrzeugs keine Funktionen im Display zugewiesen sind.
Wenn ISO LIFT im Fahrzeug verbaut ist, mussen Sie fur eine
manuelle Ansteuerung des Krafthebers mit dem Joystick,
zusatzlich den blauen Knopf am Joystick drucken.

Abb. 4:  Schalter in Bedienkonsole des Fahrzeugs

Die manuelle Steuerung des Krafthebers muss dann wie
folgt durchgefliihrt werden (siehe Abb. 5):

e Halten Sie den blauen Knopf am Joystick gedrickt und
bewegen Sie den Joystick nach vorne, solange Sie den
Kraftheber senken mdchten.

* Halten Sie den blauen Knopf am Joystick gedruckt und

ziehen Sie den Joystick nach hinten, solange Sie den
Kraftheber anheben mdchten.

Senken

e

Abb.5:  Manuelle Ansteuerung des Krafthebers

BEDIENUNGSANLEITUNG ISO LIFT/ISO FIT TECU FUR UNIMOG SEITE 9
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ISO LIFT/TECU-Anwendung aufrufen (ISO LIFT und TECU)

Die Konfiguration und Bedienung von ISO LIFT sowie die Visualisierung der Fahrzeugdaten Uber die TECU-Anzeige
erfolgen Uber die ISO LIFT/TECU-Anwendung am ISOBUS-Terminal.

%

&

Die ISO LIFT/TECU-Anwendung kann Uber das
Kraftheber-lcon aufgerufen werden (siehe Abb. 6).
Gegebenenfalls startet die Anwendung nach Ein-

schalten des Fahrzeug-Ziindung automatisch.

Die ISO LIFT/TECU-Anwendung wird in Kapitel 4 beschrieben.

oq T(E;l.l

Verflgt da

Die TECU-Anzeige ist in der ISO LIFT/TECU-An-
wendung integriert. Sie kann tber das Menu der
Anwendung aufgerufen werden (siehe Abb. 7).

Die TECU-Anzeige wird in Kapitel 4.6 beschrieben.

Verfligt das Fahrzeug tUber ISO LIFT ohne TECU-
Lizenz, ist die TECU-Taste ohne Funktion.

s Fahrzeug nur UGber ISO FIT mit einer TECU-

Lizenz, jedoch nicht Gber ISO LIFT, ist in der Anwendung le-
diglich die TECU-Anzeige verfugbar. Die ISO LIFT-Bedienele-
mente sind ohne Funktion.

SEITE 10
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Abb.6:  ISO FIT/TECU-Anwendung aufrufen
e\ectEnE ! Enl;!'!:lloAnsR DT 1 @
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St 22 [ 47 % 50 * [

Pl V72 - 15 -

#* v
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Status: 0K ED
Abb. 7:  ISO FIT/TECU-Anwendung mit TECU-Anzeige

BEDIENUNGSANLEITUNG ISO LIFT/1SO FIT TECU FUR UNIMOG



REICHHARDT

electronic ¢ innovations

4  Bedienung

Dieses Kapitel beschreibt die Verwendung von ISO LIFT und der TECU-Anzeige uber die ISO LIFT/TECU-Anwendung.

BEDIENUNG

Uber die ISO LIFT-Optionen kénnen Sie den Kraftheber automatisch geregelt in vordefinierte Positionen fahren.
Uber die TECU-Anzeige konnen Fahrzeugdaten visualisiert und an Anbaugerate Uber den ISOBUS Ubermittelt werden.

4.1  Ubersicht

Die Oberflache der ISO LIFT/TECU-Anwendung gliedert sich
in vier Teilbereiche (siehe Abb. 8):

A:  ISO LIFT-Anzeige
B:  Mend (inkl. TECU-Anzeige)
C: Bargraphen mit ISO LIFT-Einstellungen und Positions-

anzeige

D: Statusfeld

4.1.1 Anzeige

Die Anzeige (siehe Abb. 9) gibt Rlickmeldung uUber die Akti-
vierung/Deaktivierung verschiedener Einstellungen.

)
|

i]

Mem
i}

Zeigt an, ob ISO LIFT gesperrt/inaktiv
(Schloss verriegelt) oder entsperrt/aktiv
(Schloss geoffnet) ist.

Zeigt die Ansteuerart ,MAN“ (manuelle
Krafthebersteuerung) oder ,AUTO“ (auto-
matisch Kraftheberregelung) und den aus-
gewahlten Modus an.

Drehzahlanzeige der Zapfwelle (Funktion
derzeit noch nicht verfugbar).

Anzeige der ausgewahlten Konfigurationen.

electronic  innovations

REICHHARDT

Mem

7

‘ﬁ % 50 * 50 *
o ok =
é TECU
(9O}
D)tus OK I I:>

Abb.8:  Ubersicht - 1SO LIFT/TECU-Anwendung

_RETHRARDT

— T
7 L _
T 2 50 * 50 *
40 * Ywab Y E
Abb.9: SO LIFT-Anzeige
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4.1.2 Meni

Die einzelnen Unterpunkte des Mendus sind auf mehreren Seiten verteilt und je nach Terminal angeordnet (siehe
bspw. Abb. 10 und Abb. 11).

Mithilfe der Pfeiltaste unten im MenU kdnnen Sie durch die verschiedenen Menuseiten navigieren.

Dem Fahrzeug-Bedienelement zum B
1 Heben und Senken des hydraulischen Em&nE!EnI:!HﬂRDT i @
Krafthebers (Joystick) ISO LIFT-Funk- -
tionen zuweisen. o Sl | AUTO | MEM
92 %
ISO LIFT sperren/entsperren. 77 %o I: 75 %
m & — —
7t
| o s R =
AUTO Automatische Kraftheberregelung fir d‘ vO0 Sk B—
ausgewahlten Modus starten/been- L
den. I
MEM Kurz drlcken: eine von vier gespeicher- Status: @R E:>
ten Konfiguration fUr Bargraphen der  apy 10:  Meniiseite 1 - Touch 800-Terminal

Reihe nach aufrufen/auswahlen.
Gedruckt halten: aktuelle Einstellun- s
gen der Bargraphen in aktueller Kon- electﬁnE!Enl;!lﬂlﬁsRDT MODE @

figuration speichern. @ & Mem
" 4 -
0 [l

Durch Bargraphen navigieren. 92 %
-
77 %95 % y— 75 % 5~
P - -
E Wert in Bargraphen verringern/erho- A Vi i 2 50 % 50 *
- 4
hen. 421 $6 ok
TECu TECU-Anzeige I

Status: 0K

Einen von drei Modi (,Lageregelung®,
MODE Hubhdhenbegrenzung* oder Schwimm- Abb. 11: Menduseite 2 - Touch 800-Terminal
stellung®) auswahlen.

Systeminformationen (Softwarestand,
® Lizenzen, etc.).

Freischalten zusatzlicher Einstellungen.
PIN (Nur fiir Handler und Servicemitarbei-
ter von Reichhardt.)

Einstellungen aufrufen.

:: : Im MenU vor-/zurlckblattern.

SEITE 12 BEDIENUNGSANLEITUNG ISO LIFT/1SO FIT TECU FUR UNIMOG
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4.1.3 Bargraphen und ihre Funktionsweise

In der ISO LIFT/TECU-Anwendung werden sieben Bargraphen angezeigt (siehe Abb. 12).

BEDIENUNG

Uber die Bargraphen A und C-F kénnen Einstellungen fiir die automatische Kraftheberregelung vorgenommen werden.

Der Bargraph B ist lediglich eine Anzeige.

Der Bargraph G soll einer Druckregelungseinstellung dienen, die derzeit noch nicht verfigbar ist.

SOLL-Wert Lageregelung (Arbeitsstellung)

Aktueller IST-Wert der Kraftheber-Position

SOLL-Wert Hubh6éhenbegrenzung (Transportstellung)
SOLL-Wert Schwimmstellung

Prozentuale Geschwindigkeit fur Senken des Krafthebers.

Reaktion der Lageregelung
(0% = langsame Reaktion, fur leichtes Gewicht;
100% = schnelle Reaktion, flir schweres Gewicht)

G: Reaktion der Druckregelung
(0% = sanft, 100% = aggressiv; derzeit nicht verfigbar)

< |

Der aktuell ausgewahlte Bargraph ist rot umrandet.

= | #

Bei einem Touchscreen-Terminal kénnen Sie auch auf den
oberen oder unteren Bereich des Bargraphen tippen, um
den Wert nach oben oder unten zu korrigieren.

mTmo o wx

Waéhlen Sie einen Bargraphen Uber die
Pfeiltasten aus.

Andern Sie den Wert des jeweiligen Bar-
graphen Uber die Plus- und Minustasten.

41.4 Status

Im Statusfeld werden Informationen zum Systemstatus an-
gezeigt (siehe Abb. 13).

R A D
ORORORGEGRONN

75 *

Abb. 12: Bargraphen

Pl

v U itk —

Status:

0K

BEDIENUNGSANLEITUNG ISO LIFT/ISO FIT TECU FUR UNIMOG

Abb. 13: Statusfeld
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4.2 ISO LIFT aktivieren (entsperren) und deaktivieren (sperren)

Verletzungsgefahr!

Ein Aktivieren von ISO LIFT, wahrend der Fahrt mit erhéhter Geschwindigkeit, kann zum Kippen oder unkontrol-
liertem Stoppen des Fahrzeugs fuhren. Stellen Sie sicher, dass ISO LIFT gesperrt ist, wahrend Sie sich auf 6ffent-
lichen StrafRen und Wegen befinden.

8 Um ISO LIFT aktiv nutzen zu kbnnen, missen Sie

es Uber die MenUtaste mit dem Schloss-Symbol electBnE!Ent!!;!ﬁsRDT ) | @ 8
entsperren (siehe Abb. 14 - 1).
AUTO E

(Einstellungen und Konfigurationen kbnnen auch
g2 %

=
<

im gesperrten Zustand vorgenommen werden.
gesp g ) 77 % 72 % T: 75 %
Dricken Sie die Taste erneut um ISO LIFT zu de- ‘IT . =
aktivieren/sperren. 40 * 5‘%% E
L v w0 —
Wenn Sie das Schlosssymbol driicken, wahrend P Tecu
die automatische Kraftheberregelung aktiv ge- o

nutzt wird, wird der Regelungsvorgang umge-
hend beendet. Der Kraftheber bleibt an der letz- Status: OK
ten Position stehen, an der er sich zum Zeitpunkt Abb. 14:
des Tastendrucks befand.

4

ISO LIFT entsperren/sperren

ISO LIFT wird ebenfalls gesperrt und inaktiv, wenn eine oder
mehre der folgenden Aktionen erfolgen:

* Der OFF-Schalter zur Deaktivierung der Hydraulik wird
aktiviert (siehe Abb. 15 - 1).

e Der Hydraulikkreis-Schalter 1 wird deaktiviert (siehe
Abb. 15 - 2).

e Der Schalter fur die Freigabe der Kipppritsche wird ak-
tiviert (siehe Abb. 15 - 3).

* Die Verbindung zwischen ISOBUS-Terminal und InCab-
Steckdose wird unterbrochen.

"= Fo‘g =

Abb. 15:  Schalter in Bedienkonsole des Fahrzeugs

Der Zustand (aktiv/inaktiv) von ISO LIFT wird durch zwei unterschiedliche Symbole in der Anzeige der ISO LIFT/TECU-
Anwendung eingeblendet:

ISO LIFT entsperrt:
. ISO LIFT ist aktiv. Der Kraftheber wird bei Betatigung des Fahrzeug-Joysticks (siehe Kapitel 4.3) oder Uber
die MenuUtaste ,AUTO” (siehe Kapitel 4.4) automatisch Uber ISO LIFT gesteuert. Es wird die Position an-
gesteuert, die durch den Modus ausgewahlt ist.

ISO LIFT gesperrt (siehe Abb. 14 - 2):
ISO LIFT ist inaktiv. Es ist keine automatische Ansteuerung Gber ISO LIFT moéglich. Der Kraftheber wird ma-

nuell Gber den Joystick bewegt.

SEITE 14 BEDIENUNGSANLEITUNG ISO LIFT/1SO FIT TECU FUR UNIMOG
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4.3 Automatische Kraftheberregelung iiber den Joystick

Der Kraftheber wird Ublicherweise Uber den Joystick des
Fahrzeugs bedient (siehe Abb. 16).

Ist ISO LIFT aktiviert (Schloss auf), werden die Funktionen
~Senken“ und ,Heben* des Joysticks durch die in ISO LIFT
definierten Funktionen ersetzt. Der Joystick muss dann nur
kurz angetippt werden, um den Kraftheber automatisch ge-
regelt in eine vordefinierte Position zu bringen.

Sind keine Funktionen definiert kann der Joystick manuell
verwendet werden.

4.3.1 Funktionszuweisung des Joysticks

Um dem Joystick neue Funktionen fiir die Auslenkung nach
vorne und hinten zuzuweisen, gehen Sie bitte wie folgt vor:

Tippen Sie auf das Joystick-Symbol im MenU der
i ISO LIFT/TECU-Anwendung (siehe Abb. 17).

Legen Sie im erscheinenden MenU (siehe Abb. 18) Funktio-
nen fur das Senken und Heben des Joysticks fest.

Senken (Joystickauslenkung nach vorne):

© Keine Keine Funktion
© Schwimm Schwimmstellung
Lage Lageregelung

Heben (Joystickauslenkung nach hinten):

© Keine Keine Funktion

Hubhéhenbegr. Hubhohenbegrenzung

Abb. 16:

Joystick des Fahrzeugs

REICHHARDT a
electronic * innovations
MEM
92 *
77 % 72 % $— 75 %
2k S~ —
ﬁ % %
pro: S
I $0 ok ——
TECU
QIR
Status: 0K E>
Abb. 17:  Funktionsbelegung

Senken: Lage

Heben: Hubhdohenbegr.,

Funktionen

e

Abb. 18:

BEDIENUNGSANLEITUNG ISO LIFT/ISO FIT TECU FUR UNIMOG

Beispiel fur Joystick-Belegung in ISO LIFT
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4.3.2 Zugewiesene Funktionen des Joysticks automatisch ansteuern

Konfiguration auswahlen/Ansteuerpositionen einstellen

Stellen Sie sicher, dass die gewlinschte Konfiguration aufgerufen ist (siehe Kapitel 4.5) bzw. in den Bargraphen, die
als Funktion zugewiesen sind, die gewlnschten Werte eingestellt sind.

ISO LIFT aktivieren
Aktivieren Sie ISO LIFT, indem Sie es Uber die % ¥
@ Schlosstaste im Men(i entsperren. Die Schloss- - e MAN 4
Anzeige zeigt daraufhin ein offenes Schloss zei-

gen. Zudem andert sich die Anzeige der Ansteu-
erart von schwach-grin auf leuchtend-grin.

Automatische Regelung ausfiihren

A\ WARNUNG

Verletzungsgefahr!

Durch die Betatigung des Joysticks wird der Kraftheber automatisch in eine vordefinierte Position gebracht. Hier-
bei kdbnnen Personen, die sich innerhalb des Gefahrenbereichs befinden, verletzt werden. Stellen Sie sicher, dass
sich keine Personen im Gefahrenbereich befinden, bevor Sie die den Joystick betatigen.

Um den Kraftheber automatisch geregelt in die Position zu
bringen, die Sie fur Heben und Senken in der Funktionszu-
weisung definiert haben (siehe Kapitel 4.3.1), gehen Sie

. : . Senken

bitte wie folgt vor (siehe auch Abb. 19): —

e Funktion fur ,Senken* ausfuhren: ¢
Stopp

Dricken Sie den blauen Knopf am Joystick und bewe-
gen Sie den Joystick kurz nach vorne.

¢ Funktion fur ,Heben*“ ausfuhren:
Drlcken Sie den blauen Knopf am Joystick und bewe-
gen Sie den Joystick kurz nach hinten.

Sobald der Kraftheber erstmals automatisch geregelt wird,
andert sich die Anzeige der Ansteuerart von ,MAN*“ auf
»~AUTO*. Dies bleibt solange unverandert, bis Sie ISO LIFT
wieder Uber die Schlosstaste im MenU sperren/deaktivie-
ren oder die automatische Kraftheberregelung abbrechen.

Automatische Regelung abbrechen

Sie konnen die automatische Regelung umgehend abbrechen, indem Sie den blauen Knopf am Joystick dricken und
den Joystick kurz in die entgegengesetzte Richtung, wie zuvor gewahlt, bewegen (siehe Abb. 19). Der Kraftheber bleibt
an der Position stehen, an der in den Joystick eingegriffen wird.

Um den Kraftheber stattdessen in die entgegengesetzte Richtung zu bewegen, misse Sie den blauen Knopf am
Joystick driicken und den Joystick gehalten in die entgegengesetzte Richtung bewegen. Der Kraftheber wird solan-
ge gesteuert, bis Sie den Joystick loslassen.

Sie kénnen die automatische Regelung ebenfalls mit der Menutaste ,AUTO” Uber das ISOBUS-Terminal abbrechen.

Beim Abbrechen der automatischen Regelung wechselt die
Anzeige der Ansteuerart von ,AUTO” auf ,MAN*.

SEITE 16 BEDIENUNGSANLEITUNG ISO LIFT/1SO FIT TECU FUR UNIMOG
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4.4  Automatische Kraftheberregelung iiber das ISOBUS-Terminal (AUTO-Funktion)

Der Kraftheber kann ebenfalls direkt Uber die Bedienoberflache des ISOBUS-Terminals angesteuert werden.
Uber den Modus wird der Wert des zugehérige Bargraphen als anzusteuernde Position des Krafthebers vorgegeben.

4.41 Modus auswahlen

Der Modus wird zusammen mit der Ansteuerart in der An- ®
. o REICHHARDT
zeige angezeigt (siehe Abb. 20 - 1). electronic « innovations

Ist ISO LIFT gesperrt, wird der Modus nur schwach-grin an-
gezeigt. Ist ISO LIFT entsperrt, wird der Modus leuchtend-

grun o
' 77 %92« y— 75 % 5~
Insgesamt stehen drei Modi zur Verfugung: 2
' g 50 * 50 *
n| |ageregelung (Arbeitsstellung) Aol v8 3k
% Moy o —— ———
MAN 4 z

MAN ! Hubhbhenbegrenzung (Transportstellung) o ok (}:I

. . Abb. 20: Modus in Anzeige
Schwimmestellung (Kraftheber liegt drucklos
7 -

Tippen Sie im MenU sooft auf die Taste
MODE ,MODE*, bis der gewiinschte Modus im An-
zeigefeld angezeigt wird. Der zum Modus
zugehorige Bargraph ist rot umrandet (siehe
Abb. 20).

Die Auswahl eines anderen Bargraphen, hat
keinen Einfluss auf die Auswahl des Modus

4.4.2 Position des ausgewahlten Modus automatisch ansteuern

Konfiguration auswahlen/Ansteuerposition einstellen

Stellen Sie sicher, dass die gewlinschte Konfiguration aufgerufen ist (siehe Kapitel 4.5) bzw. in dem Bargraphen,
der dem Modus entspricht, der gewlinschte Werte eingestellt ist.

I1SO LIFT aktivieren

Aktivieren Sie ISO LIFT, indem Sie es Uber die % %
8 Schlosstaste im Menu entsperren. Die Schloss- - e
Anzeige zeigt daraufhin ein offenes Schloss zei- —
gen. Zudem andert sich die Anzeige der Ansteu-
erart und des ausgewahlten Modus von schwach-

grun auf hellgrin.
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Automatische Regelung ausfiihren

A\ WARNUNG s /
Verletzungsgefahr!

Durch die AUTO-Funktion wird der Kraftheber automa- v
tisch in eine vordefinierte Position gebracht. Hierbei kon- 77 % 73 % ¥— 75 *
nen Personen, die sich innerhalb des Gefahrenbereichs Vd ‘fT <
befinden, verletzt werden. Stellen Sie sicher, dass sich . 50 * 50 *
keine Personen im Gefahrenbereich befinden, bevor Sie - 2o 35k
die AUTO-Taste driicken. P

Durch Drucken der Menutaste ,,AUTO“ wechselt
AUTO | die Ansteuerart in der Anzeige von ,MAN*“ auf
»AUTO“ und der Wert des Bargraphen des ausge-
wahlten Modus wird automatisch durch den
Kraftheber angesteuert (siehe Abb. 21).

Abb.21: Kraftheberregekung abhangig vom Modus
Automatische Regelung abbrechen

Tippen Sie erneut auf ,AUTO", um die automatische Regelung abzubrechen. Der Kraftheber bleibt an der Position
stehen, an der die Taste gedruckt wurde.
Wurde ein neuer Modus ausgewahlt, wird der neue Modus angefahren.

Sie kbnnen die automatische Regelung auch Uber den Joystick abbrechen, indem Sie den blauen Knopf dricken
und den Joystick kurz in eine Richtung bewegen, der als Funktion (Kraftheberposition) nicht die des vorher gewahl-
ten Modus zugewiesen ist.

Wenn Sie den blauen Knopf am Joystick driicken und den Joystick gehalten in die entgegengesetzte Richtung be-
wegen, wird der Kraftheber solange in die entgegengesetzte Richtung gesteuert, bis Sie den Joystick loslassen.

Beim Abbrechen der automatischen Regelung wechselt die % ¥ % 4
Anzeige der Ansteuerart von ,AUTO“ auf ,MAN*. AUTO + —_— % MAN Tr

4.5 Konfigurationen speichern und aufrufen

Sie haben die Méglichkeit, die Einstellungen, die Sie in den = = =
Bargraphen vorgenommen haben, in bis zu vier Konfigura-
tionsprofilen abzuspeichern (siehe Abb. 22).

Driicken Sie die Meniitaste . MEM* kurz. um das Abb. 22: Konfiguration aufrufen oder speichern
nachste Konfigurationsprofil aufzurufen.

Teok REICHHARDTE

electronic « innovations 000 o b p mw

l Mem l |
MEM ; ; --
stellungen in den Bargraphen im ausgewahlten el

MEM

3 sek. Konfigurationsprofil zu speichern (siehe Abb. 23). .
Ein erfolgreiches Speichern wird durch einen 77 % 75« * 15_"’ ;
Piepton signalisiert. (Berucksichtigen Sie die < 7 v 50 % 50 % x —
Lautstarkeeinstellungen des Terminals.) 40 * ‘—3 3 ‘_N ! .
é : TECU
: OERY
Status: 0K ED

Abb. 23: Konfiguration aufrufen oder speichern
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4.6 TECU-Anzeige

Uber die TECU-Anzeige kénnen Fahrzeugdaten visualisiert und an Anbaugerate (iber den ISOBUS (ibermittelt werden.

HINWEIS

Um auf die TECU-Anzeige zugreifen zu konnen, mussen Sie tber eine TECU-Lizenz verfigen.
Sollten Sie keinen Zugriff auf dieses MenU haben, prifen in den Systeminformationen, ob im Punkt ,Funktion*
die TECU mit aufgelistet ist.

Tippen Sie im Menu auf das UNIMOG/TECU-Sym-
TECU
&‘ bol, um die TECU-Anzeige zu 6ffnen (siehe Abb. ,,,CEHEl,[EnI;I,!:!ﬂRDT i ‘ )
e BN EHA . -
. uTo ‘ MEM
1. Motordrehzahl [U/Min]
C 92
2. Fahrz.euggesc.hwmdlgken [km/h] - | | 77 % 55 x + 75 % ‘
3. Anzeige, ob sich der Kraftheber in Arbeitsstellung (in Z AIT ‘—y _—
work) oder Transportstellung (out work) befindet. Die Ar- . 50 50 %l ‘
beitsstellung des Krafthebers wird Giber die ISO-Einstel- é‘ $o Mk ——
o | definiert; siehe Kapitel 4.9.3). LS
Kraftheber in Arbeitsstellung (in work)
Kraftheber in Transportstellung (out work) Status: OK ‘ l::>
4. Position des Krafthebers in Prozent Abb. 24: TECU-Anzeuge aufrufen

5. Anzeige, ob Zapfwelle ein- oder ausgeschaltet ist (der-
zeit nicht verfigbar)

6. Zapfwellendrehzahl [U/Min] (derzeit nicht verfugbar) GTECU
7. Kilometerstand des Fahrzeugs

400U/Min 0 km/h

®e & @31%
GLIE] () 0u/min
@ /N 133 km

Abb. 25: TECU-Anzeige
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4.7  Systeminformationen

Tippen Sie im MenU auf das i-Symbol (siehe

() | Abb.26), um Informationen zur ISO LIFT/TECU-

e ISO LIFT:

e ISO-Lib:
e Zugriff:

e Funktion:

SEITE 20

Anwendung erhalten (siehe Abb. 27).

Versionsnummer der ISO LIFT/TECU-Anwen-
dung.
Versionsnummer der ISO-Library.
Zugriffsrechte fur die 1ISO LIFT/TECU-Anwen-
dung. Standardmagig ,Benutzer”.
Zugriffsrechte sind fir diverse Einstellungen
notwendig.
Service: Endlagen des Krafthebers Uber
Teach-In-MenU kalibrieren.
Reichhardt: Zusatzlich Fahrzeugspezifische
Einstellungen und Parameter
(auBer Lizenzen) andern.
Entwickler: Zusatzlich Lizenzen andern.

Zeigt an, welche Lizenzen vorhanden sind
(keine, LIFT, TECU, TECU+LIFT)

REICHHARDT

electronic ¢ innovations

REICHHARDT' M:E
@ Cul ———

92 %
77 % 35 3 {— 75 *
s = —
ﬁ 50 * 50 *
40 * -

ve M ——

o

Status: OK

Abb.26: Systeminformationen aufrufen

REICHHARDT I S

electronic « innovations

(c) Reichhardt Steuerungstechnik
Hofgut Ringelshausen 35410 Hungen
Germany

ISO-Lift1.005.001
ISO-Lib 18.1.0
Zugriff Benutzer

Funktion Tecu+Lift _——

Abb. 27: Systeminformationen
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4.8 Codes zur Freischaltung von Konfigurationen und Lizenzen eingeben

Uber die Code-Eingabe kdnnen Codes zur Freischaltung von
Konfigurationsmenus und Lizenzen eingegeben werden.

- Tippen Sie im Menu auf das PIN-Symbol, um die
F’lN Code-Eingabe aufzurufen (siehe Abb. 28).

Wahlen Sie das Code-Feld an (siehe Abb. 29) und geben Sie
den entsprechenden Code Uber die eingeblendete Tastatur
ein.

Speichern Sie die Eingabe Uber die OK-Taste.

BEDIENUNG

REICHHARDT
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] Mem
L

92 *
-

~
~
=2
~
N
+

o g
2 7
4 50 * 50 *
* e
40 N A 6 ‘4&}

<
+

P

Status: 0K

Abb. 28: Code-Eingabe aufrufen

Code:
o)

>
TITITI
TITTI

Abb.29: Code eingeben
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4.9 Einstellungen

In den Einstellungen kdnnen Kalibrierungen und Parametereinstellungen fur ISO LIFT vorgenommen werden.

Rufen Sie die Einstellungen Uber das Schrau-
f benschlissel-Symbol im Men( der ISO LIFT/ electEnE!Enl;lv!.t!ﬂsRDT mope | (D)

TECU-Anwendung auf (siehe Abb. 30). @ = e
. 4 e
g2 %
77 %73 % ¥~ 75 * s~
2| “F i 23

7 50 * 50 *
40 * e
o +0 ok ——

Status: 0K

Abb. 30: Einstellungen aufrufen

Die Einstellungen beinhalten folgende Untermenus (siehe RElCHHARDT&
Abb. 31): | ckctmiceimovatons |
HINWEIS
g2 *
Beachten Sie bitte die Zugriffsrechte. 27 % T: 75 %
Nur die Diagnose und die ISOBUS-Einstellungen sind ZLZ_% 49_
ohne Eingabe eines Freischaltcodes verfligbar. A 50 * 50 *
40 % - 4
z "
q Fahrzeugspezifische Einstellungen vornehmen.
QEQ (Nur fur Reichhardt-Kundendienst.)
Teac Teach-In - Menu zum Kalibrieren der Endlagen Status: OK
In des Krafthebers. (Nur flur Servicemitarbeiter

Abb. 31: Einstellungs-MenUs

lhres Handlers und Reichhardt-Kundendienst).

o Parameter einstellen (Nur flr Reichhardt-Kun-
- dendienst).

Diag Dioagnosemeni zur Uberpriifung der Funktiona-
nnnanr | |itat der elektronischen Komponenten.

ISOBUS-Einstellungen vornehmen.
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4.9.1 Teach-In - Endlagen des Krafthebers kalibrieren

HINWEIS

Der Zugriff auf dieses Menu erfordert die Eingabe eines Freischaltcodes (siehe Kapitel 4.8).

Im Teach-In-MenU kann die Kalibrierung der oberen und unteren Endlage des Krafthebers vorgenommen werden.
Dieser Schritt wird in der Regel einmalig durch einen Servicemitarbeiter Ihres Handlers vorgenommen.

Sollte der Kraftheber nicht ordnungsgemaf angesteuert werden, kontaktieren Sie Ihren Handler.

Sollte dieser Sie anweisen die Kalibrierung selbst durchzufiihren, fihren Sie die nachfolgend beschriebenen Schritte
durch und folgen Sie seinen weiteren Anweisungen.

Ta“? Tippen Si“e in den Einstelil'ungen auf die Tf':\ste Teach In
In LJeach-In“, um das Menu aufzurufen (siehe
Abb. 32).
Lage aktuell: 125 Vil
Verfahren Sie wie folgt, um die Endlagen des Krafthebers _—
zu kalibrieren: Lage oben: 817
Fahren Sie den Kraftheber manuell mit dem Joy- ﬁ’/
‘Z |‘/ s’gck in die hoghste Posmon: .Drucken Sie kurz Lage unten: 125
die Taste, um die aktuelle Position als obere End-
lage anzugeben.
Fahren Sie den Kraftheber manuell mit dem Joy- (}:l
§_ |‘/ stick in die niedrigste Position. Dricken Sie kurz
die Taste, um die aktuelle Position als untere End- Abb.32: Teach-In - Endlagen des Krafthebers kalibrieren

lage anzugeben.

Dricken Sie die Pfeiltaste, um zurlick zum Men(
zu gelangen. Daraufhin erfolgt eine Speicherab-
frage.

sen der Seite.)

Einstellungen nicht speichern. (Erscheint beim
Verlassen der Seite.)

E Einstellungen speichern. (Erscheint beim Verlas-

REICHHARDT'

H’N WEIS electronic * innovations i

Der giiltige Bereich des Sensors erstreckt sich von 100- i
900. Zwischen der oberen und der unteren Endlage soll- 0 AUTO

d:=)

MEM
te zudem mindestens eine Differenz von 400 liegen. Ist 92 %
dies nicht der Fall liegt ein Fehler vor. 77 % 72% f: 75
& <&
. v ok ——
Der griine Bargraph sollte 100% zeigen, wenn sich der e
Kraftheber in der hochsten Position befindet, und 0%, E—

&4

wenn sich der Kraftheber in der niedrigsten Position be-
findet. Sollte dies vertauscht werden, wurde fehlerhaft
kalibriert. Wiederholen Sie in diesem Fall die Kalibrie- Abb. 33: ISO LIFT entsperren/sperren
rung der Endlagen.

Status: 0K
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4.9.2 Diagnose - Elektrische Komponenten iiberpriifen

Uber die Dlagnos? konnfen Sie die elektrische Funktionalitat Diagnose
des Krafthebers Uberprifen.
Lage 289
_ Tippen Sie in den Einstellungen auf die Taste EEEEE " g
Diag | Diag“, um in die Diagnose zu gelangen (siehe Senken % 0
Abb. 34).
* Lage: Aktuelle Position des Krafthebers
(A/D-Wert).
e Druck: Aktueller Druck (A/D-Wert). Der-
zeit nicht verfigbar. Fahrgeschw.in km/h 0 _
e Heben %: Ventil-Ansteuerung in Prozent HoER=s SR g =
beim Heben.
e Senken %: Ventil-Ansteuerung in Prozent Abb. 34: Diagnoseseite
beim Senken.
* Fahrgeschw. in km/h: Geschwindigkeit des Fahrzeugs.
* Motordrehzahl: Aktuelle Motordrehzahl in U/Min.
4.9.3 ISOBUS-Einstellungen
Uber die ISOBUS-Einstellungen kénnen Sie die Abschaltung Einstellungen
des Systems verzogern und einen Schwellwert fur die An- Abschaltverzégerung 0
zeige der Arbeitsstellung eingeben. Rear Hitch in Work 31 —_—
Tippen Sie in den Einstellungen auf die 1SO-
Taste, um in die ISOBUS-Einstellungen zu gelan-
gen (siehe Abb. 35).
Abschaltverzégerung [sek.]:
Stellen Sie einen Wert bis zu 100 Sekunden ein, wenn Sie
mochten, dass die ISOBUS-Teilnehmer auch nach dem Aus-
schalten der Zindung fir diese Dauer weiterhin mit Strom
versorgt werden. -
Rear Hitch in Work [%]: Abb. 35:  ISOBUS-Einstellungen

Definiert, ab welchem prozentualen Wert, die Position des
Krafthebers als Arbeitsstellung erkannt wird.

Ein Wert von 31 bedeutet bspw., dass alles von 0-31 %
als Arbeitsstellung erkannt wird.

Ist der Kraftheber in Arbeitsstellung, wird die LED in der
TECU-Anzeige (falls verflgbar) grin angezeigt. Befin-
det sich der Kraftheber oberhalb des Prozentbereichs,
ist die LED rot.

Das verwendete Anbaugerat bekommt diese Information
ebenfalls Uber den ISOBUS Ubermittelt.
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5 Update

UPDATE

Nachfolgend wird das Aktualisieren der ISO LIFT/TECU-Anwendung an dem Reichhardt-Terminal Touch 800 beschrieben.
Bei Verwendung eines anderen Terminals, wenden Sie sich bitte an Ihren Handler.

Entpacken Sie die Datei, die Sie fur das Update erhalten

haben (siehe Abb. 36).

Kopieren Sie die entpackten Dateien auf einen (vorzugsweise
dem Terminal beiliegenden) USB-Stick (siehe Abb. 37).

Stecken Sie den USB-Stick in das Terminal und starten Sie

das Terminal neu.

AnschliefRend startet das Flashtool zum Aktualisieren der
ISO LIFT/TECU-Anwendung automatisch (siehe Abb. 38).

Tippen Sie auf das Computer-Symbol.

» Desktop » Neuer Ordner (3) » <[4 | weverom.. £

Datei Bearbeiten Ansicht Edtras 2
Organisieren v [ Offnen v Freigebenfar v Brennen  Neuer Ordner =- 0 @

e Mame Anderungsdatum  Typ GroBe

15O LIFT_TECU 171220191601 Dateiordner
4 Biblio _TECUzip -komprimierte.
Biblioth 1, 15O LIFT_TECU, 17122091542 ZP+k 24K8

15 Computer

g Netawerk

1 Element ausgewshit M Computer

Abb. 36: Zip-Datei entpacken

Daten 17122019 16:01
autostart.cfg 15062015 1014
eeeee ] 290520151258
18 Computer [ TouchMeFlash.exe 19072018 1514

%43 Biblitheken

€ Netzwerk

4 Elemente 1B Computer

Abb. 37: Update-Dateien auf USB-Stick kopiert

Abb. 38: Flash-Tool

BEDIENUNGSANLEITUNG ISO LIFT/ISO FIT TECU FUR UNIMOG SEITE 25



UPDATE

Folgen Sie den Anweisungen der Anwendung und starten
Sie den Controller indem Sie die Zundung einschalten.

Sollte die Zundung bereits eingeschaltet sein, schalten Sie
sie aus- und wieder ein.

Tippen Sie erst anschlieflend auf die OK-Taste (siehe Abb. 39).

Tippen Sie auf den Text in weiRem Feld (siehe Abb. 40).

Tippen Sie auch auf den nachsten Text (siehe Abb. 41).

REICHHARDT

electronic ¢ innovations

Abb. 39: Controller neu starten

Abb. 40: Seriennummer bestatigen

REICHHARDT

lectronic e innovation:

Abb. 41: Installationsdatei bestatigen
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Tippen Sie auf das Symbol mit dem brennenden Streichholz,
um das Installation zu starten (siehe Abb. 42).

Die Anwendung wird aktualisiert (siehe Abb. 43).

HINWEIS

Schalten Sie wahrend der Installation unter keinen Um-
standen die Zindung oder das Terminal aus und ent-
fernen Sie nicht den USB-Stick.

Wenn der Text ,Software upload finished!“ erscheint, ist die
Installation beendet (siehe Abb. 44). Tippen Sie erneut auf
den Text, um den Vorgang abzuschliefRen.

IOXP(ID 1); --->usbdisk\Daten\Iso_Lift_01_005_002.hex

Abb. 42: Installation starten

Ll ,.-A
10;

Abb. 43: Anwendung wird aktualisiert

ko
TOXP(ID 1): Software upload finished!

Abb. 44: Update abgeschlossen
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Nachdem sich der Text blau gefarbt hat, kbnnen Sie den
USB-Stick entfernen (siehe Abb. 45).

Schalten Sie die ZUndung erneut aus und ein und starten
Sie das Terminal neu.

Die ISO LIFT/TECU-Anwendung wird nun auf das Terminal
geladen (siehe Abb. 46).

Anschliefend kénnen Sie die Anwendung Uber das Kraft-
heber-lcon aufgerufen aufrufen.

REICHHARDT

electronic ¢ innovations

IOXP(ID 1): Software upload finished!

Abb. 45: Update bestatigen

aaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaa

ISOBUS-UT 01.20_ 10|

17.12.2019

Abb. 46: Anwendung wird auf Terminal geladen
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