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Herstellerangaben

1  Aligemeine Hinweise

Dieses Bedienungsanleitung beschreibt die SMART GUIDE-Anwendung in SMART COMMAND.

Die SMART GUIDE-Bedienungsanleitung ist Bestandteil der ,Betriebsanleitung SMART COMMAND*.

Die Allgemeinen Hinweise und Sicherheitshinweise der SMART COMMAND-Betriebsanleitung gelten gleichermafien
flr diese Bedienungsanleitung.

Lesen Sie die Hinweise der SMART COMMAND-Betriebsanleitung sorgfaltig und befolgen Sie diese.

Die grundlegende Verwendung und Bedienung von SMART COMMAND kénnen Sie ebenfalls der SMART COMMAND-
Betriebsanleitung entnehmen.

1.1 Herstellerangaben

Reichhardt GmbH Steuerungstechnik
Hofgut Ringelshausen
35410 Hungen/Deutschland

Telefon: +49 (0) 6043 -9645-0

Fax: +49 (0) 6043 - 9645 - 50
Internet: www.reichhardt.com
E-Mail: welcome@reichhardt.com

1.2 Produktinformationen

SMART GUIDE ist eine Anwendung innerhalb von SMART COMMAND, die genutzt wird, um Felder zu bewirtschaften.
Sie dient der Aufzeichnung von Feldgrenzen, dem Anlegen von Spuren und dem Setzen von Markierungen.

Zudem wird SMART GUIDE verwendet, um den Arbeitsvorgang beim automatisch gelenkten Fahren mit SMART CONTROL
zu steuern und uberwachen.

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE SEITE 1
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SMART GUIDE starten

2  Einfiihrung in SMART GUIDE

Nachfolgend werden erste Schritte und Voraussetzungen zur Verwendung der SMART GUIDE-Anwendung in SMART
COMMAND erlautert.

Zudem werden die Bedienoberflache sowie die Funktionsweise einzelner Anzeigen, Bedienelemente und Objekte
beschrieben.

2.1 SMART GUIDE starten

Tippen Sie in der Anwendungs-Ubersicht von
SMART COMMAND auf das SMART GUIDE-
Symbol, um SMART GUIDE zu starten (siehe
Abb. 1 - A).

Ist eine Schnellwahltaste in der Seitenleiste
angelegt, kénnen Sie die Anwendung auch
Uber diese aufrufen (siehe Abb. 1 - B).
(Mehr Gber Schnellwahltasten erfahren Sie in
der SMART COMMAND-Betriebsanleitung.)

Abb. 1:  SMART GUIDE-Anwendung starten

Anschlieend 6ffnet sich die SMART GUIDE-

Anwendung im Hauptfenster von SMART COM- k-f\_illléii
MAND (siehe Abb. 2). ﬁ\) ==
B
Sind alle Voraussetzungen zur Verwendung (o) ?J
von SMART GUIDE erfillt, wird eine Feld mit N ( iy
Gespann und weiteren Bedienelementen an- A A ol |
gezeigt (siehe Abb. 2). @ x’h
’_ (<™
\ |
3
\&= |
%60 &M% 000/ 0,00/ 1055, |

Abb.2:  SMART GUIDE im Hauptfenster von SMART COMMAND

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE SEITE 3
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SMART GUIDE starten

Nicht alle Voraussetzungen erfiillt

SIMUL

Sind nicht alle Voraussetzungen zur Verwen-
dung von SMART GUIDE erfullt, wird anstatt
des Feldes mit Gespann ein dunkelgrauer Hin-
tergrund mit Hinweisen zu méglichen Fehler-
quellen angezeigt (siehe Abb. 3).

Die Voraussetzungen zur Verwendung von

®

REICHHARDT

electronic  innovations

Das Fahrzeug hat
keine GNSS-Quelle hinterlegt.

SMART GUIDE werden in Kapitel 2.2 erlautert.

Abb. 3:

Verwendung von SMART GUIDE im Vollbildmodus

Sie kdnnen SMART GUIDE im Vollbildmodus
anzeigen lassen.

E3

Tippen Sie zum Aktivieren des Voll-
bildmodus auf das Vollbildmodus-
Symbol links in der Seitenleiste (sie-
he Abb. 2).

Tippen Sie erneut auf die Taste, um
den Vollbildmodus zu beenden (sie-
he Abb. 4).

E3

Abb. 4:

Verwendung von SMART GUIDE im Miniaturfenster

HINWEIS

SMART GUIDE kann auch in einem Minia-
turfenstern ausgefihrt werden. Jedoch mit
eingeschrankter Funktionalitat.

SIMUL

Es wurde kein gultiger Auftrag gestartet oder kein 4
Arbeitsblatt ausgewdhit. [

@|na
“mlh

0,00 " 0,00[®0 % |

Nicht alle Voraussetzungen zur Verwendung von SMART GUIDE
erflllt

o

alac
SRTK

% 6,0 &N 0,00/ 0,00(%7

[ LMAN

SMART GUIDE im Vollbildmodus

In dieser Anleitung wird SMART GUIDE nur 00 @
im SMART GUIDE-Hauptfenster dargestellt. = REICHHARDT
electronic ® innovations
Abb.5: SMART GUIDE in einem Miniaturfenster von SMART COMMAND

SEITE 4
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SMART GUIDE starten

Verwendung des Simulationsmodus in dieser Anleitung

HINWEIS

' SIMUL SMART GUIDE wurde fur
diese Anleitung im Simu-
lations-Modus verwendet
und dokumentiert.

Aus diesem Grund wird in
allen Abbildungen links
oben in der Seitenleis-
te anstelle des Betriebs-
modus das Simulations-
Symbol angezeigt (siehe
Abb. 6).

" 6,0 &2 0,00/ 0,00/% 1655, |

[ 1 MAN

- Fir die Verwendung von Abb.6:  SMART GUIDE im Simulations-Modus
SMART GUIDE ist es erfor-

derlich, dass der Ge-
spann-Modus aktiv ist und
an dieser Stelle das
schwarze Gespann zu se-
hen ist.

Wird ein rotes Gespann
angezeigt, liegt ein Konfi-
gurationsfehler vor.
SMART GUIDE wird Sie auf
die fehlenden Einstellun-
gen hinweisen.

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE SEITE 5
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2.2  Voraussetzungen fiir die Verwendung von SMART GUIDE

Um SMART GUIDE verwenden zu kénnen, mussen folgende Voraussetzungen erflllt sein:
* Ist im verwendeten Fahrzeug eine SMART ibox vorhanden (nur bei Verwendung der automatischen Lenkung
SMART CONTROL), muss diese zuvor konfiguriert werden (siehe Kapitel 2.2.1).
¢ Es muss ein GNSS-taugliches Zugfahrzeug (Gespann) ausgewahlt sein (siehe Kapitel 2.2.2).
¢ Es muss entweder ein Arbeitsblatt ausgewahlt oder ein Auftrag gestartet werden (siehe Kapitel 2.2.3).

2.2.1 SMART iBox konfigurieren (nur bei SMART CONTROL)

HINWEIS

Dieses Kapitel kann Ubersprungen werden, wenn das verwendete Fahrzeug ausschlieflich die Spurflihrungshilfe
SMART GUIDE verwendet und nicht die automatische Lenkung SMART CONTROL.

HINWEIS

Vor der Konfiguration der SMART iBox muissen die Ersteinrichtung und Kalibrierung der SMART iBox durch den
Reichhardt-Kundendienst durchgefliihrt werden. Andernfalls ist es nicht méglich, die nachfolgend beschriebene
Konfiguration durchzufihren.

Fahrzeug-Konfiguration aufrufen

Rufen Sie die Gespannliste Uiber das Haupt-
menU auf (siehe Abb. 7).

Gespanne

Bei Verwendung der Betriebsverwaltung:

=l V*&ﬁb%@lb

DEBREA

Bei Verwendung des ISO-XML-Modus:

Machine Combination

B

BEABRG

=|» »M]»

ISO-XML

Halten Sie das zu bearbeitende Gespann ge- Abb. 7:  Gespann gedrickt halten
druckt (siehe Abb. 7).

Wahlen Sie im erscheinenden Fenster die Op- SiMuL
tion ,Bearbeiten” (siehe Abb. 8).

3 R ersteuend

@ Duplizieren

. & Bearbeiten @
d l's

.

Abb. 8:  Gespann bearbeiten

SEITE 6 BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE
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Sie gelangen daraufhin in die Gespanneigen-
schaften.

Tippen Sie auf das Fahrzeug im Gespann (sie-
he Abb. 9).

AnschlieRend 6ffnen sich die Fahrzeugeigen-
schaften (siehe Abb. 10).

Tippen Sie erst auf das Zahnrad und
anschlieflend auf die Fahrzeug-Kon-
figuration (siehe Abb. 11).

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE
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Gespanne; Gespann mit iBox

. W 250 m @000 m

1... Tractor mit iBox

BERBRG

=

Gespannelement:  Tractor mit iBox

=@

Typ: Traktor i‘
Arbeitsbreite: 2,50m
Sektionen: 1

Tractor mit iBox

Traktor i‘

250m

Abb. 11:

Fahrzeug-Konfiguration aufrufen
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Topologie-Einstellungen fiir SMART CONTROL aktivieren

Klappen Sie die Topologie-Einstellun-
e gen durch Antippen des Pfeils auf
(siehe Abb. 12).

Stellen Sie sicher, dass das Kontrollkastchen
hinter ,SMART GUIDE" aktiv ist. Dies ist Vor-
aussetzung, um SMART CONTROL aktivieren
zu kénnen.

Tippen Sie anschliefRend das Kontrollkastchen
hinter ,SMART CONTROL" an, um dieses eben-
falls zu aktivieren (siehe Abb. 13).

Daraufhin ist als GNSS-Quelle automatisch die
SMART iBox vorgewahlt (siehe Abb. 14).

SEITE 8

Topologie

1SO FLEX X\/

ODEAB
ofafis &

BEREABERG

Abb. 12: Topologie in der Fahrzeugkonfiguration 6ffnen

Topologie °
SMART GUIDE [/] 1508US []
SMART CONTROL

GNSS:  Receiver - SMA|

NDEBE

RTK-Quelle;  Kein RTK

Fahrtrichtungsquelle:  Manuell + GPS

BEABRG

TC-Client:  Virtuell
Spannungsversorgung: Extern

Laufzeit bei Ziindung aus: D unbegrenzt

Abb. 13: SMART CONTROL aktivieren

Topologie

SMART GUIDE [/] 150BUS []

SMART CONTROL

GNSS:  Receiver - SMART iBox I

OE B

pelle:  Kein RTK

Fahrtrichtungsquelle:  Manuell + GPS

BEAE

TC-Client:  Virtuell
Spannungsversorgung:  Extern

Laufzeit bei Zindung aus: D unbegrenzt

Abb. 14: SMART iBox als GNSS-Receiver ausgewahlt

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE
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SMART iBox-Einstellungen

Klappen Sie die Topologije-Einstellun-
e gen zu und die SMART iBox-Einstel-
lungen auf (siehe Abb. 15).

Ubertragen Sie die Seriennummer

@ der angeschlossenen SMART iBox
durch Antippen des Pfeil-Symbols
(siehe Abb. 16).

Bestatigen Sie die Abfrage mit ,Ja“, um zu be-
statigen, dass es sich um die in diesem Fahr-
zeug verwendete SMART iBox handelt (siehe
Abb. 17).

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE
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Topologie

ISO FLEX

iBox

NDEBRA
ofafis i

BRAERG
C\Q\Z’OO

Abb. 15: SMART iBox-Einstellungen aufrufen

SMART iBox:

16.236347.1026
(2)
/

Seriennummer - konfiguries RT iBox:

SMART iBox - Fahrzeugspeicher:

Abb. 16: Seriennummer Ubertragen

mochten?

Abb. 17:  Abfrage bestatigen
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Nach erfolgreicher Ubertragung der Serien-
nummer wird diese im ausgegrauten Feld an-
gezeigt (siehe Abb. 18).

Ein griner Haken bestatigt zudem die erfolg-
reiche Ubertragung.

Wahlen Sie anschlieBend den passenden
Fahrzeugspeicher fur das Fahrzeug Uber die
Auswahlliste aus (siehe Abb. 19).

HINWEIS

Der Fahrzeugcode und -speicher ist ma-
schinenabhangig und wird vom Kunden-
dienst eingerichtet.

Wahlen Sie nur den Speicher, fir das ver-
wendete Fahrzeug erstellt wurde.

Einstellungen speichern

i Tippen Sie zweimal auf den Haken
rechts in der Kopfleiste, um die Ein-
stellungen zu speichern und zu-
nachst in die Gespanneigenschaften

und anschliefend zur Gespannliste
zu gelangen (siehe Abb. 20).

SEITE 10
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CONFIG

150-KML

SMART iBox:

16.236347.1026

/';\
( 1
=

Seriennummer - konfigurierte SMART iBox:

- Tractor

-Fendt 712

- Fendt 930
-NHT7070
- AGCO Tractor (Challenger MT 700/800 B-Series)

(Challenger MT900 G/ Serie)

SMART iBox - Fahrzeugspeicher:
%:

CONFIG

o J

Seriennummer - angeschlossene SMART iBox:
16.236347.1026

2
NDEBRA
ofafis )b

™
\)

Seriennummer - konfigurierte SMART iBox:

SMART iBox - Fahrzeugspeicher:

BEA

1 - Tractor

HEBBOE

Abb. 20: Anderungen speichern

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE
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2.2.2 Gespann auswahlen

Gespannliste aufrufen

Ist kein Gespann ausgewahlt oder keine GNSS-
Quelle fur das Fahrzeug eingestellt, werden in
der Bedienoberflache von SMART GUIDE ent-
sprechende Hinweise eingeblendet.

Zudem blinkt der Arbeitsmodus-Indikator rot
umrandet (siehe Abb. 21).

v
Das Fahrzeug hat
@ % ® @ @ « keine GNSS- lle hinterlegt.
(Sind diverse Voraussetzungen nicht erfullt,

Kein Gespann ausgewahit.
kann der Arbeitsmodus-Indikator auch ein @
Warndreieck anzeigen.
Mehr zum Arbeitsmodus-Indikator erfahren
Sie in Kapitel 2.4.2.4.)

Wahlen Sie Uiber den Arbeitsmodus-

9@@ Indikator das Gespann-Symbol aus,
um zur Gespannliste zu gelangen Abb. 21: Arbeitsmodus-Indikator mit Hinweis zur Gespannauswahl in
(siehe Abb. 22). SMART GUIDE

Alternativ kbnnen Sie die Gespannliste auch SIMUL
Uber das Hauptmenu aufrufen.

Bei Verwendung der Betriebsverwaltung:

= b‘éﬁbﬁlb

Bei Verwendung des ISO-XML-Modus:

=l|» > |8 > [l

ISO-XML

Abb. 22: Gespannliste

Gespann auswahlen

Tippen Sie auf das gewunschte Gespann, um simuL
es fir die Feldbearbeitung auszuwahlen (sie-
he Abb. 23).

§
¥

BEa

Abb. 23: Gespann in Gespannliste auswahlen

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE SEITE 11
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Das Gespann ist ausgewahlt und ein-
satzbereit, wenn der Listeneintrag
schwarz gefarbt ist und rechts ein
Haken erscheint (siehe Abb. 24).

Bei einer dunkelgrauen Farbung des Gespann
(siehe Abb. 23) ist es zwar ausgewahlt, es liegt
jedoch noch ein Konfigurationsfehler vor.

Standardmagig ist ein Standard-Gespann an-
gelegt (,Default Combination®).

Mdéchten Sie ein anderes Gespann
verwenden, konnen Sie es durch An-
tippen des Plus-Symbols in den Be-
arbeitungsoptionen anlegen und an-
schlieBend auswahlen (siehe
Abb. 25).

Detaillierte Informationen zum Anlegen bzw.
Bearbeiten eines Gespanns kénnen Sie der
SMART COMMAND-Betriebsanleitung entneh-

men.

SEITE 12

REICHHARDT'

electronic  innovations

SIMUL

3

Default Combination i

: —
Gespann mit iBox [ZI '@'

E
ODEBAER
iofafsf i

Machine Combination ]

B

HEEBROE
BERA

Abb. 24: Gespann ausgewahlt

SIMuUL

oJ#]

§

E
DEBRE
ofafisj i

Machine Combination

B

HEEROE
BERA

Abb. 25: Gespann anlegen
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2.2.3

Auftragsverwaltung aufrufen

EINFOUHRUNG IN SMART GUIDE
Voraussetzungen fiir die Verwendung von SMART GUIDE

Arbeitsblatt auswahlen oder Auftrag aktivieren

Rufen Sie die Auftragsverwaltung Uber das Hauptmenu auf, um ein Arbeitsblatt auszuwahlen oder einen Auftrag

zu aktivieren.
Verwendung der Betriebsverwaltung:

w7

Auftrage

Im HauptmenU wird der MenUpunkt des aktu-
ell ausgewahlten Arbeitsmodus (Arbeitsblatt-
Modus oder Auftrags-Modus) angezeigt.

Die entsprechende Liste wird durch Antippen
angezeigt (siehe Abb. 26).

Arbeitsblatter

e
e

. Ga
=> &

Tippen Sie auf den Button in der Kopfleiste
der jeweiligen Liste, um den Modus ggf. zu
wechseln:

E‘ Von Arbeitsblattern zu Auftragen
ey wechseln.

PN Von Auftragen zu Arbeitsblattern
pol
=l wechseln.

Verwendung des ISO-XML-Modus:

[_]= S > Auftrage
ISO-XML

Im 1ISO-XML-Modus wird immer der Auftrags-
Modus mit der Auftragsliste angezeigt (siehe
Abb. 27).

Arbeitsblatter sind im ISO-XML-Modus nicht
verflgbar.

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE

SIMUL

Q Suche

1

Arbeitsblétter

ﬁ Standard Arbeitsblatt

d

ODEAE

BEEBROE
BRAEEG

Abb. 26: Auftragsverwaltung in der Betriebsverwaltung aufrufen (Arbeits-

blatter aktiv)

H
c
[

1SO-XML-Auftrage

o J§
S

§
E

@ﬁ VR Plattenberg links (1)
4

1

%E VRC Plattenberg rechts \ |
4

BEA

EEROE
OE B8

Abb. 27:  Auftrage im ISO XML-Modus aufrufen
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Arbeitsblatt auswahlen

Befinden Sie sich im Arbeitsblatt-Modus ist
automatisch ein Arbeitsblatt ausgewabhlt.

Standardmagig ist ein Standard-Arbeitsblatt
angelegt.

— Modchten Sie ein neues Arbeitsblatt

verwenden, kdnnen Sie dies durch

Tippen auf das Plus-Symbol in den

Bearbeitungsoptionen anlegen und

+ anschlieBend auswahlen (siehe
Abb. 28).

HINWEIS

Es wird empfohlen fir jedes Feld ein eige-
nes Arbeitsblatt anzulegen, da es bei zu
grofRer Entfernung von Objekten auf einem
Arbeitsblatt zu Ungenauigkeiten kommen
kann.

Tippen Sie auf das Arbeitsblatt, das fur die
Feldbearbeitung ausgewahlt werden soll (sie-
he Abb. 29).

Das ausgewahlte Arbeitsblatt ist in
der Liste schwarz gefarbt und mit ei-

nem Haken markiert (siehe Abb. 30).

SEITE 14
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B

Arbeits

Standard Arbeitsb

DEBEA

EEROO
EEAEG

Abb. 28: Arbeitsblatt anlegen

Arbeitsbldtter

Standard Arbeitsblatt

ﬁ Arbeitsblatt 2
4

R Abeitsblatt1
4

M
\_J

Abb. 29: Arbeitsblatt auswahlen

SIMUL

Arbeitshltter

[F  standard Arbeitsblatt
4

ﬁ Arbeitsblatt 2
4

Abb. 30: Arbeitsblatt ausgewahlt und markiert
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Auftrag auswahlen und aktivieren

=g Mochten Sie einen neuen Auftrag
~ verwenden, kénnen Sie ihn durch
Tippen auf das Plus-Symbol in den

CEEE >

Interne 4

Bearbeitungsoptionen anlegen und g® e (i

+ anschlieBend auswahlen (siehe P
Abb. 31). 8 :
Bh  Auftagl (i)

Abb. 31: Auftrag neu anlegen

Halten Sie den gewinschten Auftrag in der
Auftragsliste gedruckt (siehe Abb. 32).

E'@ Auftragl
4

:lﬁ neuer_Auftrag
P

Abb. 32: Auftrag auswahlen

Tippen Sie im erscheinenden Menu auf , Auf-
tragsstatus andern” (siehe Abb. 33).

@ Auftragsstatus andern
# Bearbeiten

@ OQRerstellen

Ml Loschen

Abb. 33: Auftragsstatus andern
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Tippen Sie auf die Option , Aktiv“, um den Auf-
trag zu aktivieren (siehe Abb. 34).

Auftrags-Modus ausgewahlt aber kein Auftrag aktiv

Wenn Sie den Auftrags-Modus verwenden,
aber keinen Auftrag aktiviert haben, wird in
der Bedienoberflache von SMART GUIDE ein
entsprechender Hinweise eingeblendet.
Zudem blinkt der Arbeitsmodus-Indikator rot
umrandet (siehe Abb. 35).

Tippen Sie auf den Arbeitsmodus -In-
dikator, um zur Auftragsliste zu ge-
langen.

(Sind diverse Voraussetzungen nicht erfullt,
kann der Arbeitsmodus-Indikator auch ein
Warndreieck anzeigen.
Mehr zum Arbeitsmodus-Indikator erfahren
Sie in Kapitel 2.4.2.4.)

2.2.4

Nach Auswahl eines GNSS-fahigen Gespanns
sowie nach Auswahl eines Arbeitsblattes oder
nach Aktivieren eines Auftrags, wird die Be-
dienoberflache von SMART GUIDE samt Ge-
spann angezeigt (siehe Abb. 36).

Der Arbeitsmodus-Indikator zeigt den ausge-
wahlten Arbeitsmodus an.

Die Vorbereitungen, um mit SMART GUIDE ar-
beiten zu kdnnen, sind beendet.

Sie kdnnen mit der Arbeit in SMART GUIDE
beginnen.

SEITE 16
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o

Interne Auftriage

=
0B = -
150 XML I
™ Aktiv I
4
BEC L
=] .
. ﬁ l v Abgeschlosseri 1)
X Abgebrochen
[ Geplant
B Vorlage

Abb. 34: Auftrag aktivieren

F— wurde kein gliltiger Auftrag gestartet oder keirt

Arbeitsblatt ausgewahit.

Abb. 35: Arbeitsmodus-Indikator mit Hinweis zur Auftragsauswahl in
SMART GUIDE

B \ &
©O) [ &
10m II =
Cadl
# 6,0 &N 0,00/ 0,00[%165% |
[ ] MAN

Abb. 36: SMART GUIDE verfligbar
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2.3  Voraussetzungen fiir die Verwendung des Lenkradmotors RDU3 mit SMART CONTROL

HINWEIS

Dieses Kapitel kann Ubersprungen werden, wenn das verwendete Fahrzeug nicht tber einen Lenkradmotor RDU3
verfugt.

Folgende Voraussetzungen mussen erfillt
sein, wenn Sie die automatische Lenkung
SMART CONTROL mit dem Lenkradmotor
RDU3 in SMART GUIDE verwenden mdochten:

5

g
E

Seriennummer - angeschlossene SMART iBox:
16.236347.1026

¢ Es muss ein Gespann mit einem Fahrzeug
ausgewahlt sein (siehe Kapitel 2.2.2), in

BEAa

dem die SMART iBox konfiguriert wurde \(_-,t\
(siehe Kapitel 2.2.1) und bei dem in der ST KT CHART B0
SMART iBox-Einstellungen ein entspre- ' 16.236347.1026 v

chender Fahrzeugspeicher ausgewahlt ist,
der fur ein Fahrzeug mit RDU3 vorgesehen
ist (siehe Abb. 37).

¢ Der RDU3 muss kalibriert sein.

SMART iBox - Fahrzeugspeicher:

2- ROU CAN - Tractor
<O )

Abb. 37: Fahrzeugspeicher des RDU-Traktors ausgewahlt

Die Kalibrierung des Lenkradmotors RDU3
wird nachfolgend erlautert.

RDU3-Konfiguration in der SMART COMMAND-Konfiguration aufrufen

Rufen Sie die SMART COMMAND-Konfigura-
tion Uber das Hauptmen auf:

= > |

Tippen Sie in der SMART COMMAND-Konfi-
guration auf das Symbol des Lenkradmotors
(siehe Abb. 38).

HINWEIS

Gegebenenfalls mussen Sie das Gespann
in der Gespannliste durch Antippen ab-
wahlen und anschlieend wieder auswah- Abb. 38: RDU3-Konfiguration aufrufen
len, damit der Lenkradmotor in der SMART

COMMAND-Konfiguration angezeigt wird.

Konfiguration 4 ‘ D>
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Daraufhin gelangen Sie in die RDU3-Konfigu-
ration (siehe Abb. 39).

Dort erhalten Sie Informationen Uber folgen-
de Daten des Lenkradmotors:

e SW-Ver.: Software-Version
¢ HW-Ver.: Hardware-Version
¢ S/N: Seriennummer

0141037
Betriebsstunden: 164.2 /4.1
Lenkubersetzung: 14.4

* Betriebsstunden

¢ Lenklbersetzung

Abb. 39: Daten des RDU3

Kalibrierungsmenii aufrufen

P Tippen Sie in der RDU3-Konfiguration
"\ auf das Werkzeug-Symbol, um das
Kalibrierungs-Menu aufzurufen (sie-

he Abb. 40).

0141037
Betriebsstunden: 164.274.1

Lenkubersetzung: 14.4

BEABRG

Abb. 40: Kalibrierung aufrufen

Kalibrierung starten

HINWEIS

Um die Kalibrierung durchfiihren zu kon-
nen, mussen folgende Voraussetzungen
erfillt sein:

» Sie bendtigen eine freie Flache von 100
m Lange und 10 m Breite.
* Die Geschwindigkeit des Fahrzeugs

muss bis zum Ende der Kalibrierung
kontinuierlich 4,5 bis 8 km/h betragen.

3 3

g
£

&Gesehwindigkart: 0 km/h (zu niedrig)
Fortschritt: 0%
Lenkiibersetzung: s

=

BEA

Tippen Sie auf den Start-Button, um die Kali-
brierung zu starten (siehe Abb. 41).

Abb. 41: Kalibrierung starten
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Daraufhin erscheint ein Hinweis mit den Vor-
gaben fur den Kalibrierungsvorgang (siehe
Abb. 42).

HINWEIS

Unter- oder Uberschreiten Sie die geforder-
te Geschwindigkeit wahrend der Fahrt, wird
die Kalibrierung abgebrochen und muss er-
neut gestartet werden.

Dricken Sie anschliefend im Fahrzeug den
Aktivierungsschalter zur Aktivierung der auto-
matischen Lenkung (Aktivierungsschalter am
Lenkradmotor oder extern verbauter Aktivie-
rungsschalter).

AnschlieBend wird der Kalibrierungsvorgang
gestartet (siehe Abb. 43).

Wahrend der Kalibrierung wird der Kalibrie-
rungs-Fortschritt sowie die momentane Ge-
schwindigkeit angezeigt.

Sie erkennen die laufende Kalibrierung aufier-
dem an dem Dialog ,Kalibrierung lauft®.

HINWEIS

Durch Bertihren des Lenkrads wird die Ka-
librierung abgebrochen und muss erneut
durchgefuhrt werden.

Beruhren Sie das Lenkrad wahrend der
Kalibrierung nur in Ausnahmefallen, bspw.
wenn die Flache nicht ausreicht oder ein
Hindernis den Weg versperrt.

Unter- oder Uberschreiten Sie die geforderte
Geschwindigkeit, erscheint ein Warndreieck
neben der Geschwindigkeitsangabe.

Passen Sie Ihre Geschwindigkeit an, bis das
Warndreieck verschwindet (siehe Abb. 44).

Die Kalibrierung wird daraufhin erneut gestar-
tet.

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE
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Fiir die Kalibrierung bendtigen Sie eine freie
Strecke von ca. 100m Lange und 10m Breite.

Die Kalibrierung beginnt, sobald Sie am RDU3 der|
Aktivierungsschalter driicken. Halten Sie dann ei

Geschwindigkeit zwischen 4,5 und 8 km/h bis de
Prozess abgeschlossen ist.

/\ Geschwindigkeit: 3.75 km/h {2u niedrig)
Fortschritt: 0%
Lenkiibersetzung: -

Abb. 42: Hinweise zur Kalibrierung

Geschwindigkeit: 4.94 km/h

Fortschritt; [ | 10%
ErSEZUNg: =
:> I Kalibrierung l&uft I
Stoppen 7|

Abb. 43: Kalibrierung lauft, Anzeige der Geschwindigkeit und des Fort-

schritts

q::>: I 8.42 km/h (zu hoch) I
50%

Lenkibersetzung: .

Kalibrierung lauft

BEERG

Abb. 44: Warndreieck: Die Geschwindigkeit ist fur die Kalibrierung zu
hoch
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Kalibrierung abbrechen

Méchten Sie die laufende Kalibrierung abbre-
chen, kdnnen Sie entweder das Lenkrad mit
der Hand bewegen oder auf den Button ,Stop-
pen“tippen (siehe Abb. 45).

Méchten Sie anschlieend erneut die Kalib-
rierung durchfihren,tippen Sie erneut auf den
Button ,Start".

Kalibrierung abschliefien

Die Kalibrierung ist beendet, sobald der Fort-
schritt 100 % erreicht hat und der Dialog ,Ka-
librierung beendet” erscheint.

Es wird ein Wert fir die LenkUbersetzung ein-
geblendet (siehe Abb. 46).

Tippen Sie auf ,O0K®, um die Kalibrierung ab-
zuschlieBen.

SEITE 20

Geschwindigkeit: 4.94 km/h
Fortschritt: | ] 10%
Lenkiibersetzung: S

BEABEG

Kalibrierung lauft

-_ﬁﬁ?ﬂ_l

Abb. 45: Kalibrierung abbrechen

SiMuL

o]

§
£

Geschwindigkeit. 4.69 km/h
Fortschritt: I, 00"
Lenkibersetzung: 15.1

BEBOE
BEA

Kalibrierung beendet

Abb. 46: Fortschritt bei 100 %: Die Kalibrierung wurde beendet
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2.4

Bedienoberflache von SMART GUIDE

EINFUHRUNG IN SMART GUIDE
Bedienoberflache von SMART GUIDE

Die Bedienoberflache von SMART GUIDE zeigt eine Karte mit Gespann im Feld.
Des Weiteren sind Bedienelemente, Statusanzeigen und Feldelemente zu sehen. Diese werden nachfolgend erlautert.

241 Objektiibersicht

Bedienelemente und Statusanzeigen

SMART GUIDE zeigt u.a. die in Abb. 47 darge-
stellten Bedienelemente und Statusanzeigen.
Diese konnen je nach Einstellungen und Sys-
temstatus variieren.

Bedienelemente und Statusanzeigen werden
in Kapitel 2.4.2 erlautert.

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE

Abb. 4T:
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Bedienelemente und Statusanzeigen
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Feldelemente - Grenzlinien

In SMART GUIDE gibt es verschiedene Dar-
stellungen fir Grenzlinien:

¢ offen und nicht aktiv (siehe Abb. 48),
¢ geschlossen und aktiv (siehe Abb. 49).

*
@

—E%—‘
- -
2l

Die Darstellung von Grenzlinien wird in Kapi-
tel 2.4.3 genauer ausgefuhrt.

In Kapitel 3.2 wird das Anlegen und Bearbei-
ten von Grenzlinien erlautert.

=

=
S
3

I-—————————————T—-———-I

&
Abb. 48: Grenzlinien offen und nicht aktiv
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Abb. 49: Grenzlinien geschlossen und aktiviert
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Feldelemente - Referenzspuren und Spurmuster

In SMART GUIDE kénnen verschiedene Spur-
muster auf Basis einer Referenzspur erstellt
werden (siehe Abb. 51).

%
Die Darstellung von Referenzspuren und Spur- 7\ e \
muster wird in Kapitel 2.4.4 genauer ausge- \_’g’;" \ '\ll
finrt. — [ @

In Kapitel 3.1 werden das Anlegen, Bearbei-

|
|
|
|
|
|
ten und die Verwendung von Referenzs M EE) S B
puren :
und Spurmustern erlautert. I
|
|
|
|
|
|

\\ L

Abb. 50: Referenzspur mit Spurmuster

Feldelemente - Markierungen

In SMART GUIDE gibt es verschiedene Symbo-
le fur Markierungen im Feld (siehe Abb. 51).

Die Darstellung von Markierungen wird in Ka-
pitel 2.4.5 genauer ausgefuhrt. S

Das Anlegen und Bearbeiten wird in Kapitel \ ' 4
3.3 erlautert.

20m

Abb. 51: Markierungen
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2.4.2 Bedienelemente und Statusanzeigen

Nachfolgend werden die einzelnen Elemente
in der Bedienoberflache von SMART GUIDE
erlautert (siehe Abb. 52).

SODDD ) A<

(D) Guide bar (siehe Kapitel 2.4.2.1) = :
@ Zoomoptionen in der Kartenansicht (sie- @)«@
he Kapitel 2.4.2.2) =

.
(3) schnelizugriff (siehe Kapitel 2.4.2.3) \{3@

@ Arbeitsmodus-Indikator (siehe Kapitel
2.4.2.4) E

@ Kompass (siehe Kapitel 2.4.2.5) P
(6) Masstab (siehe Kapitel 2.4.2.6) “\i@
@ Statusleiste mit (siehe Kapitel 2.4.2.7)
Sektionsanzeige (siehe Kapitel 2.4.2.7) - y

001285 (7)

@ Gespann-Darstellung mit Sektionsanzei- 5 6.0 NE 00
ge (siehe Kapitel 2.4.2.7) m M N | kmsh '

1
Feldbearbeitungs-Meni (siehe Kapitel MAN

2.4.2.7) Abb. 52:  Bedienelemente und Statusanzeigen in SMART GUIDE

Unterscheidung von Bedienelementen und Statusanzeigen

Beispiel Funktion Erlauterung
W' Anzeige Elemente, die nur als Anzeige dienen, haben keinen oder einen
‘_ m 1" OFF| grauen Rahmen.

Bedienelement: Elemente, die angetippt werden kbnnen, um eine Funktion auszu-
( Antippen fuhren, haben zusatzlich zu einem grauen Rahmen einen gelben,
\~ roten oder rot-blinkenden Rahmen.

Gedrickthalten, drlickthalten ausgefiihrt wird, wird dies durch ein schwarzes Drei-
ggf. auch Antippen | eck rechts unten symbolisiert.

/,"-‘m.\\
Bedienelement: Verflgt ein Element Uber eine LongPress-Funktion, die durch Ge-
o / 4
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24.21 Guide bar

HINWEIS

Die Guide bar wird nur angezeigt, wenn Sie
* im Referenzspuraufzeichnungs-Modus ein Spurmuster aufzeichnen (siehe Kapitel 3.1.1);
* im Grenzlinienaufzeichnungs-Modus Grenzlinien anlegen (siehe Kapitel 3.2);
¢ im Feldbearbeitungs-Modus ein Arbeitsblatt oder einen Auftrag mit einem verknupften Feld verwenden, in
dem bereits ein Spurmuster angelegt ist (siehe Kapitel 3.1.3).

Die Aktivierung des Feldbearbeitungs-Modus sowie der verschiedenen Aufzeichnungs-Modi werden in Kapitel
2.4.2.10.1 bzw. Kapitel 2.4.2.10.2 erlautert.

Guide bar im Referenzspur- und Grenzlinienaufzeichnungs-Modus

Die Guide bar enthalt in den Aufzeichnungs-

Modi folgende Informationen (siehe Abb. 53 I_'_\—©_

und Abb. 54): @ _ﬁ_ @ /@
—

@ Art der Aufzeichnung;

_&_ Feldgrenze links

- s
ﬁ Feldgrenze rechts
— -
ﬁ Vorgewendegrenze
a y links
ﬁ Vorgewendegrenze
‘ : rechts
oy . Abb. 54: i i lauf Refi fzeich AB
ﬁ Ausschlussflachen- 54: Guide bar bei laufender Referenzspuraufzeichnung (AB)
1= N grenze links
& Ausschlussflachen-
‘ 5] grenze rechts
i Referenzspuraufzeich-
nung

Vorgewendebreite;

einen rot-blinkenden Recording-Punkt
bei aktiver Aufzeichnung einer Grenzlinie
oder Referenzspur (AB, A+, Kontur).
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Guide bar im Feldbearbeitungs-Modus
Im Feldbearbeitungs-Modus dient die Guide Q

bar zur Anzeige der Sollspur (Spur des Zug- \ \
fahrzeugs; siehe auch Kapitel 2.4.4) und der

Abweichung von dieser. I>[>[>[>D <
Ist keine aktive Spur vorhanden, wird die
Guide bar ausgeblendet.

Die Guide bar enthalt folgende Informationen
(siehe Abb. 55):

@ die aktive Spurnummer

‘ die Anzeige des Lenkstatus (automati-
sche Lenkung SMART CONTROL):
rot = Lenkung ist nicht moéglich
grau = es wird nicht gelenkt

grun = es wird aktiv gelenkt

LED-Pfeile mit Abweichung zur Sollspur ) ] ! '

grin = Fahrzeug befindet sich etwa E] [E] E] ®B) [Z]
auf Sollspur

gelb/rot = Fahrzeug weicht weniger/ \ \ \ \\ \ \
starker von Sollspur ab Abb. 55: Guide bar bei aktivem Spurmuster

Abweichung von der Sollspur/Spurver-

satz (in cm)

Zeigt die Richtung der Abweichung zur
Sollspur sowie den Abweichungswinkel.
(Eine Maximalabweichung von 90° im
Feld wird in der Guide bar durch eine ma-
ximal um 45°gedrehten Traktor darge-
stellt.)
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2.4.2.2

Bedienoberflache von SMART GUIDE

Zoomoptionen in der Kartenansicht

Symbol

Beschreibung/Untermeniis

Q

Beim Antippen der Lupe 6ffnen sich folgende Zoomoptionen:

] Diese Zoomoption dient zur Zentrierung auf das Gespann (roter Pfeil auf der Karte), z. B. nach-
e .
- &% - dem die Karte verschoben wurde.

1
Die Zoomstufe nach dem Zentrieren entspricht dem in den Einstellungen (siehe Kapitel 6.3.1)
definierten Basiszoom.
Sie kdnnen durch das Auseinander- bzw. Zusammenziehen der Finger auf dem Arbeitsblatt ma-
nuell hinaus- und hineinzoomen.

Befindet sich auf dem Arbeitsblatt oder dem im Auftrag verknupften Feld eine aktive Feldgren-
ze, wird diese nach Antippen auf den Button vollstandig angezeigt.

Ist kein aktives Feld vorhanden, ist der Button ausgegraut.

Alle auf diesem Arbeitsblatt oder auf dem im Auftrag verknlpften Feld aufgezeichneten Feld-
% grenzen sowie weitere Objekte (Markierungen, Spurmuster etc.) werden angezeigt.

Ist dies nicht moglich, weil z. B. noch kein Objekt auf dem Arbeitsblatt vorhanden ist, ist der

Button ausgegraut.

2.4.2.3

Schnellzugriff

Symbol

Beschreibung/Untermeniis

{3

Uber die Schnellzugriffs-Buttons werden haufig bendtigte Menis in SMART COMMAND aufgerufen:

o8l \ Offnet die Section Control-Einstellungen des ausgewéhlten Gespanns im Hauptmenii (siehe
Hil) Kapitel 4.3).

_O Offnet die SMART TURN-Einstellungen des ausgewahlten Gespanns (siehe Kapitel 5.1).

d& Offnet die Lenkeinstellungen fir SMART CONTROL im SMART GUIDE-Meni (siehe Kapitel 6.4).

Von den drei nachfolgend gezeigte Buttons kann nur einer vorhanden sein:

% Offnet die Arbeitsblattliste

Offnet die interne Auftragsliste

INTERN

Offnet die ISO-XML-Auftragsliste

150-XML

Offnet die Gespannliste
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24.2.4 Arbeitsmodus-Indikator

Der Arbeitsmodus-Indikator gibt an, ob der Arbeitsblatt- oder Auftrags-Modus ausgewahlt ist.

Symbol | Beschreibung

Arbeitsblatt ausgewahlt

Auftrag der Betriebsverwaltung aktiv

NE

=
=
m
e
=

Auftrag im ISO-XML-Modus aktiv

]
=]
=
=
-

Statusanzeigen bei Problemmeldungen

Treten Konfigurationsprobleme im Zusammenhang mit SMART GUIDE auf, wird der Arbeitsmodus-Indikator zu ei-
nem Button mit rot blinkenden Ring.
Dieser dient zur Schnellauswahl, um direkt zur Quelle des Konfigurationsproblems zu gelangen.

Durch Antippen des Buttons 6ffnet sich die Liste der jeweiligen Problemquelle (z. B. in die Gespannliste).

Symbol | Beschreibung/Untermeniis
Problem mit einem Auftrag (nur im Auftrags-Modus):

* Dem Auftrag ist kein Feld zugewiesen.
* Es wurde kein Auftrag gestartet (kein Auftrag aktiv).
Antippen 6ffnet die Auftragsliste.
Konfigurationsprobleme im Gespann:
¢ Kein GNSS-Signal-Empfang.
¢ Das Zugfahrzeug hat keine GNSS-Quelle hinterlegt.

¢ Kein Gespann ausgewahlt.
* Kein Zugfahrzeug definiert.

¢ Das Gespann hat keine Arbeitsbreite.
Antippen 6ffnet die Gespannliste.
Konfigurationsprobleme im Fahrzeug:
0 ¢ ISO FLEX mit Fahrzeug verknUpfen

* SMART iBox mit Fahrzeug verknipfen

¢ Fahrzeugspeicher der SMART iBox auswahlen
Antippen 6ffnet die Fahrzeugliste.

Mehrere Probleme:
Treten mehrere Konfigurationsprobleme gleichzeitig auf, beinhaltet der But-
ton ein gelbes Warndreieck.

Durch Antippen des Buttons 6ffnet sich ein Kreissegment, das Buttons fiir die
jeweiligen Problemquellen enthalt.
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24.2.5 Kompass

Als Anzeige fir den Kompass kdnnen zwei verschiedene Symbole ausgewahlt werden, die durch Antippen wechseln:

Symbol | Beschreibung

‘ Die Windrose (zeigt die Himmelsrichtung, in die sich das Gespann bewegt)

0°
N

W_*_ ¢ | | Windrose grof3
S

2.4.2.6 Maf3stab

Symbol Beschreibung

Unter den Funktions-Buttons auf der linken Seite befindet sich der Maf3stab.
Er verandert sich, wenn Sie auf dem Bildschirm durch Auseinander- oder Zusammenziehen der
Finger im Bild hinaus- bzw. hineinzoomen.

10m

2.4.2.7 Statusleiste

Die Statusleiste verfugt Uber vier Anzeigeele-

Rl
mente (siehe Abb. 56). (1) ©) (3) (3)
o . . . . - - AN /TG
Die mittleren zwei Anzeigen verfugen zugleich n:1 6,0 0N| N& 0’0‘ H::}\ 0,0 %%12'.{ o ‘
I

Uber Funktionen, die durch Antippen aufgeru- km/h
fen werden kénnen.

Abb. 56: Statusleiste

1. Arbeitsbreite des Gespanns und SMART TURN-Status (nur Anzeige)

Symbol Beschreibung

|;1" (‘T Die erste Anzeige zeigt die Arbeitsbreite des Gespanns sowie den SMART TURN-Status.
[ 6:0 ore/ | Mégliche SMART TURN-Status:

SMART TURN ist fur das aktuelle Gespann aktiv.
ON Mindestens eine Grenzlinie ist fir SMART TURN aktiviert.

SMART TURN ist fur das aktive Gespann deaktiviert oder es wur-
OFF den keine Grenzlinien fir SMART TURN aktiviert.

Die Auswahl am Auswahldialog wurde getroffen, jedoch ist das
Mandver noch nicht freigegeben (nur bei Fahrzeugen, bei de-
nen ein Manoéver explizit Gber einen Schalter im Fahrzeug frei-
gegeben werden muss).

E E H H Das Manoéver wurde freigegeben.

Das Mandver wurde freigegeben und die Ausfuhrung gestartet.
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2. Geschwindigkeitsstatus und manuelle Anderung der Fahrtrichtung (Anzeige mit Funktion)
Durch Antippen der Anzeige erscheint ein Fenster, in dem Sie die Fahrtrichtung des Gespanns andern kénnen.

HINWEIS

Die Fahrtrichtung kann nur gedndert werden, wenn die Einstellungen in der SMART iBox (nur bei SMART CONTROL)
oder im Gespann daflr vorgesehen sind.

Zudem muss sich das Fahrzeug mit einer Geschwindigkeit von 0,5 bis 5 km/h gleichmafig in eine Richtung be-
wegen (siehe Kapitel 4.1).

Symbol Beschreibung

‘ P A 0 00‘ Fahrtrichtung neutral bei Stillstand (nur bei vorgerusteten Maschinen)

*58 127‘ Fahrtrichtung vorwarts

Lkm/h "=

&3> 764‘ Fahrtrichtung rlickwarts

km/h T F=

‘:7;"‘ 0 00‘ Unbekannte Fahrtrichtung
m/hn

3. Flachenzahler

Der Flachenzahler zeigt je nach Einstellung im Hektarzahler des SMART GUIDE-MenUs (siehe Kapitel 6.3.1) die be-
reits bearbeitete oder die noch zu bearbeitende Flache an.
Durch Antippen des Flachenzahler kénnen Sie den Wert zurticksetzen.

Symbol Beschreibung

‘ O 00‘ Anzeige der bereits bearbeiteten Flache.
Zurlcksetzen des Wertes (Anzeige mit Funktion).

&:f: 0’00‘ Anzeige der noch zu bearbeitenden Flache.

4. Status zum GNSS-Empfang

Symbol Beschreibung

ln 19 all4G | Status zum GNSS-Empfang (nur Anzeige)

(ORTK
& 12 Satelliten verflugbar
(Anzahl der verfigbaren Satelliten wird rechts neben dem Symbol angegeben)

keine Satelliten verfugbar

Netzverbindung

GNSS-Quality-Status: GPS, DGPS, RTK-F, RTK

* Kein Text: kein Signal vorhanden
e Griner Punkt: kein Fehler
* Rotes X: Fehler
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2428 Sektionsanzeige

Die Sektionsanzeige zeigt die in den Section l T

Control-Einstellungen des Anbaugerats ge- T | ) MAN

setzte Anzahl der Sektionen. [ ] i I i 0 I 0 1 AUTO
Wurde in den Gespanneinstellungen ein vir-

tuelles Fahrzeug als Sektionsgeber gewahit, Abb. 57: Beispiele der Sektionsanzeige

wird nur eine Sektion angezeigt.

Des Weiteren gibt Sie Auskunft daruber,
ob Sektionen aktiv oder inaktiv sind (siehe
Abb. 57).

Im manuellen Modus kdnnen Sie Uber die Sektionsanzeige zudem durch Antippen einzelne Sektionen ein bzw. aus-
schalten (siehe Kapitel 4.3.1.2).

Die einzelnen Sektionen kénnen folgende Status haben:

* gelb leuchtend: Sektion ist aktiv, Flachenmarkierung/-bearbeitung ist aktiv
* blau leuchtend: Sektion ist aktiv, Flachenmarkierung/-bearbeitung ist inaktiv
Sektion ist inaktiv, Flachenmarkierung/-bearbeitung ist aktiv
* gelb-blau blinkend: Sektionen ist aktiv, Flachenmarkierung ist inaktiv
(nur bei nicht-ISOBUS-fahigen Maschinen im manuellen Modus)

Neben der Sektionsanzeige wird der Section Control-Modus abgebildet:

* MAN: Manuelle Teilbreitenschaltung (siehe Kapitel 4.3.1.2)
e AUTO: Positionsbasierte automatische Teilbreitenschaltung (siehe Kapitel 4.3.1.3)
e EXT: Externe Teilbreitenschaltung (siehe Kapitel 4.3.1.4)

2429 Gespann-Darstellung

Symbol Beschreibung/Untermeniis

¢ Die Mitte des Fadenkreuzes im schwarzen Kreis entspricht dem Device-Reference-Point
(= Bezugspunkt/Drehpunkt) des Fahrzeugs.

¢ Der blaue Balken visualisiert den Applikationspunkt des Gespanns, der fur die Teilbrei-
tenschaltung ausgewahlt wurde.

* Der schwarze Rahmen hinter dem blauen Balken zeigt die Applikationstiefe.

é * Der rote Pfeil stellt das Gespann dar.

é Durch Antippen des Gespann-Symbols 6ffnen sich weitere Optionen in einem Halbkreis.
LR Uber diese kénnen Einstellungen zur Spurverschiebung und zum GNSS-Drift vorgenom-
men werden.

GNSS-Drift nullen (siehe Kapitel 3.1.5.1).

ﬁ% Alle Feldobjekte werden in Bezug auf die aktuelle Position verschoben, sodass
sich das Fahrzeug wieder auf der Spur befindet.

Wie Sie den Vorgang zurlicksetzen ist in Kapitel 6.6 beschrieben.

@/ Spurmusterverschiebung (siehe Kapitel 3.1.5.3)
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2.4.2.10 Feldbearbeitungs-Menii

Auf der rechten Seite der Bedienoberflache
befindet sich das Feldbearbeitungs-Menu (sie-
he Abb. 58).

Der Button ganz oben, zeigt den der-
zeit gewahlten Bearbeitungsmodus
an.

Durch Streichen nach links 6ffnet sich ein Menu
in dem Sie einen anderen Bearbeitungsmodus
auswahlen oder das SMART GUIDE-Men auf-
rufen kdnnen (siehe Abb. 58 und Abb. 59).

(Das SMART GUIDE-Menu kann auch durch
Antippen des Buttons aufgerufen werden. Das
SMART GUIDE-MenU wird in Kapitel 6 erlautert.)

Folgende Bearbeitungsmodi sind im erschei-
nenden Men( verflugbar (siehe Abb. 59):

SMART GUIDE-Menu aufrufen (sie-
he Kapitel 6)

Feldbearbeitungs-Modus
auswahlen

Grenzlinienaufzeichnungs-Modus
,Grenzlinie links“ auswahlen

Grenzlinienaufzeichnungs-Modus
»Grenzlinie rechts* auswahlen

Referenzspuraufzeichnung aus-
wahlen

Markierungsmodus auswahlen

Wurde ein Grenzlinienaufzeichnungs-Modus
gewahlt, werden beim erneuten Antippen des
Bearbeitungsmodus-Buttons ein grenzlinien-
spezifisches Menl angezeigt (siehe Abb. 60):

//_fl\\ Grenzlinienaufzeichnungs-Modus
\f)) ,Grenzlinie links“ auswahlen

/,Q_\\ Grenzlinienaufzeichnungs-Modus
-)/ ,Grenzlinie rechts“ auswahlen

0\ Grenzlinienaufzeichnungs-Modus
/ beenden

SIMUL

REICHHARDT'
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N2 0,00/[%* 0,00/ % 10, |

[ ]
Va7
Wis|(=% |

0,00/ 0,005 10255 |

Abb. 60: Ubersicht der Bearbeitungsmodi

% 6,0 SN2 0,00/ 0,00% 0%

Je nach Wahl des Bearbeitungsmodus verandern sich die Ubrigen Buttons des Feldbearbeitungs-Menis am rechten Rand
der Bedienoberflache. Die einzelnen Bearbeitungsmodi sowie die zugehorigen Buttons werden nachfolgend erldutert.
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2.4.2.10.1 Buttons im Feldbearbeitungs-Modus

Ausgewahlter Bearbeitungsmodus

Symbol

Beschreibung

Feldbearbeitungs-Modus

Weitere Buttons des Feldbearbeitungs-Meniis

Symbol

Untermeniis/Beschreibung

@

Lenkungsaktivierung (nur verfugbar mit SMART CONTROL,; siehe Kapitel 4.2):

Aktives Lenken erfordert die Aktivierung des Lenkbuttons. Es wird dabei automatisch auf die zum ge-
wahlten Anbaugerat nachstgelegene aktive (=rote) Spur eingelenkt und diese dann entlanggefahren.

%J Die automatische Lenkung ist nicht aktivierbar.

08 Die automatische Lenkung ist eingeschaltet und aktiv.

W Die automatische Lenkung ist aktivierbar.

Nudging nach rechts:

ﬁﬁb Die Spur wird in Bezug auf die Fahrtrichtung des Fahrzeugs (in 1 cm-Schritten) nach rechts gescho-
ben (siehe Kapitel 4.4).
Nudging nach links:
4 ﬁ Die Spur wird in Bezug auf die Fahrtrichtung des Fahrzeugs (in 1 cm-Schritten) nach links geschoben
- (siehe Kapitel 4.4).
& Einschalten der Flachenmarkierung/-bearbeitung (siehe Kapitel 4.3.1 ff.)

——

OFF = Flachenmarkierung/-bearbeitung ausgeschaltet

£

—

.

ON = Flachenmarkierung/-bearbeitung eingeschaltet
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2.4.2.10.2

Buttons in der Grenzlinien- und Referenzspuraufzeichnung

Ausgewahlter Bearbeitungsmodus

Symbol Beschreibung(
4 L1 = [ Referenzspuraufzeichnung (siehe Kapitel 3.1).
® Durch Antippen des Buttons kann der Bearbeitungsmodus geandert werden.
[ Grenzlinienaufzeichnungs-Modus (siehe Kapitel 3.2)
ﬂ ® Durch Antippen des Buttons kann die Seite der Grenzlinienaufzeichnungen gewechselt oder die Auf-

zeichnungsmodus beendet werden.

"%" | | Grenzlinienaufzeichnungs-Modus ,Grenzlinie links* auswahlen
N/

f,/'&t-\\

| &%) [Grenzlinienaufzeichnungs-Modus ,Grenzlinie rechts“ auswahlen
N

N

( 6 | | Grenzlinienaufzeichnungs-Modus beenden

N

Ausgewahlte Spurart und dadurch angezeigte Buttons des Feldbearbeitungs-Meniis

Symbol

Untermeniis/Beschreibung

< IA-B

SMART GUIDE bietet verschiedene Spurarten fir Grenzlinien und
Referenzspuren.

Der zweite Button am rechten Rand zeigt die aktuell ausgewahlte
Art der Aufzeichnung bzw. Spur.

Durch Streichen nach links und anschlieRendes Antippen, kann
eine andere Spurart ausgewahlt werden.

N\ Spurart: ,A-B-Spur*:
[’ IA_B | | Geradlinige Spur von einem Punkt A zu einem Punkt B aufzeichnen (A-B-Spur).
N Wenn Sie diese Spurart wahlen, erscheinen folgende Buttons:
IA Tippen Sie auf diesen Button, um einen Punkt A zu setzen.
9 Die Aufzeichnung wird gestartet.
% Tippen Sie auf diesen Button, um einen Punkt B zu setzen und die Aufzeichnung
IB an diesem Punkt zu beenden.
Ist keine Aufzeichnung aktiviert/kein A-Punkt gesetzt, ist der Button ausgegraut.
7o N\ Spurart: ,A-B-Spur manuell“:
( IQ Anlegen einer A-B-Spur durch Eingabe von Koordinaten.
\\- ) y.

Beim Antippen dieses Buttons 6ffnet sich ein Fenster, in dem Sie die Koordinaten fur den
Anfang (Punkt A) und das Ende (Punkt B) der Referenzspur eingeben kdnnen.
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Symbol Untermeniis/Beschreibung

N Spurart: ,A*-Spur“
« IA-B f jA+ | | Geradlinige Spur von einem Punkt A in eine Richtung aufzeichnen (A*).

S Wenn Sie diese Spurart wahlen, erscheint folgender Button:

JA

Tippen Sie auf diesen Button, um einen Punkt A zu setzen.

Es erscheint ein Fenster, in dem Sie die aktuell gemessene Richtung und die
Koordinaten Gbernehmen oder manuell andern kénnen.

TN Spurart: ,A*-Spur manuell“:
/@ Anlegen einer At-Spur durch Eingabe von Koordinaten.
g,

Sonee® Wenn Sie diese Spurart wahlen, erscheint folgender Button:

AA

Tippen Sie auf diesen Button, um einen Punkt A zu setzen.

Es erscheint ein Fenster, in dem Sie die aktuell gemessene Richtung und die
Koordinaten Ubernehmen oder manuell andern kdnnen.

TN Spurart: ,Kontur“:
‘J | | Aufzeichnen einer beliebig verlaufenden Spur.
\ )

~— Wenn Sie diese Spurart wahlen, erscheinen folgende Buttons:

7®

Tippen Sie auf diesen Button, um die Aufzeichnung zu starten.

F®

Tippen Sie auf diesen Button, um die Aufzeichnung zu beenden. Ist keine Auf-
zeichnung aktiv, ist der Button ausgegraut.

o

Tippen Sie auf diesen Button, um die Aufzeichnung abzubrechen und die bis
dahin aufgezeichnete Spur zu verwerfen. .

Bestatigen Sie den Abbruch mit dem erscheinenden Haken.
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Symbol

Untermeniis/Beschreibung

« IA-B

IJ /A‘i) ‘\\'}
\ B/
"

Spurart: ,Mixed Kontur” :
Erstellen einer Spur aus Kurven- und Geraden-Segmenten.

Wenn Sie diese Spurart wahlen, erscheinen folgende Buttons:

JA

JA

Tippen Sie auf diesen Button, um einen Punkt A fur eine geradlinige
Teilstrecke der Aufzeichnung zu setzen.

Wenn Sie gerade eine Kontur aufzeichnen, wird die Kontur abge-
schlossen und ein A-Punkt gesetzt.

B

Tippen Sie auf diesen Button, um die Aufzeichnung endgultig abzu-
schlieflen.

7®

7®

Tippen Sie auf diesen Button, um mit der Aufzeichnung einer Kontur
(des nicht geradlinigen Teils der Strecke) zu beginnen.

Wenn Sie gerade eine geradlinige Strecke aufzeichnen, wird durch
Antippen dieses Buttons automatisch der B-Punkt und ein Startpunkt
flr eine Kontur gesetzt.

F®

Tippen Sie auf diesen Button, um die Aufzeichnung endgultig abzu-
schieBBen.

o

Tippen Sie auf diesen Button, um die Aufzeichnung abzubrechen und die bis
dahin aufgezeichnete Spur zu verwerfen.
Bestatigen Sie den Abbruch mit dem erscheinenden Haken.

Bei jeder Spurart zusatzlich angezeigter Button im Feldbearbeitungs-Menii

Symbol

Optionen

£

——

Einschalten der Flachenmarkierung/-bearbeitung (siehe Kapitel 4.3.1 ff.)

]
OFF = Flachenmarkierung/-bearbeitung ausgeschaltet
Jin)
O ON = Flachenmarkierung/-bearbeitung eingeschaltet
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2.4.2.10.3 Buttons im Markierungsmodus

Ausgewahlter Bearbeitungsmodus

Beschreibung

Symbol
$

Markierungsmodus (siehe Kapitel 3.3).

Weitere Buttons des Feldbearbeitungs-Meniis

Symbol Untermeniis/Beschreibung
A SMART GUIDE verfugt tUber vier verschiedene Markierungsmodi.
N » Der Button zeigt den ausgewahlten Markierungsmodus.

Durch Streichen nach links und anschlieBendes Antippen, kann ein anderer Markierungsmodus aus-
gewahlt werden.

Referenzpunkt:

i 4 ’(2 --‘) \\-

\ REF / Der Referenzpunkt stellt einen Punkt dar, der bei Bedarf angefahren werden kann, um einen et-

waigen GNSS-Drift zu nullen. Dies ist nicht nétig, wenn ein RTK-Korrektursignal verwendet wird.

_/A\\ Niedriges Hindernis:

» , | Niedrige Hindernisse werden durch eine kleine Fahnenstange mit einem Warndreieck ge-
kennzeichnet.

/P | Hohes Hindernis:
\_+ _/ | Hohe Hindernisse werden durch eine hohe Fahnenstange gekennzeichnet.

=~ | Feldeinfahrt/Feldausfahrt:

| | Diese Markierung stellt die Feldein- bzw. Feldausfahrt dar. Die Positionsdaten dieses Mar-
- kers konnen Uber eine Navigationsapplikation (z. B. Google Maps) aufgerufen werden (nur
fur SMART COMMAND-App verfligbar)

Tippen Sie auf dieses Symbol, um die oben ausgewahlte Markierung zu setzen.

Einschalten der Flachenmarkierung/-bearbeitung (siehe Kapitel 4.3.1 ff.)

o
- OFF = Flachenmarkierung/-bearbeitung ausgeschaltet
i)

O ON = Flachenmarkierung/-bearbeitung eingeschaltet
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2.4.3 Darstellung von Grenzlinien

Nachfolgend wird die Darstellung von Grenzlinien in SMART GUIDE erlautert.

Das Erstellen und Bearbeiten von Grenzlinien wird in Kapitel 3.2 beschrieben.

Grenzlinien offen und nicht aktiviert

Nicht aktivierte, offene Grenzlinien werden
wie folgt dargestellt (siehe auch Abb. 61):

e rot: Feldgrenzen 7N i'B | ve
|- -] o (=
* braun: Vorgewendegrenzen \ﬁ_’/ i(To)q

)

e blau: Ausschlussflachengrenzen

Lzl

4% _ ;
z\!/] i |
=
20m rr\ﬁ =
o,
é

Abb. 61: Verschiedene Grenzlinien offen und nicht aktiviert

Grenzlinien geschlossen und nicht aktiviert

Geschlossene Grenzlinien haben gemeinsa-
me Eckpunkte, es gibt weder Uberlappungen
noch Licken (siehe Abb. 62).
e rot: Feldgrenzen (- &
* braun: Vorgewendegrenzen ' *B

®e
e blau: Ausschlussflachengrenzen

50 m

Abb. 62: Verschiedene Grenzlinien geschlossen und nicht aktiviert
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Grenzlinien geschlossen und aktiviert

Fur die Verwendung von Section Control mus-
sen Feldgrenzen aktiviert werden.

HINWEIS

. . feB) 0.0|=~(e®
Nur geschlossene Grenzlinien kdnnen ak- (o7jgee

tiviert werden. ' EJ

Aktivierte Felder mit Grenzlinien werden wie
folgt dargestellt (siehe Abb. 63):

E

e tUrkis: Feld- bzw. Ausschlussflachen-

grenzen (D -
* hellbraun: Vorgewendeflachen '

e dunkelblau: innere Vorgewendegrenze/ B
Ausschlussflachengrenzen i T

oAl

Abb. 63: Grenzlinien geschlossen und aktiviert

Spurmarker von Grenzlinien

Folgende Spurmarker befinden sich an den Grenzlinien:

Startpunkt A einer Geraden
m Endpunkt B einer Geraden

Startpunkt A+ einer Geraden in eine bestimmte Richtung

Startpunkt einer Kontur (nicht geradlinig)

Endpunkt einer Kontur (nicht geradlinig)

Referenzspurmarker an jeder Grenzlinie mit:
0.0 ¢ Farbe der Grenzlinie
- rot: inaktive Feldgrenze
I - dunkelblau: inaktive Ausschlussflachengrenze

o
o

- tlrkis: aktive Feldgrenze oder Ausschlussflachengrenze
e Zahl vor dem Dezimalpunkt: Grenzlinien-Gruppe
e Zahl hinter dem Dezimalpunkt: Nummer der Grenzlinie innerhalb ihrer Gruppe

B
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24.4 Darstellung von Referenzspuren und Spurmustern

SMART GUIDE bietet verschiedene Spurmus-
ter fur die Feldbearbeitung.

; ®A |

Jedes Spurmuster wird auf Basis eine Refe- o on \
renzspur (dunkelgrin) erstellt (siehe Abb. 64). "-'3“5 \ \ ‘-.

h ', e |
Zu dieser Referenzspur werden mit Erstellung 3] i (7]
des Spurmusters Parallelspuren erstellt (diin- \ . '
ne, dunkelblaue Linien). = ]
| ) DieReferenzpur wird dabei standard- ’

(L‘J mafig mit O nummeriert.

Die aktive Anbaugeratespur ist rot gekenn- <\\| \ 'l
zeichnet. Die Lenkspur des Fahrzeugs ist in < IEEE “EE[L_‘ L EEEEE0I )

hellgriin dargestellt. R e \\ \\ \\\ } \ N eR)
(~ 0.2
In Abb. 64 ist der Fahrgassenmodus als Spur- zom | M\\ \\\" \ -

muster gewahlt. Pflege-/Fahrgassenspuren \
sind hellblau.

Die Spuren sind ausgehend von der Aufzeich-
nungsrichtung der Referenzspur links negativ
und rechts positiv nummeriert. Abb. 64: Spuren im Fahrgassenmodus

[-t] Spur rechts von Referenzspur

I 1 J Spur links von Referensspur
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Nachfolgend werden die Symbole der einzelnen auswahlbaren Spurmuster sowie die Darstellung von Spuren im
Feld gezeigt.

Weitere Informationen zu Referenzspuren und Spurmustern werden in Kapitel 3.1 erlautert.

Verfiigbare Spurmodi

Durch Antippen der Spurnummer kann das Spurmuster geandert werden.

Symbol

Spurmuster

Beschreibung

Parallelmodus

Zeichnet Parallelspuren zu einer Referenzspur (siehe Kapitel 3.1.3.5).

e Beetmodus Eine definierbare Anzahl an Spuren kann Uber Beete zusammengefasst werden
|§ ; l und wird bei der Feldbefahrung Ubersprungen (siehe Kapitel 3.1.3.6).
Fahrgassenmodus | Spurmuster, das hervorgehobene Fahrgassenspuren anzeigt (siehe Kapitel 3.1.3.7).

Async-Modus

Pflege- und Beetspuren wechseln sich ab.
Das Muster wird kontinuierlich wiederholt (siehe Kapitel 3.1.3.8).

Einzelspurmodus

Die Referenzspur wird als fahrbare Spur ohne Parallelspuren genutzt (siehe Ka-
pitel 3.1.3.9).

Darstellung der Spurtypen

Symbol | Bezeichnung Darstellung
Referenzspur dunkelgrin
Aktive Anbaugeratespur rot

(neben aktiver Lenkspur des Zugfahrzeugs)

Aktive Lenkspur des Zugfahrzeugs
(neben aktiver Anbaugeratespur)

hellgrin, schmal

Aktive Lenkspur des Zugfahrzeugs und des Anbaugerats Uberei-

nander

hellgrin, rot-umrandet

Pflegespuren/Fahrgassenspuren hellblau, fett

Beetspuren

Parallelspuren

dunkelblau, schmal
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2.4.5

Folgende Markierungen kénnen im Feld ge-
setzt/angezeigt werden (siehe Abb. 65).

@ ‘ﬁ Feldein-/Feldausfahrt

ok
@ » Hohes (immer sichtbares)
Hindernis

Niedriges (eventuell nicht
sichtbares) Hindernis

»

L
Fur die einzelnen Markierungstypen kénnen
verschiedene Parameter angegeben werden.

Referenzpunkt (Korrigieren
einer GNSS-Abweichung)

Details zum Anlegen und Bearbeiten von Mar-
kierungen sind im Kapitel 3.3 beschrieben.

2.4.6

Section Control dient der Steuerung von Teil-
breiten in SMART GUIDE.

In der Sektionsanzeige von SMART GUIDE wer-
den der Sektionsstatus (1) sowie der Section
Control-Modus (2) angezeigt (siehe Abb. 66).

Im Feld wird die durch die aktiven Sektionen
bearbeitete Flache farblich markiert (siehe
Abb. 66 - 3).

Detailliertere Informationen zur Aktivierung/
Deaktivierung der Sektionen und der Arbeit
mit unterschiedlichen Section Control-Modi
sind in Kapitel 4.3 beschrieben.
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20m

Abb. 65: Markierungen im Feld

Section Control in SMART GUIDE

“w
N4

Fr———
117
(-
.

5m

10,002 0,79 0,1)[R158%

I ] I
W W N [ ) AUTO

Abb. 66: Section Control
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2.4.7 Verschiebemodus in SMART GUIDE - Karte verschieben

Mit dem Verschiebemodus erhalten Sie eine bessere Ubersicht (iber den Arbeitsbereich in SMART GUIDE.

Offnen Sie den Verschiebemodus, indem Sie
eine beliebige Stelle im Feldbereich von
SMART GUIDE gedruckt halten (LongPress)
(siehe Abb. 67).

v — ‘_‘\ LS

[ £3) .

A | ﬁl}

B i

FHHA é

= i
E /o

10m

ey 2 (NZ N | Co—TT—
7 6,0 &M% 0,00[% 0,00[% 10,

C_ — ] MAN
Abb. 67: Verschiebemodus durch Gedriickthalten 6ffnen

Daraufhin 6ffnet sich der Verschiebemodus
(siehe Abb. 68).

Seitliche Buttons und die Statusleiste werden

ausgeblendet.

Sie kdnnen nun die Karte verschieben.

Durch Zusammen- bzw. Auseinanderziehen
der Finger kdnnen Sie heraus- bzw. hineinzoo-
men.

10m

Abb. 68: Verschiebemodus
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= \ Tippen Sie auf das rot-blinkende

Lo ] Traktorsymbol am linken Rand des

=" Hauptfensters, um zuriick zur nor-
malen Ansicht von SMART GUIDE zu
gelangen (siehe Abb. 69).

Die Karte wird daraufhin wieder im
voreingestellten Basiszoom (siehe
Kapitel 6.3.1) dargestellt.

0

10m

=

Abb. 69: Verschiebemodus beenden

SEITE 44 BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE



REICHHARDT"

electronic  innovations FELDOBJEKTE

Referenzspuren

3 Feldobjekte

In diesem Kapitel wird beschrieben, wie Sie Referenzspuren anlegen und bearbeiten sowie Spurmuster einblenden
(siehe Kapitel 3.1), Grenzlinien anlegen und bearbeiten (siehe Kapitel 3.2) sowie Markierungen setzen und bear-
beiten (siehe Kapitel 3.3).

3.1 Referenzspuren

Durch das Aufzeichnen von Referenzspuren und anschlieBendem Zuweisen von Spurmodi kbnnen Spurmuster er-
stellt werden, die fur die Feldarbeit verwendet werden kdnnen.

Das Aufzeichnen von Referenzpuren erfolgt im Referenzspuraufzeichnungs-Modus (siehe Kapitel 3.1.1).

Die Erstellung, Bearbeitung und Verwendung von Spurmustern wird im Feldbearbeitungs-Modus durchgefuhrt (sie-
he Kapitel 3.1.3).

Das Bearbeiten einer Referenzspur kann in beiden Modi durchgefiihrt werden (siehe Kapitel 3.1.2).

Die beschriebenen Arbeitsschritte werden nachfolgend erlautert.

3.1.1 Referenzspur aufzeichnen

Nachfolgend wird das Erstellen von Referenzspuren im Referenzspuraufzeichnungs-Modus erlautert.

3.1.1.1 Position des Aufzeichnungspunkts bei der Referenzspuraufzeichnung

Eine Referenzspur wird auf Basis eines oder mehrerer Referenzpunkte erstellt.

Wo ein Referenzpunkt im Feld gesetzt wird, hangt davon ab, wo sich der Aufzeichnungspunkt am Gespann befindet.
Der Aufzeichnungspunkt entspricht dem Drehpunkt der Maschine, die in den Gespanneinstellungen von SMART
COMMAND fir die Sektionsanzeige ausgewahlt wurde.

Je nachdem, welche Maschine den Aufzeichnungspunkt vorgibt, variiert die Erstellung einer Referenzspur.

Abb. 70 verdeutlicht die Auswirkungen bei der

Referenzspuraufzeichnung. Referenzspur-
Die Maschine, die die Sektionenanzeige vor- . aufzeichnung
gibt, istin der Abbildung mit gelben Sektionen =
gekennzeichnet. -@

[

@ Spuraufzeichnungspunkt/Sektionsan-
zeige auf vorderem Anbaugerat.

@ Spuraufzeichnungspunkt/Sektionsan-
zeige auf hinterem Anbaugerat.

@ Spuraufzeichnungspunkt/Sektionsan-
zeige auf Fahrzeug.

Beachten Sie daher, dass in den Gespannein-
stellungen das passende Gerat fur die Sekti-
onsanzeige gewahlt ist.

Wird das Zugfahrzeug gewabhlt, wird in SMART
GUIDE kein Anbaugerat angezeigt bzw. be-
ricksichtigt.

Abb. 70: Spuraufzeichnungspunkt bei Referenzspuren
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3.1.1.2

Streichen Sie den ersten Button
des Feldbearbeitungs-Menus nach
links (siehe Abb. 71).

Tippen Sie auf das Symbol flr die
® Referenzspuraufzeichnung (siehe
Abb. 72).

Daraufhin erscheint die Ansicht zur Aufzeich-
nung von Referenzspuren (siehe Abb. 73).

Am oberen Rand der Bedienoberflache
befindet sich die Guide bar. Diese zeigt
beim Aufzeichnen einer Referenzspur
entsprechende Informationen an.

Die Buttons am rechten Rand dienen zum
@ Auswahlen der Spurart

@ Starten der Spur-Aufzeichnung

@ Beenden der Spur-Aufzeichnung

Je nach ausgewahlter Spurart variieren die
Buttons (siehe auch Kapitel 2.4.2.10.2).
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Referenzspuraufzeichnungs-Modus aufrufen

&

®

© &

Abb. 71:  Ersten Button des Feldbearbeitungs-Mends nach links streichen

&
©

—
.

I_f o ] / )

BB

| |e

10m -

' 6,0 &3 0,00/ 0,00[R8 g |

km/h

Abb. 73: Bedienoberflache Spuraufzeichnung
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3.1.1.3 Spurart auswahlen/Ubersicht der Spurarten

Im Referenzspuraufzeichnung-Modus kdnnen
Sie die gewunschte Spurart auswahlen.

Streichen Sie hierzu den zweiten
<4|A-B  Button des Feldbearbeitungs-Me-
nus nach links (siehe Abb. 74).

* 6,0 &f[«2 0,00/ 0,00[R8 o |

¥e B o @

Abb. 74: Spurarten aufrufen

Tippen Sie das Symbol der gewlnschten Spur-
art an, um Sie auszuwahlen (siehe Abb. 75).
Folgende Spurarten sind verflgbar:

/{% Kontur (Kurvige Spur):
\¢&_/

Gefahrene Strecke bildet die Spur ab.

/e O\ AB-Spur:
IA‘B | Abfahren und Aufzeichnen von zwei
-—/ Spurpunkten, durch die nach Set-
zen des B-Punkts (Endpunkt) auto-
matisch eine geradlinige Referenz-
spur erstellt wird.

/9 -\ A-B-Spurmanuell: -
\IQ/ Eingabe zweier Koordinaten, durch Abb. 75: - Spurart auswahlen
— die eine geradlinige Referenzspur er-
stellt wird.

<'_\ A*-Spur/ A*-Spur manuell:
W,

Geradlinige Referenzspur von einem
— Punkt A aus in eine definierte Rich-

tung.
Q@ Je nach dem, ob im Eingabefenster

— ein Haken gesetzt ist, kbnnen ak-
tuelle Positionsdaten oder manuell
eingetragene Ubernommen werden.

i Mixed Kontur:
?‘5@ Geradlinige Teilabschnitte (A-B-Spur)
und Konturen kénnen abwechselnd

beim Aufzeichnen einer Referenz-
spur verwendet werden.

% 6,0 & 0,005 0,00[%8 e |
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3.1.14 Referenzspuraufzeichnung starten (Spurart ,,Kontur*)

Nachfolgend wird das Aufzeichnen . ——
{ / einer Referenzspur der Spurart ( 1@ || % %

LKontur” gezeigt.

Tippen Sie auf den Record-Button,
@ um die Referenzspuraufzeichnung
zu starten (siehe Abb. 76).

Die Referenzspuraufzeichnung kann im Ste-
hen oder Fahren gestartet werden.

Falls noch nicht erfolgt, setzen Sie das Fahr-
zeug in Bewegung.

Die Guide bar signalisiert die aktive Aufzeich-
nung durch einen rot-blinkenden Record-
Punkt (siehe Abb. 77).

Rechts daneben wird die ausgewahlte Spur-
art angezeigt.

Die aufgezeichnete Referenzspur wird griin in
der Mitte der Maschine angezeigt, die fur die
Sektionsanzeige ausgewahlt wurde (siehe
Abb. 78).
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Abb. 78: Referenzspur wird (in griin) aufgezeichnet
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3.1.1.5 Referenzspuraufzeichnung abbrechen und neu beginnen (Spurart ,,Kontur®)

Moéchten Sie eine bereits laufende
Referenzspuraufzeichnung abbre-
chen und neu beginnen, tippen Sie
erneut auf den Record-Button (sie-
he Abb. 79).

I 2o/ (%

B

50

8
(}) L[

6,0 &[=3 0,92 0,00/Re g

®

Abb. 79: Start-Button dricken, um die Spuraufzeichnung neu zu beginnen

Daraufhin erscheint eine Abfrage, ob die bis-
her aufgezeichnete Referenzspur verworfen
und eine neue Referenzspuraufzeichnung be-
gonnen werden soll (siehe Abb. 80).

Bestatigen Sie die Abfrage mit ,Ja“.
Andernfalls wird die Spuraufzeichnung fort-

gesetZt. ] Soll die Spuraufzeichnung neu by
| | werden? Die bisherige Aufzeichnur

verworfen.

Abb. 80: Abfrage bestatigen

3.1.1.6 Spuraufzeichnung abbrechen (Spurart ,Kontur)

~ — Tippen Sie auf den Abbrechen-But-
( 8 ton rechts in der Bedienoberflache,
N um eine laufende Spuraufzeich-

nung abzubrechen (siehe Abb. 81).

[ 1”L ®/® | 'Q;

) " |
10 "/-; /o

6,0 =2 0,927 0,00(R8 @

e B o @

Abb. 81: Abbrechen-Button driicken
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3.1.1.7

Tippen Sie auf den Stopp-Button,
@ um die Aufzeichnung zu beenden
(siehe Abb. 82).

Daraufhin erscheint eine Abfrage, in der Sie
angeben kdnnen, ob Sie die Spuraufzeich-
nung beenden mdéchten (siehe Abb. 83).

Tippen Sie auf ,Nein“, um eine weitere Refe-
renzspur aufzuzeichnen.

Tippen Sie auf ,Ja“, wenn Sie die Referenz-
spur abschlieen und automatisch in den
Feldbearbeitungs-Modus wechseln mdéchten.

Weitere Referenzspur aufzeichnen

Haben Sie im eingeblendeten Fenster (siehe
Abb. 83) auf ,Nein“ getippt, bleiben Sie in der
Referenzspuraufzeichnung (siehe Abb. 84).

Die bereits angelegte Referenzpur ist durch ei-
nen Referenzspurmarker, weitere Spurmarker
(Startpunkt, ggf. Endpunkt) sowie eine grine
Referenzspur gekennzeichnet.

Diese Spurmarker werden im Rahmen der Re-
ferenzspurbearbeitung erlautert (siehe Kapi-
tel 3.1.2.1).

SEITE 50
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Referenzspuraufzeichnung abschliefRen (Spurart ,,Kontur®)

=
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Abb. 82: Stopp-Button antippen und Aufzeichnung abschliefen

| s |
=

—_—

‘ Ja |Nein

e o 1@

Wollen Sie die Spuraufzeichnung beenden?

Abb. 83: Abfrage zum Beenden der Spuraufzeichnung

=
=

-

.i.
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Abb. 84: Referenzspuraufzeichnung mit einer fertiggestellten Referenz-

spur
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Andern Sie ggf. die Spurart, indem

. {] » Sie den zweiten Button des
Feldbearbeitungs-Menus nach

links streichen (siehe Abb. 85)

* und die gewunschte Spurart an-
tippen.

Zeichnen Sie anschliefend die nachste Re-
ferenzspur auf.

Wie Sie die Aufzeichnung einer geradlinigen
Referenzspur oder einer manuell angelegten
Referenzspur vornehmen, erfahren Sie in Ka-
pitel 3.1.1.8 bis Kapitel 3.1.1.10.

Eine Referenzspur aus geraden und kurvigen
Teilstlicken kann mit der Spurart ,,Mixed Kon-
tur” erstellt werden und wird in Kapitel
3.1.1.11 beschrieben.

Referenzspuraufzeichnung beenden

Haben Sie im eingeblendeten Fenster (siehe
Abb. 83) auf ,Ja“ getippt, wird die Spurauf-
zeichnung beendet.

Sie gelangen automatisch zurick in den Feld-
bearbeitungs-Modus (siehe Abb. 86).

Im Feldbearbeitungs-Modus wird abhangig
von den Einstellungen in den Auto-Funktio-
nen des SMART GUIDE-Menis (siehe Kapi-
tel 6.3.2)

e fur die zuletzt angelegte Referenzspur
ein Parallelspurmuster angelegt (siehe
Abb. 86);

» furdie zuletzt angelegte Referenzspur die
Einzelspurlenkung aktiviert (es wird auf
der Referenzspur gelenkt);

* keine weitere Aktion ausgefuhrt.

Wie Sie ein Spurmuster manuell erstellen oder
andern und ein Spurmuster flr die Feldarbeit
verwenden, erfahren Sie in Kapitel 3.1.3.

HINWEIS

Gibt es keine Feldgrenzen, wird das Spur-
muster der Kontur vorne und hinten um je
1 km verlangert.

Sind Grenzlinien vorhanden, wird das Spur-
muster nur bis zu diesen verlangert.

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE

FELDOBJEKTE

Referenzspuren

Abb. 85: Spurart auswahlen

% 6,0 &2 0,00/ 0,00R8 gorx_
TR W
E meatm——ee i S mzsme—iey

Abb. 86: SMART GUIDE im Feldbearbeitungs-Modus mit Referenzspur
und Spurmuster
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3.1.1.8 A-B-Referenzspur aufzeichnen

Referenzspuraufzeichnung starten

electronic  innovations

Streichen Sie den zweiten Button

« IA-B des Feldbearbeitungs-Menus nach (
links.
Wahlen Sie die Spurart ,A-B“ aus Q)
(siehe Abb. 87), um eine gradlinige (o)

Spur zwischen einem aufgezeich-
neten A-Punkt und einem B-Punkt
anzulegen.

5 60 &

)

51@

0,00 "N 0,00/R8 gen |

LMAN

Tippen Sie auf den A-Button (siehe

Abb. 88), um die Aufzeichnung um-

(1A

Setzen Sie das Fahrzeug in Bewegung.
(Sie kénnen den A-Punkt auch wahrend der
Fahrt setzen.)

gehend zu starten (siehe Abb. 89).

®

@
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In der Guide bar werden ein blin-
kender Record-Button als Symbol
fUr die laufende Aufzeichnung und
rechts daneben das Symbol der
Spurart angezeigt.

Die Referenzspur wird grin in der
Mitte der Maschine angezeigt, die
fir die Sektionsanzeige ausge-
wahlt wurde.

e B ool

Abb. 88: A-Button antippen

L @
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Abb. 89: A-B-Aufzeichnung
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Referenzspuraufzeichnung abbrechen und neu beginnen

Tippen Sie erneut auf den A-Button, um die laufende Referenzspuraufzeichnung zu verwerfen und einen
@l A-Punkt flr eine neue Referenzspur zu setzen.

Referenzspuraufzeichnung abbrechen

(8 Tippen Sie auf das rote X, um die laufende Referenzspuraufzeichnung zu verwerfen.

Referenzspuraufzeichnung abschliefien

Nachdem Sie mindestens 20 m gefahren sind,
kann ein B-Punkt gesetzt werden.

@ Tippen Sie auf den B-Button (siehe

IB Abb. 90), um einen B-Punkt zu set-

zen und die Aufzeichnung abzu-
schliefen.

.h

6,0 £/=2 0,92 0,00[/%8 Fer |

L Laan |

Die zwei gesetzten Punkte (A und B) werden
automatisch durch eine gerade Referenzspur
verbunden (siehe Abb. 91).

-

_ 8 P
> © & JA

=)

®A

S B 6,0 &[=2 0,00/ 0,00/R8 g |
® || .

Abb. 91: B-Punkt gesetzt - Referenzspuraufzeichnung abgeschlossen
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Wurde die Abfrage zum Beenden der Spur-
aufzeichnung bestatigt, gelangen Sie automa-
tisch in den Feldbearbeitungs-Modus (siehe
Abb. 92).

[ WL [N |
B << ki

Im Feldbearbeitungs-Modus wird abhangig
von den Einstellungen in den Auto-Funktio-
nen des SMART GUIDE-MenUs (siehe Kapi-
tel 6.3.2)

o fUr die zuletzt angelegte Referenzspur ein
Parallelspurmuster angelegt (sieche Abb. 92);
¢ flrdie zuletzt angelegte Referenzspur die
Einzelspurlenkung aktiviert (es wird auf

der Referenzspur gelenkt);
« keine weitere Aktion ausgefiihrt Abb. 92: Parallelspurmuster nach Beenden der Referenzspuraufzeich-
’ nung

ft 6,0 &9 0,00/ 0,00[Re g |
| i [ (i |

LN |

Wie Sie ein Spurmuster manuell erstellen oder
andern und ein Spurmuster flir die Feldarbeit
verwenden, erfahren Sie in Kapitel 3.1.3.

HINWEIS

Gibt es keine Feldgrenzen, wird das Spur-
muster der A-B-Spur vorne und hinten um
je 1 km verlangert.

Sind Grenzlinien vorhanden, wird das Spur-
muster nur bis zu diesen verlangert.
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3.1.1.9 A-B-Referenzspur manuell erstellen

Referenzspurerstellung starten

Streichen Sie den zweiten Button
A-B  des Feldbearbeitungs-Menls nach
links.

(%)

A

\
/

N
_

Wabhlen Sie die Spurart ,,A-B manu-
ell“ aus (siehe Abb. 93), um eine
~ Referenzspur durch Eingabe zweier
Koordinaten anzulegen.

(e
O

{

L 6,0 I:S?F; :.ff 04005 cms 0,00/%8 may

m

( LIAN

Abb. 93: Spurart ,A-B-Spur manuell“ fur die Referenzspurerstellung
wahlen

Daraufhin erscheint ein Fenster, in dem Sie
die Koordinaten fur einen A-Punkt (Anfang)
und B-Punkt (Ende) eingeben kénnen (siehe
Abb. 94).

. . . . Manuell X
Geben Sie die gewunschten Koordinaten Uber _ ‘ v
die eingeblendete Tastatur ein. — Lat 50.608508000

Lon 8688476000

Lat 50.606854000

Lon 8.688186000
&

Abb. 94: Koordinaten eingeben

Referenzspurerstellung abbrechen

Tippen Sie auf das X im Koordinaten-Eingabefenster (siehe Abb. 94), um die Referenzspurerstellung zu ver-
werfen.

(Haben Sie die Koordinaten bereits mit dem Haken bestétigt, ist ein Abbrechen nicht mehr méglich. Sie missen die
Referenzspur I6schen, wenn Sie sie verwerfen moéchten. Siehe hierzu Kapitel 3.1.2.)
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Referenzspurerstellung abschlieflen

Tippen Sie auf den Haken im Koordi-
‘/ naten-Eingabefenster (sieche Abb. 94),
um lhre Eingabe zu bestéatigen und

die Erstellung der Referenzspur ab-
zuschlieflen.

Es werden ein A- und ein B-Punkt gesetzt, die
durch eine automatisch angelegte Referenz-
spur verbunden werden (siehe Abb. 95).

Wurde die Abfrage zum Beenden der Spur-
aufzeichnung bestatigt, gelangen Sie automa-
tisch in den Feldbearbeitungs-Modus (siehe
Abb. 96).

Im Feldbearbeitungs-Modus wird abhangig
von den Einstellungen in den Auto-Funktio-
nen des SMART GUIDE-MenUs (siehe Kapi-
tel 6.3.2)

* fur die zuletzt angelegte Referenzspur ein
Parallelspurmuster angelegt (siche Abb. 96);

* flr die zuletzt angelegte Referenzspur die
Einzelspurlenkung aktiviert (es wird auf
der Referenzspur gelenkt);

* keine weitere Aktion ausgefihrt.

Wie Sie ein Spurmuster manuell erstellen oder
andern und ein Spurmuster flr die Feldarbeit
verwenden, erfahren Sie in Kapitel 3.1.3.

HINWEIS

Gibt es keine Feldgrenzen, wird das Spur-
muster der A-B-Spur vorne und hinten um
je 1 km verlangert.

Sind Grenzlinien vorhanden, wird das Spur-
muster nur bis zu diesen verlangert.
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Abb. 96: Parallelspurmuster nach Beenden der Referenzspuraufzeich-
nung
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3.1.1.10

Referenzspuraufzeichnung/-erstellung starten

Streichen Sie den zweiten Button
des Feldbearbeitungs-Menus nach
links (siehe Abb. 97).

Wahlen Sie die Spurart ,At* aus,
um eine Referenzspur durch Auf-
zeichnen eines A-Punktes und einer
Richtung anzulegen.

/7, > Wahlen Sie die Spurart AT manu-

{ Q | ell“ aus, um eine Referenzspur

- durch Eingabe der Koordinaten ei-
nes A-Punktes und einer Richtung
anzulegen.

Fahren Sie mit dem Fahrzeug mindestens 1 m.
A

Tippen Sie auf den A-Button, um die
Spurerstellung zu starten (siehe
Abb. 98).

Es erscheint ein Fenster mit Angaben der ak-
tuellen Koordinaten und gefahrenen Richtung
(siehe Abb. 99).

Aktuelle Positionsdaten iibernehmen:

Ist die Checkbox im Fenster mit ei-
nem Haken versehen, werden die ak-
tuellen Koordinaten und die Rich-
tung des Gespanns automatisch
Ubernommen.

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE
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A*-Referenzspur aufzeichnen/A*-Referenzspur manuell eingeben

s 1ga |

1nm

% 60 &2 0,00 0,00[%s

m
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Abb. 97:  Spurart ,A*-Spur “ oder ,A*-Spur manuell“ fir die Referenz-

spuraufzeichnung/-erstellung wahlen
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Referenzspurerstellung starten

aktuelle Werte messen

Richtung

Lat 51.6861330
9.13817148

Abb. 99:

Aktuelle Koordinaten und Richtung Gbernehmen

0.00 *
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Andere Koordinaten eingeben:

Deaktivieren Sie den Haken in der
Checkbox durch Antippen, wenn Sie
die Koordinaten und Richtung manu-
ell eingeben wollen (siehe Abb. 100).

I:I aktuelle Werte messen

Richtung 10,00 ©
@
Lat 51.6861330

Lon 9.1381148

e B o (@)

Abb. 100: Koordinaten und Richtung manuell eingeben

Referenzspurerstellung abbrechen

Tippen Sie auf das X im Koordinaten-Eingabefenster (siehe Abb. 99 bzw. Abb. 100), um die Referenzspur-
X erstellung zu verwerfen.

(Haben Sie die Koordinaten bereits mit dem Haken bestatigt, ist ein Abbrechen nicht mehr moglich. Sie missen die
Referenzspur l6schen, wenn Sie sie verwerfen mdchten. Siehe hierzu Kapitel 3.1.2.)

Referenzspurerstellung abschlieflen

Tippen Sie auf den Haken im Koordi-
‘/ naten-Eingabefenster (sieche Abb. 94),
um lhre Eingabe zu bestéatigen und

die Erstellung der Referenzspur ab-
zuschlieflen.

Die gewlnschte Referenzspur wird automa-
tisch erzeugt (siehe Abb. 101).

Sie ist vom A-Punkt ausgehend ca. 1 km lang. (1) IA
o
1om .
,. 6,0 é?r By 0,00/ MR 0,00[%2 ger

Abb. 101: Referenzspur automatisch erstellt
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Wurde die Abfrage zum Beenden der Spur-
aufzeichnung bestatigt, gelangen Sie automa-
tisch in den Feldbearbeitungs-Modus (siehe
Abb. 102).

Im Feldbearbeitungs-Modus wird abhangig
von den Einstellungen in den Auto-Funktio-
nen des SMART GUIDE-MenUs (siehe Kapi-
tel 6.3.2)

* flrdie zuletzt angelegte Referenzspur ein Pa-
rallelspurmuster angelegt (siehe Abb. 102);

¢ flr die zuletzt angelegte Referenzspur die
Einzelspurlenkung aktiviert (es wird auf
der Referenzspur gelenkt);

¢ keine weitere Aktion ausgefuhrt.

Wie Sie ein Spurmuster manuell erstellen oder
andern und ein Spurmuster flr die Feldarbeit
verwenden, erfahren Sie in Kapitel 3.1.3.

HINWEIS

Gibt es keine Feldgrenzen, wird das Spur-
muster der A+ Spur nach vorne um ca. 2 km
und nach hinten um ca. 1 km verlangert.
Sollte die Lange nicht ausreichen, wird die
Verwendung des A-B-Modus mit Abfahren
der Spur empfohlen.

Sind Grenzlinien vorhanden, wird das Spur-
muster (nur) bis zu diesen verlangert.

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE
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Abb. 102: Parallelspurmuster nach Beenden der Referenzspuraufzeich-
nung
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3.1.1.11 Mixed Kontur-Referenzspur aufzeichnen

Referenzspuraufzeichnung starten

Wahlen Sie Uber den zweiten But-
4’% ton des Feldbearbeitungs-Menls
die Spurart ,Mixed Kontur“ aus (sie-
he Abb. 103), um eine Referenz-
spur anzulegen, die aus geraden
Teilstlicken und Kurven besteht.

Abb. 103: Spurart ,Mixed Kontur* fur die Referenzspuraufzeichnung wahlen

Das Verfahren zum Anlegen einer Referenzspur der Spurart ,Mixed Kontur” beinhaltet zu Teilen die Vorgehenswei-
se zum Anlegen einer A-B-Spur und einer Kontur.
Folgende Buttons sind abwechselnd verflgbar (siehe Abb. 104 ff.):

Driicken Sie diesen Button, um einen A-Punkt fiir eine geradlinige Spur anzulegen.
I Wurde zuvor ein Startpunkt fur eine Kurve gesetzt, wird durch Antippen des Buttons zugleich ein End-
punkt fir die Kurve gesetzt.

>

&

Der Button zum Setzen eines A-Punktes verandert sich nach dem Antippen.
Uber diesen Button kann nun ein B-Punkt gesetzt werden.
Durch Antippen des Buttons wird die Spuraufzeichnung abgeschlossen.

Dricken Sie diesen Button, um den Startpunkt einer Kurve zu setzen. Wurde zuvor ein A-Punkt gesetzt,
wird durch Antippen des Buttons zugleich ein B-Punkt gesetzt.

Der Button zum Setzen eines Kurven-Startpunkts verandert sich nach dem Antippen.
Uber diesen Button kann der Endpunkt einer Kurve gesetzt werden.
Durch Antippen des Buttons wird die Spuraufzeichnung abgeschlossen.

se)

Das nachfolgende Beispiel zeigt das Anlegen
einer Spur, die aus einer gerade, einer Kurve
und einer erneuten Geraden besteht.

A-Punkt fur Gerade setzen (siehe
Abb. 104).

5

Abb. 104: A-Punkt fur Gerade setzen
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Startpunkt fir Kurve und B-Punkt
( g@ fir Gerade setzen (siehe Abb. 105).

' 6,0 &2 0,92 0,00[R8 Gorc

A-Punkt fur Gerade und Endpunkt / f

@IA fiir Kurve setzen (siehe Abb. 106). o/® | T
°

e

®

6,0 &3 092" 0,00[%8 o |

Abb. 106: A-Punkt fur Gerade und Endpunkt fur Kurve setzen

Referenzspuraufzeichnung abbrechen
i ° Tippen Sie auf das rote X, um die laufende Referenzspuraufzeichnung zu verwerfen.

Referenzaufzeichnung abschliefien

% Wenn Sie den B-Punkt fur die Gera-
B  desetzen wird die Aufzeichnung fir
diese Referenzspur abgeschlossen

(siehe Abb. 107).

(Das gleiche gilt, wenn Sie eine Kurve auf-
zeichnen und den Button zum Setzen eines
Endpunkts antippen.)

'Jea»
LI

&3 0,92%® 0,00(R8 g |

Abb. 107: B-Punkt fir Gerade setzen und Referenzspuraufzeichnung ab-
schlieRen
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Die gewlnschte Referenzspur wird automa-
tisch erzeugt. Der Start- und der Endpunkt
werden durch zwei entsprechende Spur-
marker fur Konturen gekennzeichnet (siehe
Abb. 108).

Diese Spurmarker werden im Rahmen der Re-
ferenzspurbearbeitung erlautert (siehe Kapi-
tel 3.1.2.1).

Wurde die Abfrage zum Beenden der Spur-
aufzeichnung bestatigt, gelangen Sie automa-
tisch in den Feldbearbeitungs-Modus.

Im Feldbearbeitungs-Modus wird abhangig
von den Einstellungen in den Auto-Funktio-
nen des SMART GUIDE-MenUs (siehe Kapi-
tel 6.3.2)

 flrdie zuletzt angelegte Referenzspur ein Pa-
rallelspurmuster angelegt (siehe Abb. 109);

* flr die zuletzt angelegte Referenzspur die
Einzelspurlenkung aktiviert (es wird auf
der Referenzspur gelenkt);

* keine weitere Aktion ausgefuhrt.

Wie Sie ein Spurmuster manuell erstellen oder
andern und ein Spurmuster flr die Feldarbeit
verwenden, erfahren Sie in Kapitel 3.1.3.

HINWEIS

Gibt es keine Feldgrenzen, wird das Spur-
muster der Mixed Kontur vorne und hinten
um je 1 km verlangert.

Sind Grenzlinien vorhanden, wird das Spur-
muster nur bis zu diesen verlangert.
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Abb. 109: Parallelspurmuster nach Beenden der Referenzspuraufzeich-
nung
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3.1.2

Sie kdnnen Referenzspuren, die mit einer gerade Spurart aufgezeichnet wurden, nachtraglich durch verschieben
der Start- und Endpunkte bearbeiten (siehe Kapitel 3.1.2.2).

Referenzspur bearbeiten und I6schen

Zudem koénnen alle Referenzspurtypen geldéscht werden (siehe Kapitel 3.1.2.3).

. I

Das Bearbeiten und Loschen einer Referenzspur kann sowohl im Feldbearbeitungs-Modus als
auch im Referenzspuraufzeichnungs-Modus erfolgen.

3.1.2.1 Spurmarker von Referenzspuren (und ihre Bearbeitungsoptionen)

Eine Referenzspur (griin) besteht aus verschiedenen Spurmarkern. Diese liefern verschiedene Informationen.
Durch Antippen kdnnen verschiedene Aktion fur die Referenzspur ausgefuhrt werden.

Beschreibung

Funktionen im Referenzspuraufzeichnungs-Modus!

Funktionen im Feldbearbeitungsmodus

Antippen ruft das Kontextmenu fur Spur-

marker auf

- Spurmarker bearbeiten (durch andern
der Koordinaten der A und B-Punkte;
siehe Kapitel 3.1.2.2)

- Spurmarker verschieben (mit der Hand
auf der Karte; siehe Kapitel 3.1.2.2)

- Spur léschen (siehe Kapitel 3.1.2.3)

Referenz- * Zeigt die Nummer der Referenzspur und | ¢ Zeigt die Nummer der Referenzspur
spurmarker eine grune Linie als Referenzspurindikator und eine grine Linie als Referenz-
» Antippen ruft den Spurdialog fiir die Refe- spurindikator
renzspur auf: ¢ Antippen ruft den Spurdialog fur die
- Referenzspur l8schen (siehe Kapitel Referenzspur auf:
3.1.2.3) - Kontextmenu fur Spurmuster auf-
rufen:
+ Spurmodus einblenden und
Spurmuster konfigurieren (sie-
he Kapitel 3.1.3)
+ Spurmuster verschieben (siehe
Kapitel 3.1.5.3)
+ Spurmuster ausblenden (siehe
Kapitel 3.1.6)
- Referenzspur I6schen (siehe Kapi-
tel 3.1.2.3)
Spurmarker | ¢ Zeigtden Startpunkt einer geraden Spur (A-| ¢ Zeigt den Startpunkt einer geraden
SA-Punkt” B-Modus) Spur (A-B-Modus)

¢ Antippen ruft das KontextmenU fir
Spurmarker auf:

- Spurmarker bearbeiten (durch an-
dern der Koordinaten der A und B-
Punkte; siehe Kapitel 3.1.2.2)

- Spurmarker verschieben (mit der
Hand auf der Karte; siehe Kapitel
3.1.2.2)

- Spurdialog 6ffnen (Kontextmenu
fur die Referenzspur)

- Spur léschen (siehe Kapitel
3.1.2.3)

1 Im Feldbearbeitungs-Modus kénnen Spurmuster fur eine Referenzspur erstellt werden, daher sind mehr
Optionen verfligbar als im Aufzeichnungsmodus.
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Symbol | Beschreibung | Funktionen im Referenzspuraufzeichnungs-Modus! | Funktionen im Feldbearbeitungsmodus
Spurmarker | ¢ Zeigt den Endpunkt einer geraden Spur (A-| ¢ Zeigt den Endpunkt einer geraden
,B-Punkt” B-Modus) Spur (A-B-Modus)
¢ Antippen ruft das Kontextmeni flr Spur-| e« Antippen ruft das Kontextmen( fir
marker auf Spurmarker auf
- Spurmarker bearbeiten (durch andern - Spurmarker bearbeiten (durch an-
der Koordinaten der A und B-Punkte; dern der Koordinaten der A und B-
siehe Kapitel 3.1.2.2) Punkte; siehe Kapitel 3.1.2.2)
- Spurmarker verschieben (mit der Hand - Spurmarker verschieben (mit der
auf der Karte; siehe Kapitel 3.1.2.2) Hand auf der Karte; siehe Kapitel
- Spur léschen (siehe Kapitel 3.1.2.3) 3.1.2.2)
- Spurdialog 6ffnen (Kontextmenu
fUr die Referenzspur)
- Spur léschen (siehe Kapitel
3.1.2.3)
.A+ Spurmarker | ¢ Zeigtden Startpunkt einer geraden Spurin | ¢ Zeigt den Startpunkt einer geraden
LAT-Punkt* eine bestimmte Richtung (At-Modus) Spur in eine bestimmte Richtung (At-
» Antippen ruft das Kontextmen( fur Spur- Modus)
marker auf ¢ Antippen ruft das Kontextmen( flr
- Spurmarker bearbeiten (durch andern Spurmarker auf
der Koordinaten bzw. der Richtung des - Spurmarker bearbeiten (durch
A-Punkts; siehe Kapitel 3.1.2.2) andern der Koordinaten bzw. der
- Spurmarker verschieben (mit der Hand Richtung des A-Punkts; siehe Ka-
auf der Karte; siehe Kapitel 3.1.2.2) pitel 3.1.2.2)
- Spur I8schen (siehe Kapitel 3.1.2.3) - Spurmarker verschieben (mit der
Hand auf der Karte; siehe Kapitel
3.1.2.2)
- Spurdialog 6ffnen (Kontextmenu
fur die Referenzspur)
- Spur léschen (siehe Kapitel
3.1.2.3)
E] Spurmarker | ¢ Zeigt den Startpunkt einer Kurve (Kontur, | ¢ Zeigtden Startpunkt einer Kurve (Kon-
J~Startpunkt Mixed Kontur) tur, Mixed Kontur)
einer Kur- » Antippen ruft das Kontextmen( fur diesen | * Antippen ruft das Kontextmenu fir
ve Spurmarker auf Spurmarker auf
- Spur l6schen (siehe Kapitel 3.1.2.3) - Spurdialog 6ffnen (Kontextmenu
fur die Referenzspur)
- Spur léschen (siehe Kapitel
3.1.2.3)
E] Spurmarker | ¢ Zeigt den Endpunkt einer Kurve (Kontur,| ¢ Zeigtden Endpunkt einer Kurve (Kon-
LEndpunkt Mixed Kontur) tur, Mixed Kontur)
einer Kur- » Antippen ruft das Kontextmen( fur diesen | * Antippen ruft das Kontextmenu fir
ve Spurmarker auf Spurmarker auf
- Spur lé6schen (siehe Kapitel 3.1.2.3) - Spurdialog 6ffnen (Kontextmenu
fur die Referenzspur)
- Spur léschen (siehe Kapitel
3.1.2.3)
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3.1.2.2 Spurmarker verschieben

—r M= | = nr) Beigeraden Spuren kénnen Sie den A-und B-Punkt bzw. den A*-Punkt verschieben.
[eA][eB ] [eA7) Beteeracense

[D‘_ 7‘1] Der Start- und Endpunkt einer Kontur oder Mixed Kontur kbnnen nicht verschoben werden.
5 —
Spurmarker durch Andern der Koordinaten verschieben

1. Tippen Sie auf den jeweiligen Spurmarker.

Daraufhin erscheint das Kontextmenu fur S p u rm a rke r

Spurmarker (siehe Abb. 110).

Bearbeiten
il D

A -
<> Verschieben

f Spurlschen

Abb. 110: Kontextmen( fir Spurmarker A, B und A+ (im Referenzspur-
aufzeichnungs-Modus)

2. Tippen Sie auf ,Bearbeiten“,um eine der folgenden Aktionen auszufuhren:
- A-Punkt: Koordinaten von A- und B-Punkt andern (siehe Abb. 111).
- B-Punkt: Koordinaten von A- und B-Punkt andern (siehe Abb. 111).
- A+-Punkt: Koordinaten des At-Punkts und Richtung der Spur &ndern (siehe Abb. 112).

Manuell ‘\/‘ X

Lat 51.688263348 D aktuelle Werte messen
@ A Lon 9.138616833 Richtung 2.00 °
@ B Lat 51.688763015 Lat 51.6875127
Lon 9.138616833 Lon 9.1388025
Abb. 111: Koordinaten flr A- und B-Punkte bearbeiten Abb. 112: ggi(z(recquinaten (bzw. Richtung) fur A*-Punkt bear-
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Spurmarker auf Karte verschieben

1. Tippen Sie auf den jeweiligen Spurmarker. | | J
Daraufhin erscheint das Kontextmend fir /'\ ®B \ /
Spurmarker (siehe Abb. 110). \8/ /

2. Tippen Sie auf ,Verschieben®. g @ \" ]
Der ausgewahlte Spurmarker wird nun /@) =
von vier kleinen Pfeilen umgeben (siehe %

Abb. 113).
Ein Zahler zahlt 5 Sekunden runter.

-
-

e
1]

EEEC
ket

Bm

3. Tippen Sie auf eine gewlnschte Position
im Feld, um den Spurmarker dort zu plat- .)

zieren (siehe Abb. 114). \@
Nach jedem Verschieben fangt der Zahler !
erneut an herunterzuzahlen. Abb. 113: Verschieben fir A-Punkt ausgewahit
4. Warten Sie bis der Zahler fertig herunter
gezahlt hat. | J .
Anschlieffend wird die Verschiebeoption S0 3 ; 2
beendet. (Q/) / n
A |4
Die veranderte Referenzspur wird automa- 5 )
tisch angezeigt (siehe Abb. 115). =T
{3
(V)
N 38 \9

20m @ .
Abb. 114: A-Punkt verschoben
ToEE ‘.B._ \ ’ \,

(&) ,_

(C\) oa) I &

Abb. 115: Veranderte A*-Referenzspur
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3.1.2.3 Referenzspur l6schen

Die komplette Referenzspur kann wie folgt ge- | N
I6scht werden: ) o) \ /
(OD \ ['fﬂ

1. Tippen Sie auf einen Spurmarker bzw. den
Referenzspurmarker (siehe Abb. 116). = i

0.0
Daraufhin erscheint das jeweilige Kon- (@

textmenu des Spurmarkers (siehe bspw.

Abb. 117). —
2. Tippen Sie auf ,Spur léschen” bzw. ,L6- ,"f' '1'.
schen”, um die Referenzspur zu entfernen. é

O ¢

Abb. 116: Spurmarker antippen

Referenzspur

@ Loschen

Abb. 117: Kontextmenu flir Referenzspurmarker
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3.1.3 Spurmuster einblenden

Nach dem Aufzeichnen von Referenzspuren kdnnen Sie ein Spurmuster zur Feldbearbeitung anlegen bzw. einblenden.

Zur Spurmustererstellung stehen verschiedene Spurmodi zur Verfigung.
Die Auswahl eines Spurmodus, die verfugbaren Spurmodi, die Einstellungen fur die verschiedenen Spurmuster so-

wie die daraus resultierenden Spurmuster werden nachfolgend erlautert.

3.1.3.1 Spurmodus auswahlen und Spurmustereinstellungen aufrufen

Zum Einblenden des Spurmusters
muss der Feldbearbeitungs-Modus
aufgerufen sein (siehe Abb. 118).

( \ Tippen Sie auf den Referenzspur-

marker der Referenzspur, fur die
Sie ein Spurmuster anlegen moch-
ten (siehe Abb. 118).

53
E
i
¥

(5]

LL}

| % ﬂ\
’Q“

N5 30 §1%5 0,00 0,00/%8 g |

Abb. 118: Referenzspurmarker antippen

Daraufhin erscheint das KontextmenU der Re-
ferenzspur (siehe Abb. 119 - A).

Tippen Sie die Option ,Spurmuster” an.

HINWEIS

Liegen einige Spurelemente dicht beinan-
dere kann zuvor ggf. eine weitere Detail-
auswahl erscheinen (siehe Abb. 119 - B).

Sie kénnen den Spurdialog fir die Spur-
mustererstellung grundsatzlich Gber jeden
Spurmarker aufrufen.

o W
]¥/

ead
LL)

73,0 $1i8 000/ 0,008 dun |

Abb. 119: Option ,Spurmuster” antippen
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AnschlieBend 6ffnet sich ein Fenster mit ver-
figbaren Spurmodi zum Erstellten eines Spur-
musters (siehe Abb. 120).

Wahlen Sie den entsprechenden Spurmodus
durch Antippen aus.

HINWEIS

Ist im Feld bereits ein Spurmuster vorhan-
den, wird dieses durch das gewabhlte ersetzt.

Parallelmodus

|| Beetmodus

) Fahrgassenmodus

. Async-Modus
!

Einzelspurmodus

Bereits vorhandene Spurmuster kdnnen
Uber das KontextmenU ausgeblendet (sie-
he Kapitel 3.1.6) werden.

Spurmuster verschieben

:i 3‘0 %‘tﬁ? 0 @ Spurmuster ausblenden

. L . Abb. 120: i
Sie gelangen daraufhin in die Spurmusterein- bb. 120: Spurmodi

stellungen des jeweiligen Spurmodus.

3.1.3.2 Verfiighare Spurmodi

Folgende Spurmodi konnen fur ein Spurmuster im Feld verwendet werden:

Symbol | Spurmuster Beschreibung
‘ | | ‘ | Parallelmodus Zeichnet Parallelspuren zu einer Referenzspur (siehe Kapitel 3.1.3.5).
Beetmodus Eine definierbare Anzahl an Spuren kann Uber Beete zusammengefasst werden

‘ | und wird bei der Feldbefahrung Ubersprungen (siehe Kapitel 3.1.3.6).

Fahrgassenmodus | Spurmuster, das hervorgehobene Fahrgassenspuren anzeigt (siehe Kapitel 3.1.3.7).

Async-Modus Pflege- und Beetspuren wechseln sich ab.
. Das Muster wird kontinuierlich wiederholt (siehe Kapitel 3.1.3.8).
| Einzelspurmodus Die Referenzspur wird als fahrbare Spur ohne Parallelspuren genutzt (siehe Ka-
pitel 3.1.3.9).
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3.1.3.3 Erlauterung der Spurtypen in einem Spurmuster
Symbol | Spurtyp Farbe/Darstellung | Darstellung der Spurnummer
Referenzspur dunkelgrin Nummer mit einer Zahl (Gruppe) vor und
einer Zahl (Untergruppe) nach einem
Punkt; mit einer griinen Linie daruber.
Aktive Anbaugeratespur rot -

(neben aktiver Lenkspur des
Zugfahrzeugs)

Aktive Lenkspur des Zugfahr-
zeugs (neben aktiver Anbauge-
ratespur)

hellgrin, schmal

Aktive Lenkspur des Zugfahr-
zeugs und des Anbaugerats
Ubereinander

hellgrin,
rot-umrandet

Pflegespuren/Fahrgassenspu- | hellblau, fett =1 Negative Zahl: links von Referenzspur

ren 0 Positive Zahl: rechts von Referenzspur
L) 0: Referenzspur

\ Parallelspuren dunkelblau, (=) Negative Zahl: links von Referenzspur

{ \ \ Beetspuren schmal 0 Positive Zahl: rechts von Referenzspur
(=) (: Referenzspur

3.1.3.4

Aligemeine Einstellungen fiir Spurmuster - Gesamtbreite und Position

Nachdem Sie den gewunschten Spurmodus ausgewahlt haben, werden die jeweiligen Spurmustereinstellungen ein-
geblendet. Diese spezifischen Einstellungen werden in Kapitel 3.1.3.5 bis Kapitel 3.1.3.9 erlautert.

Daruber kénnen allgemeine Einstellungen
(Gesamtbreite und Positionierung) gesetzt - Q
werden, die fir jedes Spurmuster in jedem

In der Kopfleiste der jeweiligen Spur-
mustereinstellungen befindet sich =
ein Button mit einem Zahnrad-Sym-

bol (siehe Abb. 121).

Spurmodus Ubernommen werden.

Tippen Sie auf das Zahnrad-Symbol, um die

allgemeinen Einstellungen aufzurufen.

SEITE 70

Parallelmodus

L) | n |
Spurbreite: :&;— 3,090 ) Ak!uﬁell

3

Abb. 121: Zahnrad-Symbol in Spurmustereinstellungen antippen
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Gesamtbreite:

Geben Sie den gewunschten Wert fur die
Breite des gesamten Spurmusters ein (siehe
Abb. 122).

HINWEIS

Sehr hohe Werte flihren zu sehr vielen Par-
allelspuren, was die Leistung des Gesamt-
systems negativ beeinflussen kann.

Wenn sich die Referenzspur innerhalb einer
Feldgrenze befindet, wird das Spurmuster flr
die gesamte Flache des Feldes berechnet.
(Das Erstellen und Verwenden verschiedener
Grenzlinien wird in Kapitel 3.2 erlautert.)

Positionierung zur Referenzspur:

Wahlen Sie die Positionierung des zu erstel-
lenden Spurmusters in Bezug zur Referenz-
spur:

¢ nach rechts:

Angegebene Gesamtbreite wird rechts von
der Referenzspur angelegt.

¢ nach links

Angegebene Gesamtbreite wird links
von der Referenzspur angelegt (siehe
Abb. 123).

* beidseitig:
Angegebene Gesamtbreite wird zu glei-
chen Teilen nach links und rechts von der
Referenzspur verteilt (siehe Abb. 124).

Bestatigen Sie die Eingaben mit dem
/ Haken.

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE
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Parallelmodus O IR

Spurmuster ‘ vl

» Gesamtbreite 50 EI |
Positionierung zur Referenzspur
I ot
]} s

() |[[Jl] seeene

Abb. 122: Gesamtbreite und Positionierung zur Referenzspur einstellen

‘allelmodus

o Spurmuster

Gesamtbreite

Positionierung zur Referenzspur

I ot

@ 111 ssnwes

([ ]]] bwssess

=3 0,00% 0,00[%8 g
|

n
[ENNNENEN]

allelmodus

Spurmuster

Gesamtbreite

Positionierung zur Referenzspur

I} e
[II} omrse

©) |[[] scomne

ol o 9
3,0 &l[<2 0,00/ 0,00%s &

T W O |

Abb. 124: Beispiel eines Parallel-Spurmusters beidseitig zur Referenzspur
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3.1.3.5 Einstellungen fiir den Parallelmodus

Der Parallelspurmodus ist der gangigste Spur-
modus.

Er zeigt Parallelspuren zur Referenzspur im
Abstand einer angegebenen Spurbreite (sie-
he bspw. Abb. 123 und Abb. 124).

Spurbreite:

In den Einstellungen des Parallelmodus kon-
nen Sie neben den allgemeinen Spurmuster-
einstellungen (siehe Kapitel 3.1.3.4) die Spur-
breite angeben.

Tippen Sie auf den nach links gerich-
teten Pfeil, um die aktuelle Arbeits-
breite als Spurbreite festzulegen (sie-

he Abb. 125).

Méchten Sie eine andere Spurbreite festlegen,
tippen Sie den gewuinschten Wert links neben
dem Pfeil in das weif3e Feld ein.

Mit dem Speichern der Spurmuster-
[Q einstellungen wird das Spurmuster
in der SMART GUIDE-Bedienoberfla-

che eingeblendet.
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Spurbreite: l{— 000 m (4= )8

Abb. 125: Spurbreite festlegen
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3.1.3.6 Einstellungen fiir den Beetmodus

Der Beetmodus dient zur Erleichterung der
Feldbearbeitung und Einteilung des Feldes in
Beete (siehe bspw. Abb. 126).

Spurbreite:

Durch Antippen des nach links ge-

@ richteten Pfeils kdnnen Sie die aktu-
elle Arbeitsbreite als Spurbreite
Ubernehmen.

Alternativ kdnnen Sie die Spurbreite links ne-
ben dem Pfeil in das weifde Feld eingeben.

Ubersprungen:

Nachdem Sie die Spurbreite eingegeben ha-
ben, kdnnen Sie festlegen, wie viele Spuren
im Spurmuster Ubersprungen werden sollen
bis wieder eine Beetspur eingeflgt wird (sie-
he Abb. 127).

Spurmuster verschieben:

Nach dem Eingeben der Spurbreite, haben Sie
die Méglichkeit, das gesamte Spurmuster um
eine Spurbreite zu verschieben.

Dieser Vorgang ist fur Beetspuren, Fahrgas-
sen und asynchrone Spuren (Async) gleich und
wird daher spurltbergreifend in Kapitel 3.1.5.2
beschrieben.

Mit dem Speichern der Spurmuster-
L 3 einstellungen wird das Spurmuster
in der SMART GUIDE-Bedienoberfla-

che eingeblendet.

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE

FELDOBJEKTE
Referenzspuren
. oDy ) €<<<<) I%
U < ‘
ofm "\
(1) ' g

Lom |]

1| S
"t 30 G

OFF! | kmih

SIMUL |

Spurbreite:

Ubersprungen:

Abb. 127: Einstellungen fur Beetmodus
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3.1.3.7 Einstellungen fiir den Fahrgassenmodus

Der Fahrgassenmodus dient zum visuellen T P T 1]
Hervorheben von Fahrgassen wahrend der (>0 "'-@_:f <<
Feldbearbeitung (siehe bspw. Abb. 128). NN Lem

Spur (Spurbreite):

Durch Antippen des nach links ge-

@ richteten Pfeils kdnnen Sie die aktu-
elle Arbeitsbreite als Spurbreite
Ubernehmen.

|
(.\

LR
z mﬁam&um=|
AERANORNRRNNENY

Alternativ kdnnen Sie die Spurbreite links ne-
ben dem Pfeil in das weifde Feld eingeben.

Fahrgasse:

£}

o
—%:
&
5
— O

=0

Folgende Einstellungen kdnnen flr die Fahrgas-
sen vorgenommen werden (siehe Abb. 129).

Fahrgassennummer: Im ersten Feld
konnen Sie festlegen, die wievielte Spur
jeweils eine Fahrgasse sein soll.

Fahrgassendistanz: Im zweiten Feld kon-
nen Sie den Abstand zwischen zwei
Fahrgassen im Feld eingeben.

Durch Antippen des nach links
@ gerichteten Pfeils kdnnen Sie

die aktuelle Arbeitsbreite als

Spurbreite Gbernehmen.

Spur: I{— 3000 m @

Fahrg_l 7,000 #l:{ | 21,000 mld-
[ | O T O N I Rl
<0+ B> '

Die Einstellung im jeweils anderen Feld wird
automatisch neu berechnet.

HINWEIS

Enthalt das Feld fir die Fahrgassennum-
mer keinen ganzzahligen Wert, wird ein
oranges Warndreieck im Feld eingeblen- ‘ . u AR |H _
det (siehe Abb. 130 - A). — ® @ 4m QD;mEa [
Entspricht die Spurbreite nicht der aktu- - -
ellen Arbeitsbreite, erscheint ein oranges
Warndreieck im Feld der Spurbreite (siehe
Abb. 130 - B).

siMuL |

=

Spur: l{‘_ Aktuell

Fahrg. 6500  # :{ 26,000 m 4- )

3.00m

Abb. 130: Warndreieck bei nicht geeigneten Werten
Spurmuster verschieben:

Nach dem Eingeben der Spurbreite, haben Sie die Moglichkeit, das gesamte Spurmuster um eine Spurbreite zu
verschieben.

Dieser Vorgang ist flir Beetspuren, Fahrgassen und asynchrone Spuren (Async-Modus) gleich und wird daher spur-
Ubergreifend in Kapitel 3.1.5.2 beschrieben.

Mit dem Speichern der Spurmustereinstellungen wird das Spurmuster in der SMART GUIDE-Bedienoberfla-
v
[:» che eingeblendet.
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3.1.3.8 Einstellungen fiir den Async-Modus

Mithilfe des Async-Modus kann ein Spurmus-
ter mit ungleichméafigen Spurabstanden er-
zeugt werden (siehe bspw. Abb. 131).

[ 1 F=EEL | | Dr s+
e - /<1<]<i;<J<J] (i
4o

Beetspuren und Pflegespuren:

Legen Sie die gewlinschten Werte fur die An-
zahl (#) und Breite (m) der Beet- und Pflege-
spuren in den daflir vorgesehenen Feldern
fest (siehe Abb. 132).

HINWEIS

Im Async-Modus kénnen auch nicht ganz-
zahlige Werte fur die Spurbreiten und Spur-
anzahl eingegeben werden.

=]

()
— =

. | 18158
sv 2% 0,00/°% 0,00 LI
[ 110

Durch Antippen des nach links gerich-
teten Pfeils konnen Sie die Arbeits-
breite als Spurbreite GUbernehmen.

Spurmuster verschieben:

Nach dem Eingeben der Spurbreite, haben Sie l] I | I >
die Moglichkeit, das gesamte Spurmuster um 5 @ 4m | G0sB> L ¢
eine Spurbreite zu verschieben. : 4
Dieser Vorgang ist flr Beetspuren, Fahrgassen
und asynchrone Spuren (Async-Modus) gleich
und wird daher spurlibergreifend in Kapitel
3.1.5.2 beschrieben.

Mit dem Speichern der Spurmuster-
L M einstellungen wird das Spurmuster A
in der SMART GUIDE-Bedienoberfla- Abb. 132: Async-Modus einstellen

che eingeblendet.

3.1.3.9 Einstellungen fiir den Einzelspurmodus
Im Einzelspurmodus wird die Referenzspur als ,—@!—\ e
Lenkspur verwendet (siehe Abb. 133). " CODDE T A
Es sind keine weiteren Einstellungen notwen- Q @
dig. (@) T S
Das Spurmuster wird mit Auswahl des Spur- V| e “ [ #p
modus eingeblendet. - B 0) @ i % il
( E ) N
[ ] wom | -
3,0 &2 0,00/ 0,00[%8 g |
[ u 1han |

Abb. 133: Einzelspurmodus
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3.14 Spurmuster iiber Grenzlinien einblenden - Grenzlinien als Referenzspur

Sie kdnnen Grenzlinien als Referenzspur nutzen und so Spurmuster entlang von Grenzen im Vorgewende (siehe Ka-
pitel 3.1.4.1) oder im Feld (siehe Kapitel 3.1.4.2) einblenden.
Das Erstellen von Grenzlinien wird in Kapitel 3.2 erlautert.

HINWEIS

Das Einblenden von Spurmustern tber Grenzlinien funktioniert nur, wenn die Grenzlinie geschlossen ist (siehe
Kapitel 3.2.2) und aus einzelnen Teilgrenzlinien fir jede Seite besteht. Die Grenzlinie kann fur Section Control
aktiviert sein, muss es aber nicht.

Besteht die Grenzlinie nur aus einer einzigen Grenzlinienspur, werden Parallelspuren zur gesamten Grenzlinie er-
stellt. Dies kann zu unerwulnschten Ergebnissen fuhren.

3.14.1 Spurmuster im Vorgewende einblenden

Ist fUr die Grenzelinie ein Vorgewende definiert
(siehe Kapitel 3.2.1.2 und Kapitel 3.2.4.1 -
,Optionen der Kontextmentis®), kdbnnen Sie
entscheiden Sie, ob Sie ein Spurmuster fiir die
Vorgewendeseite der ausgewahlten Teilgrenz-
linie oder fur das gesamte Vorgewende (ge-
samte Grenzliniengruppe) erstellen méchten.

Spurmuster fiir ausgewahlte Teilgrenzlinie: ﬁ“*
Tippen Sie auf den Referenzspurmarker der ]
gewinschten Teilgrenzlinie einer geschlosse- e |
nen Grenzlinie (siehe Abb. 134). _ _ )

= 3,0 ﬂ(\FF‘ :_:r:; O,Uﬂiff;&' 0,00[%8 e |
Spurmuster fiir gesamte Grenzliniengruppe: L.

Tippen Sie auf einen beliebigen Referenzspur- Abb. 134: Referenzspurmarker antippen
marker der Grenzlinie.

Daraufhin 6ffnet sich das Kontextmenu fur
Grenzlinien (siehe Abb. 135).

Geschlossen X —

=0 Feldgrenze aktivieren

Sie kbnnen im Kontextmenu durch Antippen
des jeweiligen Symbols auswahlen, ob sich
die Einstellungen unterhalb des Symbols nur
auf eine Teilgrenzlinie oder auf die gesamte
Grenzliniengruppe beziehen sollen.

< In Feldliste iibernehmen

H Vorgewendebreite: 12.0 m

2f=rt Teijlgrenzlinie (einzelne Grenzlinie): Vorgewende spiegeln
- % Spurmuster fiir eine Vorgewende- T Sallmster |
seite oder ganzes Feld einblenden. [ for SMART TURN aktivieren \&= |
="ty Gesamte Grenzliniengruppe: A @ Loschen
- % Spurmuster fir Vorgewende ein- g x
blenden. b

. . . Abb. 135: Teilgrenzlinie/Gesamte Grenzliniengruppe auswahlen
Der ausgewahlte Bereich ist gelb hinterlegt. & / grupp

Standardmagig ist die Option ,Teilgrenzlinie®
vorausgewahlt.
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Tippen Sie auf die Option ,Spurmuster” (sie-
he Abb. 136).

Haben Sie eine einzelne Teilgrenzlinie einer
Feldgrenze ausgewahlt, 6ffnet sich ein weite-
res Kontextmenda.

Tippen Sie auf die Option ,Nur im Vorgewen-
de anzeigen* (siehe Abb. 137).

Daraufhin gelangen Sie zur Auswahl der ver-
schiedenen Spurmodi (siehe Abb. 138).

Wahlen Sie den gewlnschten Spurmodus
durch Antippen aus.

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE
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Geschlossen X

=0 Feldgrenze aktivieren

<% In Feldliste ibernehmen

¥ vorgewendebreite: 12.0 m

Vorgewende spiegeln

T2

A Spurmuster

O m:swmmnd l'Jen

Loschen

Feldgrenze aktivieren

<@ In Feldliste ibernehmen

[C] fiir SMART TURN aktivieren

Loschen

Parallelmodus

... /| Beetmodus

¥

E Vorg

! Fahrgassenmodus

Vorg

. Async-Modus
I Einzelspurmodus

#  Spurmuster verschieben

@ Spurmuster ausblenden

Abb. 138: Spurmodus auswahlen
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Legen Sie die Spurbreite fest (siehe Abb. 139).

HINWEIS

Ist die Spurbreite schmaler als die aktuel-
le Arbeitsbreite, erscheint ein gelbes Warn-
dreieck im Eingabefeld.

Nach dem Speichern wird das Spurmuster im
Vorgewende angezeigt (siehe Abb. 140 und
Abb. 141).
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Parallelmodus ‘ % | X
Spurbreite: g€_ 3000 'm kt:ell

ﬁ i
3.00m

Abb. 141: Spurmuster fir gesamte Grenzliniengruppe im Vorgewende
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3.1.4.2

Spurmuster im ganzen Feld einblenden

FELDOBJEKTE

Referenzspuren

HINWEIS

Diese Option ist nur fur Feldgrenzen verflgbar, nicht fir Ausschlussflachengrenzen.

Entscheiden Sie, welche Teilgrenzlinie als Re-
ferenzspur fur das Spurmuster im Feld die-

nen soll.

Tippen Sie auf den entsprechenden Referenz-
spurmarker der geschlossenen Feldgrenze
(siehe Abb. 142).

Daraufhin 6ffnet sich das Kontextmenu fir
Grenzlinien (siehe Abb. 143).

Spurmuster im Feld kénnen nur in
Bezug zu einer einzelnen Teilgrenz-
linie erstellt werden.

Stellen Sie daher sicher, dass das
Symbol fur die Teilgrenzlinie aus-
gewahlt und gelb hinterlegt ist.

Tippen Sie auf die Option ,Spurmuster” (sie-
he Abb. 144).

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE

£ 3,0 S

0,00/ 0,00(%8 Fe

ki

SIMUL

=0 Feldgrenze aktivieren

~ Geschlossen X .

< In Feldliste Gbernehmen

E Vorgewendebreite: 12.0 m

Vorgewende spiegeln

A Spurmuster >

[] fiir SMART TURN aktivieren

3 [ Loschen s
OF o - -

Geschlossen X

Q) .
\"_'/ =0 Feldgrenze aktivieren '.\@
v ‘\{z&f‘ <« In Feldliste Ubernehmen P ’-_
(M
!
— E Vorgewendebreite: 12.0 m I_-"" =
[ - | ﬁ‘
. Vorgewende spiegeln " el
L sn R Spurmuster N »> ."‘/ %
[ firsMART h’L]uiemn il
x nn & W Loschen =
Lew _3'0_5 T = _‘
e [ IBAN |
Abb. 144: Option ,Spurmuster” wahlen
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Tippen Sie auf die Option ,Im gesamten Feld
anzeigen“ (siehe Abb. 145).

Daraufhin gelangen Sie zur Auswahl der ver-
schiedenen Spurmodi (siehe Abb. 146).

Wahlen Sie den gewunschten Spurmodus
durch Antippen aus.

Legen Sie die Spurbreite fest und tippen Sie
danach auf das Speichern-Symbol (siehe
Abb. 147).

SEITE 80

REICHHARDT'

electronic  innovations

SiMuL |

&0 Feldgrenze aktivieren

< In Feldliste Ubernehmen

[ firsm h’?ﬂm aktivieren
a M Lbschén——/

I Paralieimodus

.. ‘| Beetmodus

¥ Fahrgassenmodus

il . Async-Modus =

I Einzelspurmodus

/  Spurmuster verschieben

@ Spurmuster ausblenden

SIMUL

Abb. 147: Spurbreite festlegen und speichern
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AnschlieRend wird das gewahlte Spurmuster
entlang der ausgewahlten Teilgrenzlinie Uber
das ganze Feld (einschliefllich Vorgewende)
angezeigt (siehe Abb. 148).

om [ o ~ ]

- CCECLEECC :(2[xe]

“dmeﬂ'
UM RRRNERTRE

\.'l_'.'ﬁEiZl e
il

Abb. 148: Spurmuster ist im gesamten Feld eingezeichnet

3.1.5 Spurmuster verschieben

Passt das angelegte Spurmuster nicht mehr zu den Realbedingungen im Feld, haben Sie verschiedene Méglichkei-
ten das Spurmuster zu verschieben:
¢ GNSS-Drift nullen (siehe Kapitel 3.1.5.1),
¢ Spurmuster um ganze Spuren verschieben (nur fur Beetspuren, Fahrgassen und Async-Modus) (siehe Kapitel 3.1.5.2),
¢ Spurmuster zentimetergenau verschieben (alle Spurmodi) (siehe Kapitel 3.1.5.3),
* Referenzpunkt nullen (siehe Kapitel 3.3.3.3).

3.1.5.1 GNSS-Drift nullen

HINWEIS

Diese Option ist fur alle Spurmodi verfugbar.

Kommt es wahrend der Arbeit im Feld zu einem GNSS-Drift, sodass die angelegten Spuren nicht mehr mit den rea-
len Bedingungen Ubereinstimmen, kénnen Sie den GNSS-Drift nullen. Dabei wird das Spurmuster (einschliefllich
Referenzspur, Grenzlinien und Markierungen) auf die Position des Fahrzeugs geschoben.

| Tippen Sie auf das Fadenkreuz im } L1 el W™
‘ @y | Gespann (siehe Abb. 149). |[PN>1>[> << NI
= AR
\ | | |oa ‘ ?_
| | (&
| | &

! |
5 &% 0,00 0,00% 18T

.
Y
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Daraufhin erscheint eine Auswahl (siehe
Abb. 150).

for Tippen Sie auf das Symbol zum Nul-
él len des GNSS-Drifts.

Anschlielend wird der GNSS-Drift automa-
tisch genullt. Die Feldobjekte werden so ver-
schoben, dass sich das Fahrzeug auf der
nachstgelegenen, befahrbaren Spur befindet
(siehe Abb. 151 und Abb. 152).

Der korrigierte GNSS-Drift wird durch ein klei-
nes Warndreieck neben dem Fahrzeug sym-
bolisiert (siehe Abb. 152).

Nullen des GNSS-Drifts zuriicksetzen:

Das Nullen des GNSS-Drifts kann Uber die
Positionsverschiebung im SMART GUIDE-Me-
nuU zurickgesetzt werden (siehe Kapitel 6.6).

Das Nullen eines GNSS-Drifts setzt das Nullen
eines Referenzpunktes (siehe Kapitel 3.3.3.3)
zurlick.
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45 éi‘rllm OUOI\** 0,00/% 1555 |
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[

Die Position wurde um 98cm -
verschoben. Fahren Sie einige Meter, (< PX
damit sich die Karte akuwalisiert. \‘\_' :
/T
\ |
AN -
1
| ‘
L MaN
[ =
2
l | =
=
\ | (e H
\\ I
—
\ ‘ (= |
| | \ =
AN -
T
S 0 00|ms sn \ ‘
| | e

Abb. 152: GNSS-Drift genulit
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3.1.5.2
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Spurmuster um ganze Spuren verschieben (nur fiir asynchrone Spurmodi)

HINWEIS

Diese Option ist nur flr Beetspuren, Fahrgassen und den Async-Modus verfugbar.

Ist die Spur, die Sie fahren mochten, in SMART GUIDE als nicht fahrbare Spur gekennzeichnet, muss das Spurmus-
ter verschoben werden. Sie haben daher die Moéglichkeit, das gesamte Spurmuster in Bezug auf die Referenzspur

um ganze Spuren zu verschieben.

HINWEIS

Die Referenzspur, Grenzlinien und Markierungen werden nicht verschoben.

Rufen Sie die Spurmustereinstellungen Uber
das KontextmenU des Referenzspurmarkers
auf (siehe Abb. 153 sowie Kapitel 3.1.3.1).

Sind die Ubrigen Einstellungen gesetzt, kon-
nen Sie unten im Menu das Spurmuster ver-
schieben.

Tippen Sie links auf den Pfeil, um
* das Spurmuster nach links zu ver-
schieben.

Tippen Sie rechts auf den Pfeil, um
es nach rechts zu verschieben.

Bei jedem Tippen wird das Spurmuster um
eine Spur in die jeweilige Richtung verschoben.

Die Anzahl der Verschiebungen ist in positi-
ven und negativen Werten dargestellt (siehe
Abb. 154):

e Positiver Wert: Spurmuster nach rechts

verschieben

* Negativer Wert: Spurmuster nach links
verschieben

Uber dieser Nummerierung sieht man Balken,
die die einzelnen Spuren illustrieren (siehe
Abb. 154):

hellgrau: Ubersprungenen Spuren
dunkelblau: Beetspuren
gran: Referenzspur

Abb. 155 zeigt das Spurmuster vor und nach
dem Verschieben.

Der eingegebene Versatz kann zurtickgesetzt
werden, indem Sie den Wert in den Spurmus-
tereinstellungen zuruck auf O setzen.
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Aktuell

=€

Spurbreite: — 3000 m | q-

Ubersprungen:

: R Aktuell
Spurbreite: =)
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Abb. 155: Spurmuster vor und nach dem Verschieben
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3.1.5.3 Spurmuster verschieben

Passt das in SMART GUIDE angelegte Spurmuster (bspw. aufgrund von GNSS-Drift oder Anbaugerateversatz durch
abweichende Anbaumafinahmen) nicht mehr zu den Realbedingungen, kénnen Sie das Spurmuster durch Einge-
ben eines Spurversatzes exakt verschieben.

HINWEIS

Die Referenzspur, Grenzlinien und Markierungen werden nicht verschoben.

Sie kénnen das Fenster zum Eingeben des Spurversatzes auf zwei verschiedene Arten aufrufen:

¢ Uber das Gespann in der SMART GUIDE-Bedienoberflache,
¢ Uber einen Spurmarker.

Des Weiteren kdnnen Sie das Spurmuster automatisch verschieben lassen, sodass sich das Fahrzeug anschlieRend
auf der nachstgelegenen, befahrbaren Spur befindet.

Die Vorgehensweisen hierzu sowie das Zurucksetzen des eingestellten Spurversatzes werden nachfolgend erlautert.

Eingabe fiir Spurversatz iiber Gespann aufrufen

Gespann (siehe Abb. 156).

_% Tippen Sie auf das Fadenkreuz im
|

Co)

: ! :
% 3,0 &2 0,00/ 0,008 &e |
| D | EEeE

Daraufhin erscheint eine Auswahl (siehe
Abb. 157).

Halten Sie das Spurmuster-Verschie-
. / ben-Symbol gedruckt, um anschlie-
- Bend einen Versatz-Wert einzuge-

ben (siehe Abb. 161 ff.).

: = ! -
0 &3 0,00/ 0,008 Fer |
| W i

Abb. 157: Spurmuster-Verschieben-Symbol gedrickt halten
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Eingabe fiir Spurversatz iiber Kontextmenii fiir Spurmodi aufrufen

— 1 Tippen Sie auf den Referenzspurmar-

ker und wahlen Sie die Option ,Spur-
muster” (siehe Abb. 158 und
Abb. 159).

Daraufhin erscheint das Kontextmend flr die
Spurmodi (siehe Abb. 160).

Wahlen Sie die Option ,Spurmuster verschie-
ben“, um anschliefend einen Versatz-Wert ein-
zugeben (siehe Abb. 161 ff.).
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%/ Spurmuster verschieben

@ Spurmuster ausblenden
\ I | |

Abb. 160: ,Spurmuster verschieben® wahlen
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Gewiinschten Spurversatz angeben

Es erscheint ein Fenster, in dem Sie den ge-
wilinschten Spurversatz, um den das Spur-
muster verschoben werden soll, festlegen
kénnen (siehe Abb. 161).

¢ Positiver Wert: Spurmuster nach rechts
verschieben.

¢ Negativer Wert: Spurmuster nach links ver-
schieben

Bestatigen Sie die Eingabe mit dem Haken
(siehe Abb. 162).

Anschliefend wird der eingegebene Spurver-
satz auf das Spurmuster angewendet (siehe
Abb. 163).
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Abb. 163: Spurmuster mit Spurversatz
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Spurmuster automatisch verschieben

Sie kdnnen das Spurmuster auch automa-
tisch verschieben, sodass sich das Gespann
anschlieend auf der nachstgelegenen, be-
fahrbaren Spur befindet.

@ Tippen Sie kurz auf das Spurmuster-
- /‘ Verschieben-Symbol, um die Abwei-
chung zur nachstgelegenen auto-

matisch zu korrigieren (siehe
Abb. 164).

. CEwmE | e
eoDr B TG (i

\ss.. /

Das Spurmuster wird automatisch verschoben
(siehe Abb. 165 und Abb. 166).

Das Spurmuster wurde um -53 cm [% ﬁ
wverschoben. N\ T
N
me \
‘_|] N -
3,0 &l[+=2 0,00 0,00/%8 & |
|
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Abb. 166: Spurmuster mit Spurversatz

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE SEITE 87



FELDOBJEKTE

Referenzspuren

Spurversatzeinstellungen zuriicksetzen
1. Rufen Sie die Spurversatz-Eingabe Uber
das Gespann oder einen Spurmarker auf.

2. Tippen Sie auf den Reset-Button (000000),
um den Spurversatz zurlickzusetzen (sie-
he Abb. 167).

3.1.6 Spurmuster ausblenden

Ein eingeblendetes Spurmuster kann auf zwei
Arten ausgeblendet werden.

¢ Durch Erstellen eines neuen Spurmusters.
(Das neue ersetzt das vorige.)
e Option ,Spurmuster ausblenden®.

Um ein Spurmuster auszublenden gehen Sie
wie folgt vor:

1. Tippen Sie auf einen Spurmarker (idealer-
weise den Referenzspurmarker) (siehe
Abb. 168).

2. Rufen Sie das Kontextmenu fur Spurmus-
ter auf (siehe Abb. 169).
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Abb. 169: Kontextmen fur Spurmuster aufrufen
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3. Tippen Sie auf ,Spurmuster ausblenden”
(siehe Abb. 170).

Anschlieend sind nur noch die Referenzspur
sowie ggf. gesetzte Markierungen zu sehen

(siehe Abb. 171).
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Abb. 171: Spurmuster ausgeblendet
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3.2 Grenzlinien

Grenzlinien dienen zur Feldbegrenzung in Form einer Feldgrenze oder zur Begrenzung von Ausschlussflachen.
Entlang von Grenzlinien kann ein Vorgewende sowie ein Spurmuster erstellt werden.
Zudem sind Grenzlinien fur die Verwendung von Section Control relevant.

3.2.1 Grenzlinien aufzeichnen

Nachfolgend wird das Erstellen von Grenzlinien im Grenzlinienaufzeichnungs-Modus erlautert.

3.2.1.1 Position des Aufzeichnungspunkts bei der Grenzlinienaufzeichnung

Eine Grenzlinie wird auf Basis eines oder mehrerer Referenzpunkte erstellt.

Wo ein Referenzpunkt im Feld gesetzt wird, hangt davon ab, wo sich der Aufzeichnungspunkt am Gespann befindet.
Der Aufzeichnungspunkt entspricht dem Drehpunkt der Maschine, die in den Gespanneinstellungen von SMART
COMMAND fir die Sektionsanzeige ausgewahlt wurde.

Je nachdem, welche Maschine den Aufzeichnungspunkt vorgibt, variiert die Erstellung einer Grenzlinie.

Abb. 172 verdeutlicht die Auswirkungen bei der Grenzlinienaufzeichnung.
Die Maschine, die die Sektionenanzeige vorgibt, ist in der Abbildung mit gelben Sektionen gekennzeichnet.

Grenzlinien- Grenzlinien-
aufzeichnung - - aufzeichnung

[ |
- links m rechts
O, O

Abb. 172: Spuraufzeichnungspunkte: Grenzspurlinie links/Grenzspurlinie rechts

@ Spuraufzeichnungspunkt/Sektionsanzeige auf vorderem Anbaugerat.

@ Spuraufzeichnungspunkt/Sektionsanzeige auf hinterem Anbaugerat.

@ Spuraufzeichnungspunkt/Sektionsanzeige auf Fahrzeug.

Beachten Sie daher, dass in den Gespanneinstellungen das passende Gerat fur die Sektionsanzeige gewahlt ist.

Wird das Zugfahrzeug gewahlt, wird in SMART GUIDE kein Anbaugerat angezeigt bzw. berucksichtigt.
Eine Grenzlinie wird abhangig vom Spuraufzeichnungspunkt am Gespann aufgezeichnet.
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3.2.1.2
festlegen
Streichen Sie den ersten Button

des Feldbearbeitungs-Menus nach
links (siehe Abb. 71).

Tippen Sie auf das Symbol flr die zur ver-
wendende Grenzlinienaufzeichnung (siehe
Abb. 174).

=)

Grenzlinie links

XL\ Grenzlinie rechts

HINWEIS

Die Seite (links/rechts) kann jederzeit wah-
rend der Grenzlinienaufzeichnung geéan-
dert werden.

Daraufhin 6ffnet sich ein Fenster, in dem
Sie die Art der Grenzlinie wahlen und die
Vorgewendebreite festlegen konnen (siehe
Abb. 175).

Es gibt drei Arten von Grenzlinien:

* Feldgrenze

* Vorgewendegrenze (Funktion ist aktuell
noch nicht verfugbar und daher ausge-
graut)

* Ausschlussflachengrenze

Wahlen Sie die gewunschte Grenzlinienart.

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE
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Grenzlinienaufzeichnungs-Modus aufrufen - Grenzlinienart und Vorgewendebreite

"% 3,0 &/=2 0,00/ 0,00[%8 ger |

ki

Abb. 173: Ersten Button des Feldbearbeitungs-MenUs nach links streichen

ol
!
@)
() )=
® o
/= |
| 10m \ -
< 30 §+2 0,00/ 0,00/Re gor |
Abb. 174: Grenzlinie ,links“ oder ,rechts” wahlen
— 7o
( J O
I-/d\l \ . ’ :_,:
L /
(. ‘\| —
> ® |_§_ Feldgrenze /(o
€3 Vorgewendegrenze =
@ Lﬁ Ausschlussfldchengrenze J@
= Akuell '- -_
.| Vorgewende- 7 N N
breite: 300 EI‘:/‘ -
% 30 &l 0,00/ 0,00[%8 g |

Abb. 175: Art der Grenzlinie wahlen
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Geben Sie den Wert fur die Vorgewendebreite
Uber das Textfeld ein (siehe Abb. 176).

Durch Antippen des Pfeils, kénnen
@ Sie die aktuelle Arbeitsbreite als Vor-

gewendebreite Ubernehmen.

HINWEIS

Bei Feldgrenzen wird das Vorgewende auto-
matisch innerhalb der Feldgrenze erstellt.

Bei Ausschlussflachengrenzen wird das
Vorgewende automatisch auferhalb der
Ausschlussflachengrenze (im Feld) erstellt.

Beachten Sie dies bei der Wahl der Grenz-
linienaufzeichnung (links/rechts).

3.213

Wahlen Sie im Grenzlinienaufzeichnungs-Mo-
dus die gewunschte Spurart Uber das Feldbe-
arbeitungs-Menu aus (siehe Abb. 177).

Die verschiedenen Spurarten flr Grenzlinien
entsprechen den Spurarten fiir die Referenz-
spuraufzeichnung (siehe Kapitel 3.1.1.3).
Folgende Spurarten sind verfugbar:

/" ¢ Kontur (Kurvige Spur):
{ | Gefahrene Strecke bildet die Spur ab.

\&_/
e A-B-Spur:
KIAi' Abfahren und Aufzeichnen von zwei
— Spurpunkten, durch die nach Set-
zen des B-Punkts (Endpunkt) auto-
matisch eine geradlinige Referenz-

spur erstellt wird.
/9 .\ A-B-Spur manuell:
' IQ | Eingabe zweier Koordinaten, durch
\—/ die eine geradlinige Referenzspur er-
stellt wird.

/7, A*-Spur/ A*-Spur manuell:
KJA | Geradlinige Referenzspur von einem

+
~" Punkt A aus in eine definierte Rich-
/ \ tung. Je nach dem, ob im Eingabe-
'@@ fenster ein Haken gesetzt ist, kdnnen

— aktuelle Positionsdaten oder manuell
eingetragene ubernommen werden.

i . Mixed Kontur:
A‘(H{;) Geradlinige Teilabschnitte (A-B-Spur)
und Konturen kénnen abwechselnd

beim Aufzeichnen einer Referenzspur
verwendet werden.
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Feldgrenze

| Vorgewendegrenze

@ Lﬁ)_ Ausschlussfldchengrenze

Vorgewende- WL
[ :ﬂ breite: 5.0 H ‘-’

"1 3,0 &‘Tfﬁ anoi:=i§ 0,00 (W8 @rTK

Abb. 176: Vorgewendebreite angeben

Spurart auswahlen/Spurarten fiir Grenzlinien

¥ 30 &I'=3 0,00/[¥ 0,00[%e gen |

Abb. 177: Spurart auswahlen
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3.2.1.4 Grenzlinienaufzeichnung starten

Da Grenzlinien auf die gleiche Weise wie Referenzspuren aufgezeichnet werden, wird an dieser Stelle darauf ver-
zeichnet, die Vorgehensweise erneut zu beschreiben.

Entnehmen Sie die Vorgehensweise zur Grenzlinienaufzeichnung bitte den Kapiteln zur Referenzspurerstellung (sie-
he Kapitel 3.1.1 insbesondere Kapitel 3.1.1.4).

HINWEIS

Feldgrenzen werden, anders als Referenz-
spuren, nicht griin, sondern rot hinter dem
Gespann dargestellt (siehe Abb. 178).

, ® @ i) S—]

Ausschlussflachengrenzen werden dunkel- : —]
blau hinter dem Gespann dargestellt (siehe ( qu
Abb. 179). AT

HINWEIS

=
|

% 3,0 $=2 092" 0,008 g |

1 MAN
Moéchten Sie Vorgewendeseiten mit un-
terschiedlichen Breiten erstellen oder die _
Grenzlinien spater zur Erstellung von Spur- (27
mustern verwenden, wird empfohlen, fir \i®
jede Seite des Feldes eine eigene Teilgrenz- e
linien zu erstellen O |

Sie konnen beliebig viele Grenzlinien auf-
zeichnen.

HINWEIS

Méchten Sie nach dem Aufzeichnen einer
Grenzlinie eine weitere Grenzlinie einer
anderen Grenzlinienart (Feldgrenze, Aus-

schlussflache) aufzeichnen, muss die vo- psxm ‘ / ) AN
rige Grenzlinienaufzeichnungs zunachst Abb. 179: Grenzlinienaufzeichnung - Ausschlussflache
abgeschlossen werden (siehe Kapitel

3.2.1.5).

Anschliefend kdnnen Sie die Grenzlinien-

aufzeichnung erneut starten und eine an-
dere Grenzlinienart auswahlen.

/E |

% 30

[Nz | (N v 1g 41 46
DFF!ETM.’I« 0400“ n} 0,00-!'5%13{'}57,( |

HINWEIS

Einzelnen Teilgrenzlinien kdnnen Liicken oder Uberlappungen zueinander aufweisen. Diese kdnnen nach dem
Aufzeichnen Uber den Felderstellungsassistenten zu einer Feldgrenze bzw. Ausschlussflachengrenze zusammen-
geflgt werden. Die Teilgrenzlinien verfigen weiterhin Gber eigene Spurmarker und kdnnen ausgewahlt/bearbeitet
werden (siehe Kapitel 3.2.2).

Es gilt jedoch: Je genauer die Grenzlinienaufzeichnung erfolgt, desto besser ist das anschlieBende Ergebnis.
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3.2.1.5 Grenzlinienaufzeichnung beenden

Nach dem Fertigstellen der Grenzlinienauf-
zeichnung aller Grenzlinien einer Grenzli-
nienart (Feldgrenzen oder Ausschlussflachen-
grenzen) konnen Sie den Grenzlinienaufzeich-
nungs-Modus beenden.

/“—_Q_m Streichen Sie den ersten Button
\F rechts des Feldbearbeitungs-Me-
— nus nach links.

/’“'\\ Tippen Sie anschliefend auf das X-
( 6 /I Symbol (siehe Abb. 180).

Es erscheint eine Abfrage zum Beenden der
Grenzlinienaufzeichnung und zur Behandlung
der Teilgrenzlinien (siehe Abb. 181).

cken zwischen den Grenzlinien schlie-
3en und/oder Uberschneidungen von

GrenZ”nien entfernen, |assen S|e izlrldd;:;Srenzllnlenaufzelchnnnq beendet
den Haken selektiert.

m Mochten Sie direkt im Anschluss Lu-

Grenzlinien schliefen und
Uberschneidungen entfernen.

Weisen die Teilgrenzlinien aus-
schlieRlich Uberschneidungen und
keine Licken auf, wird das Feld au-
tomatisch geschlossen.

Sind auch Lucken vorhanden startet | |

automatisch der Felderstellungsassis- Abb. 181: Abfrage zum Beenden der Grenzlinienaufzeichnung
tent, der Sie durch die Lickenbehand-

lung fihrt (siehe Kapitel 3.2.2.2).

HINWEIS

Nach dem Schlieen der Grenze
kann das Vorgewende nicht mehr
gespiegelt werden (siehe Kapitel
3.2.4).

Mochten Sie die Grenzlinien noch nicht schlie3en, deselektieren Sie den Haken.
Der Felderstellungsassistent kann auch spater noch aufgerufen und die Grenzlinien geschlossen werden
(siehe Kapitel 3.2.2.1).

dus zu beenden.

Tippen Sie auf das X, um den Vorgang abzubrechen.

Tippen Sie auf den grolen Haken um die Abfrage zu bestatigen und die den Grenzlinienaufzeichnungs-Mo-
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3.2.2 Grenzlinien schliefien
Das Schlieffen von Grenzlinie ist fur die Verwendung mit Section Control relevant.

Einzelne Teilgrenzlinien einer Feldgrenze oder Ausschlussflachengrenze kdnnen mithilfe des Felderstellungsassis-
tenten zusammengefiihrt werden. Dabei werden Liicken geschlossen und Uberschneidungen entfernt.

Haben Sie beim Beenden des Grenzlinienaufzeichnungs-Modus das Kontrollkastchen aktiviert (siehe Abb. 181)
startet der Felderstellungsassistent automatisch. Sie kdnnen Kapitel 3.2.2.1 Giberspringen.
Kapitel 3.2.2.2 beschreibt die Verwendung des Felderstellungsassistenten.

3.2.21 Felderstellungsassistent aufrufen

/’im Haben Sie den Grenzlinienaufzeichnungs-Modus verlassen, ohne die einzelnen Grenzlinien Uber den
(45 Felderstellungsassistenten zu verbinden, konnen Sie den Felderstellungsassistenten nachtraglich im
Feldbearbeitungs-Modus aufrufen.

Im Grenzlinienaufzeichnungs-Modus kann der Felderstellungsassistent nicht aufgerufen werden.

Spurmarker antippen

mmm | Tippen Sie auf den Spurmarker einer
0. beliebigen Teilgrenzlinie einer Feld-
grenze, um die Feldgrenze zu schlie-
BBen (siehe Abb. 182).

T

= )| Tippen Sie auf den Spurmarker einer
beliebigen Teilgrenzlinie einer Aus-
schlussflache, um die Ausschlussfla-

chengrenze zu schlieBen (siehe
Abb. 183).

30 £I= 0,00/ 0,00[% 2082

[ 1 MAN
Abb. 183: Spurmarker einer Ausschlussflachengrenze antippen
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Felderstellungsassistent iiber Kontextmenii aufrufen

Daraufhin erscheint das Kontextmen( der
Grenzlinie/Ausschlussflachengrenze.
Tippen Sie auf ,Felderstellungsassistent®, Nicht geschiossen
um den Felderstellungsassistenten zu star-
ten (siehe Abb. 184 und Abb. 185).

HINWEIS

Weisen die Teilgrenzlinien nur Uberschnei-
dungen und keine Licken auf, wird das Feld
beim Antippen des Buttons automatisch ge-
schlossen.

%\ Felderstellungsassistent
E% Aufzeichnungfunsetzed

E Vorgewendebreite: 3.0 m

f Vorgewende spiegeln

Spurmuster >

#
[C] fur SMART TURN aktivieren
o

Léschen l

Vorgewendebreite: 3.0 m {77 o
oo
Vorgewende spiegeln / N
o ais
Spurmuster > If e

filr SMART TURN aktivieren

Loschen |

Abb. 185: Felderstellungsassistenten aktivieren (Ausschlussflachengrenze)
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3.2.2.2 Grenzlinien liber Felderstellungsassistenten zusammenfiigen

HINWEIS

Das Zusammenfligen von Ausschlussflachengrenzen erfolgt auf die gleiche Weise, wie das Zusammenfligen von

Feldgrenzen.

Uber den Felderstellungsassistenten kénnen
Sie Licken zwischen Teilgrenzlinien bearbei-
ten.

Zudem werden sich Uberschneidende Teil-
grenzen beim Offnen des Felderstellungsas-
sistenten automatisch abgeschnitten.

FuUr jede zu behandelnde Licke zwischen Teil-
grenzlinien werden im Felderstellungsassis-
tenten nacheinander Vorschlage angezeigt.

Die jeweils aktuelle Licke wird durch einen
gelben Kreis markiert (siehe Abb. 186).

o Der zweite Button rechts in der Be-
% dienoberflache zeigt die aktuell vor-
geschlagene Luckenbehandlung.

Streichen Sie den Button nach
links, um eine andere Liickenbe-
handlung durch Antippen auszu-
wahlen (siehe Abb. 187).

Licken kbnnen auf unterschiedliche Arten be-
handelt werden:

Enden verbinden - spitz
Uberschneidungen werden entfernt.

’0
e Enden verbinden - spitz

Enden verbinden - rund
Uberschneidungen werden entfernt.

-\ Enden verbinden - geradlinig
\C Uberschneidungen werden entfernt.

/" «—\  Enden nichtverbinden

HINWEIS

Nicht jede Behandlungsart ist fur jede Lu-
cke geeignet. Es werden daher nur die Ar-
ten angezeigt, die fir diese Licke als sinn-
voll ermittelt wurden.
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Bestatigen Sie die Auswahl der Lu-
»P»  ckenbehandlung mit dem Doppel-
pfeil (siehe Abb. 188).

Daraufhin wird die nachste Licke angezeigt.

i Verfahren Sie weiter, bis anstatt des
‘/ Doppelpfeils ein Haken zu sehen ist
(siehe Abb. 189).
Mit Antippen des Hakens wird

¢ die letzte Licke bearbeitet,

* das Zusammenflgen der bear-
beiteten Teilgrenzlinien besta-
tigt und

* der Felderstellungsassistent be-
endet.

HINWEIS

Eine abgeschlossene (zusammengefligte)
Grenzlinie, kann hinsichtlich der Lucken-
behandlung nicht nachtraglich bearbeitet
werden.

Méchten Sie die Luckenbearbei-
8 tung verwerfen und den Felderstel-
lungsassistenten beenden, tippen

Sie auf den Button mit dem rot-um-
randeten X.

Nach Bestatigung der Lickenbehandlung ist
die Grenzlinie geschlossen (siehe Abb. 190).

HINWEIS

Geschlossene Grenzlinien werden i.d.R au-
tomatisch fur Section Control aktiviert.

Im aktiven Zustand werden sie turkis dar-
gestellt. Das Vorgewende ist beige-farben.

Wie Sie Grenzlinien aktivieren und deak-
tivieren, ist in Kapitel 3.2.3 beschrieben.
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Abb. 189: Luckenbehandlung abschlieRen und Feldassistenten verlassen

% 30 =8 0,00/ 0,00[%e gen |

Abb. 190: Geschlossenen Feldgrenze

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE



REICHHARDT

electronic  innovations FELDOBJEKTE

Grenzlinien

3.2.3 Feldgrenzen fiir Section Control aktivieren/deaktivieren

Damit Feldgrenzen bei der Verwendung von Section Control in der Feldbestellung berlicksichtigt werden, missen
diese aktiv sein.

Wenn Sie mit einem Arbeitsblatt arbeiten, auf dem mehrere Felder vorhanden sind, mussen Sie das aktive Feld aus-
wahlen. Ein ggf. zuvor aktives Feld wird automatisch deaktiviert.

Sind innerhalb einer Feldgrenze Ausschlussflachen vorhanden, werden diese mit Aktivierung der Feldgrenze auto-
matisch aktiv. Ausschlussflachen kdnnen selbst nicht aktiviert werden.

Wenn Sie mit einem Auftrag arbeiten, der mit einem Feld verknupft ist, sind die Grenzlinien innerhalb des Feldes
immer automatisch aktiv, da bei dieser Arbeitsweise nur ein Feld vorhanden sein kann.

HINWEIS

Nur geschlossene Feldgrenzen kdnnen aktiviert werden.
Wie Sie eine Feldgrenze schlieRen erfahren Sie in Kapitel 3.2.2.

Rufen Sie den Feldbearbeitungs-
Modus auf.

Feldgrenzen kénnen nur im Feld-
bearbeitungs-Modus aktiviert und
deaktiviert werden, nichtim Grenz-
linienaufzeichnungs-Modus.

Tippen Sie einen Spurmarker der geschlosse-
nen Feldgrenze an, um das Feld (Feldgrenze
einschlieRlich darin befindlicher, geschlosse-
ner Ausschlussflachengrenzen) zu aktivieren
(siehe Abb. 191).

Daraufhin 6ffnet sich das Kontextmenu der
Feldgrenze (siehe Abb. 192).

Tippen Sie im Kontextmeni des Spurmarkers
auf die Option ,Feldgrenze aktivieren“, um das
Feld fur die Feldbestellung zu aktivieren (sie-
he Abb. 192).

|
Feldgrenze aktivieren @

o Feldliste ibernehmen

(Sie kdnnen das Feld auf die gleiche Art de-

aktivieren.) — ® @ i {5y %
i X . E Vorgewendebreite: 3.0 m =
Feld inaktiv, Feld aktivieren () —ﬁ"‘,
Vargewende spiegeln R
| sm ﬁ Spurmuster > @]

[C] fiir SMART TURN aktivieren

0 Feld aktiv, Feld deaktivieren

3"0 f‘l Laschen“ . B |
| .

. Schlieen Sie das Kontextmend, Abb. 192: Option ,Feldgrenze aktivieren“ antippen

durch Antippen des X-Symbols.

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE SEITE 99



REICHHARDT'

FELDOBJEKTE electronic ® innovations

Grenzlinien

Das Feld ist anschliefend aktiv. B e
* NIL
Man erkennt aktive Grenzlinien an folgenden ~ S
Merkmalen (siehe Abb. 193 und Abb. 194): Q) (
. . 72) Nl
e tlrkise Grenzlinie, v\ /‘;
* beige-farbene Vorgewendeflachen (wenn @ ﬁ "\\Iii
vorhanden). x;
(1) t= @iy
a
| (L { =
) NS= |
30 &3 0,00/ 000[%8 g |
& ﬂ;] ok
(=] i
b
| | som
B 3 LJ:

Abb. 194: Aktives Feld mit Ausschlussflache (ganzes Feld gezoomt)
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3.24 Kontextmeniis - Weitere Optionen zur Bearbeitung und zum Léschen von Grenzlinien

(4 nungs-Modus bearbeiten.

/:Q,,E C"ﬁ'm Sie kénnen Grenzlinien sowohl im Feldbearbeitungs-Modus als auch im Grenzlinienaufzeich-
i aH
1L s e Im Grenzlinienaufzeichnungs-Modus sind die Bearbeitungsoptionen jedoch eingeschrankt.

3.2.4.1 Kontextmenii fiir Referenzspurmarker

= Durch Antippen eines Referenzspurmarkers einer Feldgrenze gelangen Sie in das Kontext-
0.0 @ m menu fur Grenzlinien.

Je nachdem fur welche Grenzlinien in welchem Modus das KontextmenU aufgerufen wird, kann es in der Darstel-
lung variieren.

Die verschiedenen Darstellungsformen werden nachfolgend gezeigt.

Auf den darauffolgenden Seiten werden die verfugbaren Optionen erlautert.

Kontextmenii bei nicht-geschlossenen Grenzlinien im Feldbearbeitungs-Modus

Bei nicht-geschlossenen Grenzlinien (Feld-
grenze oder Ausschlussflachengrenze) er- |
scheint im Feldbearbeitungs-Modus das in - o) Hichligeschiossen
Abb. 195 gezeigte Kontextmend. N

A Felderstellungsassistent

i'f' Aufzeichnung fortsetzen

Vorgewendebreite: 3.0 m 475
= R
f Vorgewende spiegeln Bew
Spurmuster | s
=

i
[C] fiir SMART TURN aktivieren
i

Laschen

Abb. 195: Kontextmenu eines Referenzspurmarkers einer nicht-geschlos-
senen Feldgrenze im Feldbearbeitungs-Modus

Kontextmenii bei geschlossenen Grenzlinien im Feldbearbeitungs-Modus

Bei geschlossenen Feldgrenzen erscheint im
Feldbearbeitungs-Modus das in Abb. 196 ge-
zeigte Kontextmend.

— Geschlossen X
[ Q )

. . . . @ Feldgrenze aktivieren
Bei Ausschlussflachengrenzen sind die ersten

gespeichert werden.

. . Vorgewende spiegeln

\ g..: In Feldliste iibernehmen
zwei Optionen nicht verfligbar. "/ | e themehme ~
Ausschlussflachengrenzen kénnen nicht ak- -
tiviert oder von einem Arbeitsblatt in ein Feld ¥ Vorgewendebreite:3.0m 7 “_

| =

ﬁ Spurmuster > ¢
-

[C] fiir SMART TURN aktivieren

7y '3"0' é« .l Léschen.
[ |

Abb. 196: Kontextmenu eines Referenzspurmarkers einer geschlossenen
Feldgrenze im Feldbearbeitungs-Modus
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Kontextmenii bei geschlossenen und aktiven Grenzlinien im Feldbearbeitungs-Modus

Geschlossen X
i_ Q )

Bei geschlossenen und aktiven Feldgrenzen
erscheint im Feldbearbeitungs-Modus das in
Abb. 196 gezeigte Kontextmenu.

Bei Ausschlussflachengrenzen sind die ersten — = P oot \24
zwei Optionen nicht verfigbar. & indeldiste thamelimen @y
Eine Ausschlussflachengrenze kann nicht ein- s
zeln aktiviert oder von einem Arbeitsblatt in ¥ Vorgewendebreite: 3.0m = |
ein Feld gespeichert werden. { ! ) Bl Vorienenie soisoh “‘ﬁ'“
Wenn eine der beiden Optionen fiir eine Feld- 0 an | A Spumuster M=
grenze ausgefuhrt wird, wird sie automatisch [ fr SMART TURN aktivieren ==
flr jede geschlossene Ausschlussflachengren- 30 ¢ W Loschen L1
ze mit ausgefuhrt. v - T

e S——————————————— L]

Abb. 197: Kontextmeni eines Referenzspurmarkers einer geschlossenen
und aktiven Feldgrenze im Feldbearbeitungs-Modus

Kontextmenii bei nicht-geschlossenen Grenzlinien im Grenzlinienaufzeichnungs-Modus

Bei nicht-geschlossenen Grenzlinien (Feld-
grenze oder Ausschlussflachengrenze) er-
scheint im Grenzlinienaufzeichnungs-Modus
das in Abb. 198 gezeigte Kontextmend.

— E Vorgewendebreite: 0.0 m 4
() 7®

/ Ml Loschen

=30 <8 0,00/ 0,00/%s &5 |

Abb. 198: Kontextmenu eines Referenzspurmarkers einer nicht-geschlosse-
nen Ausschlussflachengrenze im Grenzlinienaufzeichnungs-Modus

Kontextmenii bei geschlossenen Grenzlinien im Grenzlinienaufzeichnungs-Modus

Bei geschlossenen Grenzlinien (Feldgren-
ze oder Ausschlussflachengrenze) erscheint
im Grenzlinienaufzeichnungs-Modus das in
Abb. 199 gezeigte Kontextmen.

Dasselbe Kontextmenu erscheint bei ge-
schlossenen und aktiven Grenzlinien.

— E Vorgewendebreite: 0.0 m 4
&= 7®

N M Loschen

% 3,0 &3 000/ 0,00[%s g% |

AUTO

Abb. 199: Kontextmeni eines Referenzspurmarkers einer nicht-geschlosse-
nen Ausschlussflachengrenze im Grenzlinienaufzeichnungs-Modus
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Optionen der Kontextmeniis

e Status:

In der Kopfleiste des Kontextments (schwarzes Feld) wird angezeigt, ob das Feld geschlossen oder nicht ge-
schlossen ist (vgl. Abb. 195 und Abb. 196).

* Felderstellungsassistent:
Felderstellungsassistenten aufrufen (siehe Kapitel 3.2.2.1).

* Aufzeichnung fortsetzen:
Der Grenzlinienaufzeichnungs-Modus mit Aufzeichnung der Grenzlinienart (Feldgrenze, Ausschlussflachengren-
ze) der ausgewahlten Teilgrenzlinie wird gestartet.

HINWEIS

Die Option ist nur firr nicht-geschlossene Grenzlinien verfugbar.

* Feldgrenze aktivieren:
Feldgrenze und alle darin befindlichen, geschlossenen Ausschlussflachen aktivieren (siehe Kapitel 3.2.3)

* In Feldliste Ubernehmen:
Das aktive Feld (Feldgrenze und alle darin
befindlichen, aktiven Ausschlussflachen-
grenzen) wird in einem Feld in der Feld-
liste von SMART COMMAND gespeichert
und vom Arbeitsblatt entfernt.

HINWEIS um ERE v
Feldname:

Die Option ist nur verfigbar, wenn der || Eingabe giiltig!
Arbeitsblatt-Modus verwendet wird und ‘ Feld(3)
das Feld aktiv ist. —

Bei Verwendung des Auftrags-Modus
oder bei nicht-aktivem Zustand ist die
Option ausgegraut.

Vergeben Sie eine Bezeichnung flir das
Feld (siehe Abb. 200).

Mit Bestatigung des Hakens wird
/ das Feld vom Arbeitsblatt ent-
fernt und als Feld in der Feldlis-

te gespeichert.
Sie werden anschlieflend gefragt, ob Sie i i ' Auftrag erstellen ‘ v ‘ 4

einen zugehorigen Auftrag erstellen moch- | |
ten, in dem das Feld verknlpft ist (siehe =
Abb. 201). | ‘

Tippen Sie auf das X, wenn Sie keinen Auf- — \
trag erstellen mochten.

Wenn Sie den Haken antippen, erscheint
ein weiteres Fenster zum Anlegen einer
Auftragsbezeichnung. Das Feld wird mit
dem Auftrag verknupft. Nach Bestatigung
des Fensters ist der Auftrag aktiv.

Abb. 201: Auftrag erstellen
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Grenzlinien

SIMUL

¢ Optionen fir Teilgrenzlinien und gesamte
Grenzliniengruppe (siehe Abb. 202):

Nicht geschlossen

Durch Antippen des jeweiligen, nachfol- Q.
genden Symbols kénnen Sie auswahlen, A\ Felderstellungsassistent
ob sich die Einstellungen unterhalb des (£2) = Aufzeichnung fortsetzen

Symbols nur auf die Teilgrenzlinie des an-
getippten Referenzspurmarkers oder auf
die gesamte Grenzliniengruppe beziehen
sollen.

— a Vorgewendebreite: 3.0 m

Vorgewende spiegeln

Spurmuster | 3

“-E]m"‘J

't Teilgrenzlinie (einzelne Grenz- EI flr SMIART TURN aktivieren
- = linie) I . =
ed 5 Ldschen
:n--u‘. . 3‘0 = I |
: % Gesamte Grenzliniengruppe wan
SEEEEEER a

Abb. 202: Optionen fir Teilgrenzlinien und gesamte Grenzliniengruppe
Der ausgewahlte Bereich ist gelb hinter- einer nicht-geschlossenen Grenzlinie

legt (siehe Abb. 202).

StandardmaRig ist die Option ,Teilgrenz-
linie“ vorausgewahlt.

Folgende Einstellungen sind fir die ausge-
wahlte Teilgrenzlinien oder die Grenzlinien-
gruppe verfugbar:

- Vorgewendebreite:

Vorgewendebreite andern (siehe
Abb. 203).

Geben Sie die gewunschte Breite Uber
das weif3e Feld ein.

Uber den Pfeil, kénnen Sie die
@ Arbeitsbreite als Vorgewende-

breite Ubernehmen.

1 |Vorgewende-
.V / |breite:

3.00
/\

/=3 0,00/ 0,00[%8 ger |

Abb. 203: Vorgewendebreite andern
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- Vorgewende spiegeln:

Vorgewende auf der anderen Seite der
aufgezeichneten Grenzlinie anlegen
(siehe Abb. 204).

HINWEIS

Die Option ,Vorgewende spiegeln®
kann nur bei nicht geschlossenen
Grenzlinien aktiviert und verwendet
werden.

Nach dem Schlieen der Grenzlinie
wird die Funktion zurlckgesetzt.

- Spurmuster:

FELDOBJEKTE

Grenzlinien

N\
\

Abb. 204: Vorgewende vor und nach dem spiegeln

Spurmuster im Vorgewende oder Feld entlang von ausgewahlter Teilgrenzlinie bzw. Grenzliniengruppe ein-

blenden (siehe Kapitel 3.1.4).
- fur SMART TURN aktivieren:

Ausgewahlte Teilgrenzlinie bzw. Grenzliniengruppe fur SMART TURN aktivieren (Kontrollkdstchen angehakt)
und deaktivieren (Kontrollkdstchen nicht angehakt) (siehe Kapitel 5.2.1).

- Loschen:

Ausgewahlte Teilgrenzlinie bzw. gesamte Grenzliniengruppe Iéschen.

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE
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Durch Antippen eines anderweitigen
Spurmarkers einer Feldgrenze gelan-

gen Sie in das Kontextmeni des
Spurmarkers (siehe Abb. 205).

# Bearbeiten

< » Verschieben

Spurdialog 6ffnen

Spur lgschen

&

30 &= 0,00/ 0,00[%8 o |

Abb. 205: Kontextmenu eines anderweitigen Spurmarkers einer Teil-
grenzlinie

Im Kontextmenu der anderweitigen Spurmarker sind folgende Optionen verfigbar:
* Bearbeiten:
Spurmarker durch Eingabe von Koordinaten verschieben.

Die Vorgehensweise entspricht derselben, wie beim Bearbeiten eines Referenzspurmarkers einer Referenzspur
(siehe Kapitel 3.1.2.2).

HINWEIS

Diese Funktion ist nur fur die Spurmarker von geraden Spuren verfigbar, nicht fir Kontur-Spurmarker.

* Verschieben:
Spurmarker manuell auf der Karte verschieben.

Die Vorgehensweise entspricht derselben, wie beim Verschieben eines Spurmarkers einer Referenzspur (siehe
Kapitel 3.1.2.2).

HINWEIS

Diese Funktion ist nur fur die Spurmarker von geraden Spuren verfligbar, nicht fir Kontur-Spurmarker.

¢ Spurdialog 6ffnen:
Offnet das Kontextmendi fiir Referenzspurmarker (siehe Kapitel 3.2.4.1).

HINWEIS

Die Option ist nur im Feldbearbeitungs-Modus verflgbar, nicht im Grenzlinienaufzeichnungs-Modus.

e Spur Iéschen:
Die Uber den Spurmarker ausgewahlte Teilgrenzlinie |I6schen.
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3.3  Markierungen

Nachfolgend werden die verschiedenen Markierungsarten sowie das Setzen, Bearbeiten und Loéschen von Markie-
rungen im Feld erlautert.

3.3.1 Markierungsarten

Folgende Markierungsarten sind verfugbar:

Auswahl-Button im Symbol im Feld | Beschreibung
Feldbearbeitungs-Menii
~ ‘“\ Referenzpunkt
® ) ® Der Referenzpunkt dient dazu, einen moéglichen GNSS-Drift zu korri-
\BEE/ gieren.
|/A\| % Niedriges (eventuell nicht sichtbares) Hindernis

2

7Y
'\l'/
®

3.3.2 Markierung setzen

Hohes (immer sichtbares) Hindernis

—v

Feldeinfahrt/Feldausfahrt

=

Streichen Sie den ersten Button des
Feldbearbeitungs-Menus nach links
(siehe Abb. 206 - 1).

SIMUL |

,/’ \ Tippen Sie das Markierungs-Symbol
( | an,um den Markierungsmodus auf-
\_ / zurufen (siehe Abb. 206 - 2).

= 3,0 &[N 0,00/*F 0,00/%108% |

Abb. 206: Markierungsmodus aufrufen
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A Streichen Sie den zweiten Button
l’ rechts in der Bedienoberflache
nach links, um die Art der Markie-

rung auszuwahlen (siehe Abb. 207).

%30 &M% 000/ 000/R gk,

| kmm

3 [ IMAN |
Abb. 207: Art der Markierung wahlen
Tippen Sie auf das Standort-Sym- -
( @ bol, umim Feld eine Markierung an » f
der Position des GNSS-Receivers @) \—
auf dem Fahrzeug zu setzen (siehe e/ [« r
Abb. 208). - '3:;3\/ =

sEDm A

Um einen Referenzpunkt sinnvoll
@ zu platzieren, sollten Sie ihn an
einem Bezugspunkt am Boden
setzen, den Sie immer auf die

gleiche Weise anfahren kénnen
(z. B. an der Feldeinfahrt).

¥ 30 &M% 0,00/ 0,00[% 108, |

I Joan |

Abb. 208: Markierung setzen
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3.3.3 Kontextmenii - Bearbeitungsoptionen fiir Markierungen

Fur Markierungen sind diverse Bearbeitungsoptionen verflgbar.
/i— / Sie kbnnen Markierungen sowohl im Feldbearbeitungs-Modus als auch im Markierungsmodus
( (4 J.b bearbeiten. Die Bearbeitungsoptionen sind in beiden Modi identisch.

\

Abb. 209), um das Kontextmeni fur
diese Markierung aufzurufen (siehe
Abb. 210).

Tippen Sie die Markierung an (siehe
gL sm |
£ 3,0 &4= 0,00 Z 00|[R9 g
Bearbeiten

(siehe Kapitel X X X X Abb. 209: Kontextmenu fur Markierung aufrufen
3.3.3.1)

Verschieben
(siehe Kapitel - X X X
3.3.3.2)

Koordinaten
Ubermitteln

(siehe Kapitel B - - X I : ® @ ﬁ M Loschen |
3.3.3.4) # Bearbeiten ;
@ ':' Verschieben . @

Fur Markierungen stehen folgende Bearbei-
tungsoptionen zur Verfigung;:

| @
Option

Léschen (siehe
Kapitel 3.3.3.5)

uh@-

Nullen (siehe

Kaplte| 3333) @@ Bild anzeigen
Bild anzeigen
(siehe Kapitel (X) (X) X) | X)
3.3.3.5)2

11#

i 30 &M% 0,00 0,00[%6 giex |

In der Kopfleiste des Kontextmenii (schwar- Abb. 210: Kontextmeni fur ein grofles Hindernis

zes Feld; Abb. 210) wird folgender Text an-
gezeigt ,Marker -“.

Uber die Option ,Bearbeiten“ kénnen Sie eine
Bezeichnung fur die Markierung anlegen, die
dann dort angezeigt wird.

2 Nur verfugbar, wenn Sie die SMART COMMAND-App mit einem Tablet mit Kamera verwenden und, wenn unter ,Bearbeiten“ ein Bild zu-
gewiesen wurde.

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE SEITE 109



REICHHARDT'

FELDOBJEKTE electronic ® innovations

Markierungen

3.3.3.1 Markierungen bearbeiten

Tippen Sie im KontextmenU auf ,Bearbeiten”
(siehe Abb. 211).

Bereits gesetzte Markierungen kénnen hin-
sichtlich ihrer Bezeichnung und Position be-
arbeitet werden. Zudem kann ggf. ein Bild an-
gelegt werden (siehe Abb. 212).

Laschen

Bei Hindernissen kdnnen zusatzlich Hinder-
nistyp und -grofie eingetragen werden (siehe
Abb. 212).

Klappen Sie die einzelnen
Q e Kategorien durch Antippen
der Pfeile auf und zu.

@ Markername:

Geben Sie eine Bezeichnung flr die
Markierung in das weif3e Feld ein.
Diese Bezeichnung wird spater oben in
der Kopfleiste des Kontextmenus ange-
zeigt (Beispiel: ,Marker - Baum®).

3
@ m

& Bearbeiten
@ «» Verschieben gg\ﬂ'} @

@@ Bild anzeigen

2 3,0 &IN2 0,00/ 0,00%6 ai |

[ Loy |

@ Markierungssymbol/Bild:

Geoposition ‘ 3 i e .
HINWEIS ‘

Breite 51.6879132 @
Die Option ist nur verfligbar, wenn Sie T ¥:1415258 3
die SMART COMMAND-App mit einem Hindemistyp und -grsile ) 2;
Tablet mit Kamera verwenden. Markertyp Punktfoermig
. . . ) SE 0,00 O,00[RT7g |
Tippen Sie auf das Markierungssymbol, LOF L o b RUF 127
um im darauf erscheinenden Fenster

ein Bild auszuwahlen (siehe Abb. 213).

Sie kénnen Uber das Kamera-

Symbol auch ein Bild mit der
Kamera des Tablets aufneh-
men.

Fur nahere Erlduterungen zu Bildern le-
sen Sie bitte das Kapitel ,,Benutzerei-
genschaften aufrufen, anzeigen und be-
arbeiten” im Kapitel ,Betriebsverwal-
tung” der SMART COMMAND-Betriebs-
anleitung.

Abb. 213: Foto aufnehmen
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@ Geoposition:

Passen Sie die Breiten- und Langen-
gradangaben der Markierung ggf. Uber
die entsprechenden Textfelder an (siehe
Abb. 214).

Hindernistyp und -gréie:

HINWEIS

Die Option ist nur fir Hindernisse ver-
flugbar.

Wahlen Sie einen Markertyp Uber die
Auswahlliste (siehe Abb. 215).

Abhangig vom eingestellten Markertyp
werden weitere Einstellungsoptionen
angezeigt (siehe Abb. 216):

e Punktférmig: Hohe

* Rechteckig: Hohe, Breite, Lange,
Nordausrichtung

¢ Rund: Hohe, Durchmesser

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE
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Markierungen

=]~

® OIS

Lénge

L5 | Hindernistyp und -grifie

Markertyp

@ Breite 516879132 i @
9.1415258 =

-

>

Punktfoermig

Hindermistyp und -gréfie

Markertyp

Hiohe

Durchmesser

Punktfoermig
Punktfoermig
Rechteckig
Rund |

Bl Baum (5 x B
{;:I ﬁ Baum
@ Geoposition ] i
Hindernistyp und -grafle e
@ Markertyp Rund 4 \®—
—N{ | Hihe 3 %
__-‘/ ¢ =
Durchmesser 1| =
3,0
: ! 10N |
Abb. 216: HindernisgrofRe andern (Am Beispiel Typ ,,rund*)
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3.3.3.2 Markierungen verschieben

Sie kébnnen eine Markierung auf der Karte um-
positionieren.

Rufen Sie das KontextmenU der Markierung
auf und tippen Sie auf ,Verschieben” (siehe
Abb. 217).

Die ausgewahlte Markierung wird nun von vier
kleinen Pfeilen umgeben (siehe Abb. 218).
Ein Zahler zahlt 5 Sekunden runter.

Tippen Sie auf eine gewunschte Position im
Feld, um die Markierung dorthin zu verschie-
ben.

Nach jedem Verschieben fangt der Zahler er-
neut an herunterzuzahlen.

Warten Sie bis der Zahler fertig herunter ge-
zahlt hat, um die aktuelle Position zu Uber-
nehmen.

AnschliefRend wird die Verschiebeoption be-
endet.
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® @ @ Ml Loschen

o

& Bearbeiten
@ «2» Verschieben @

| - = Bilr'h‘;n;(mg!)r.% VX'J

i 30 &IN2 0,00%F 0,00[%6 ga |

o
=)

N Jr.
— L
({3 :u { ]

. N = v

G

|
SR

£30 &NE 0,00/ 0,00[% 1745,

Abb. 218: Markierung durch Tippen platzieren
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3.3.3.3 Referenzpunkt nullen - Referenzpunkt auf die Position des Fahrzeugs schieben

Kommt es zu einem GNSS-Drift, kobnnen Sie ei-
nen in SMART GUIDE gesetzten Referenzpunkt
nullen, um den GNSS-Drift zu korrigieren.
Dabei wird der Referenzpunkt in SMART GUIDE
auf seine physische Position im Feld zurlick-
gesetzt. Alle Feldobjekte in SMART GUIDE wer-
den entsprechend mit verschoben.

Fahren Sie auf dem Feld den Referenzpunkt
auf die gleiche Weise wie immer exakt an.

Tippen Sie in SMART GUIDE auf den
entsprechenden Referenzpunkt (sie-

he Abb. 219).

Wahlen Sie im erscheinenden Kontextmenu
die Option ,Nullen“ (siehe Abb. 220).

Der Referenzpunkt wird anschliefend auf die
aktuelle Maschinenposition verschoben (sie-
he Abb. 221).

Alle Objekte auf der Karte (Spurmuster, Refe-
renzspur, Markierungen, Grenzlinien) werden
ebenfalls mit verschoben.

Der korrigierte GNSS-Drift wird durch ein klei-
nes Warndreieck neben dem Fahrzeug sym-
bolisiert.

Das Nullen eines Referenzpunkts setzt das
Nullen eines GNSS-Drifts (siehe Kapitel
3.1.5.1) zuruck.

Nullen eines Referenzpunkts zuriicksetzen:

Das Nullen des Referenzpunkts kann Uber die
Positionsverschiebung im SMART GUIDE-Me-
nl zurlickgesetzt werden (siehe Kapitel 6.6).

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE

30 &8 0,00*N 0,00[%8 garx

m

Abb. 219: Referenzpunkt antippen

Laschen

i
& Bearbeiten
=

N Nullen
I e = I*.ui-:;.:u;ﬁﬁ.hj

% 3,0 &2 0,00 0,00(R8 g

m_

Abb. 220: Option ,Nullen“ antippen

% 3,0 813 0,00 0,00(%R8 gar |

Abb. 221: Referenzpunkt und alle weiteren Feldobjekte verschoben

®-.||, "*

v}
/2
m
m

‘u 5| <§)‘
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3.3.3.4 Koordinaten einer Feldeinfahrt/Feldausfahrt iibermitteln

e Sie kdnnen die Koordinaten der Feld-
l einfahrt/Feldausfahrt als Google

Maps-Link erstellen.

HINWEIS

Diese Option erfordert eine Internetverbin-
dung. Sie ist daher nicht auf dem SMART
COMMAND-Terminal verfugbar.

Rufen Sie das Kontextmen( der Markierung
auf und tippen Sie auf ,Koordinaten Gibermit-
teln“ (siehe Abb. 222).

Anschlielend konnen Sie eine Anwendung
auswahlen (siehe Abb. 223).

¢ Wahlen Sie eine E-Mail-App, um die Koor-
dinaten als Google Maps-Link zu verschi-
cken.

e Wahlen Sie einen Browser oder die Goo-
gle Maps-App, um die Koordinaten direkt
in Google Maps zu 6ffnen.

Von dort aus kénnen Sie weitere Aktionen
vornehmen.
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]

l—'

=

M Loschen

# Bearbeiten

«i» Verschieben

@

&> Koordinaten ibermitteln m
o
@@ Bild anzeigen <‘_/Z

Jii)
Q)

r_;l o

30 &I« 0,00/ o,oull[xﬂ F
\

ttp:fimaps. google.com/mapsq=51.691565,5. 141968166

© ™

Samaegiwemer  Gmad

e

i

O

hde
Ewischmablage_

Abb. 223: Anwendung auswahlen
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3.3.3.5 Markierungen loschen

Tippen Sie die gewlnschte Markierung an, um
das Kontextmenu aufzurufen.

Wahlen Sie im Kontextmeni die Option ,L6-
schen®, um eine Markierung zu entfernen (sie-
he Abb. 224).

Bestatigen Sie die Abfrage mit dem Haken
(siehe Abb. 225).

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE
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Markierungen

M Léschen @‘m
ﬁ & Bearbeiten < j

* ) <3+ Verschieben @
2
-

4 Koordinaten ibermitteln

i 30 &3 0,00/ 0,00/%s &% |

ALITO

Abb. 224: Markierung léschen

Sind Sie sicher, dass Sie diesen
loschen machten?

Abb. 225: Abfrage bestatigen
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Fahrtrichtung festlegen

4  Feldarbeitin SMART GUIDE

In diesem Kapitel wird die Nutzung von SMART GUIDE wéahrend der aktiven Feldarbeit erldutert.

& ™" Die Feldarbeit wird im Feldbearbeitungs-Modus durchgefihrt.
Stellen Sie daher sicher, dass dieser in SMART GUIDE aufgerufen ist.

4.1  Fahrtrichtung festlegen

Das zweite Feld in der Statusleiste zeigt die
Fahrtrichtung und die Geschwindigkeit an (sie-
he Abb. 226).

<44

Tippen Sie auf das Feld, um die Fahrtrichtung
in SMART GUIDE festzulegen/zu éandern, falls
sie falsch oder gar nicht erkannt wurde.

HINWEIS

Um die Fahrtrichtung festlegen zu kon-
nen, muss sich das Fahrzeug mit einer Ge-
schwindigkeit von 0,5 bis 5 km/h gleichma-
ig in eine Richtung bewegen.

0,92 "N 0,00/%6 2o |
| | |

Abb. 226: Fahrtrichtung ruckwarts erkannt - Statusleiste antippen

Tippen Sie im erscheinenden Fenster auf die
entsprechende Fahrtrichtung des Fahrzeugs, Fahrtrichtung festlegen
um diese festzulegen (siehe Abb. 227).

AnschlieBend wird die festgelegte Fahrtrich-
tung angezeigt (siehe Abb. 228).

Dabei kann es vorkommen, dass die Karte ge-
dreht wird, da diese immer so dargestellt wird,
dass sich die Vorderseite des Fahrzeugs oben
befindet.

<) (i

[

310,92/ 0,00(%8 & |
| I | = -

Abb. 228: Fahrtrichtung vorwarts festgelegt
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4.2  Aktivieren der automatischen Lenkung (SMART CONTROL)

HINWEIS

Um die automatische Lenkung SMART CONTROL in SMART GUIDE nutzen und aktivieren zu kdnnen, mussen fol-
gende Voraussetzungen erfllt sein:

* Esist eine SMART CONTROL:-Lizenz aktiv (sieche SMART COMMAND-Betriebsanleitung, Kapitel ,Lizenzen*).

* Esist eine SMART iBox vorhanden und eingerichtet (siehe Kapitel 2.2.1).

¢ Falls vorhanden, wurde der RDU3 kalibriert (siehe Kapitel 2.3).

* Es wurde eine Referenzspur aufgezeichnet (siehe Kapitel 3.1.1).

¢ Esist ein Spurmuster vorhanden (siehe Kapitel 3.1.3).

* Es sind Positionsdaten sowie eine Fahrtrichtung verfugbar.

Eine nicht-aktivierbare, automati- SIMUL P
@ sche Lenkung ist durch einen ro- . N
ten Lenkungsbuttons gekenn- Q) —
. . | |
zeichnet (siehe Abb. 229). >/ |:>@
[ e
i g -
®
a1
L__zom | | =
£10,08/% 0,00 0,00/%7 goess|
Abb. 229: Lenkung nicht aktivierbar
SL | | reas | ﬁ
AN
=

Wurden alle Einstellungen korrekt
w vorgenommen und es ist ein Spur-

. JI oD @ @ <<i<<4d)
(
|

muster eingeblendet, wird der Q) ‘ J wai/‘ ] =
Lenkungsbuttons grau (siehe E sl J ’ | 1 w
Abb. 230). 0 [ ]
L % — N :’1 oNaNa) @ (-

Die automatische Lenkung ist I ‘ _%_ | ( IT )|
noch inaktiv, kann aber aktiviert = [l { | -aﬂ_
werden. = T i
E l ==

il | ol | i

| >

| e |
F£10,040/3 0,00/%N 0._00@114@@]

o1 T 1 [

[

Abb. 230: Lenkung kann aktiviert werden, ist aber noch inaktiv
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SIMUL

Betatigen Sie im Fahrzeug den Schalter zur
Aktivierung der automatischen Lenkung.

Bei machen Fahrzeugen kann die Lenkung
auch durch Antippen des Lenkungsbuttons
in SMART GUIDE aktiviert werden.

Anschlielend leuchtet der Len-
@ kungsbuttons in SMART GUIDE
grun auf und die Lenkung ist akti-

viert (siehe Abb. 231).

[ % o
<< e

e

|
[

T
<<

T

B

7 . : [ 5

100, 4757 000 R 4iee] ||
| DR

| 20m |
Falls noch nicht erfolgt, setzen Sie das Fahr- L| ‘
zeug in Bewegung.

I

| MAN

Das Fahrzeug zieht automatisch auf die

.. Abb. 231: Lenk ist akti
nachstgelegene Spur. enkung ist aktiv

Nehmen Sie die Hande vom Lenkrad.
Betatigen Sie jedoch weiterhin das Gaspedal.
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4.3  Section Control
Section Control dient der Steuerung von Teilbreiten in SMART GUIDE.

Nachfolgend werden verschiedene Modi zur Schaltung von Teilbreiten inkl. zugehdrigen Einstellungen sowie Uber-
lappungseinstellungen erlautert

431 Section Control-Modi

In SMART GUIDE gibt es drei verschiedene Modi zur Schaltung von Teilbreiten:

* Manuell (MAN): Teilbreiten werden manuell tGber die SMART GUIDE-Bedienoberflache an-/abgeschaltet
(siehe Kapitel 4.3.1.2)

* Automatisch (AUTO): Teilbreiten werden automatisch an-/abgeschaltet (siehe Kapitel 4.3.1.3)

e Extern (EXT): Teilbreiten werden Uber die ISOBUS-Bedienmaske des ISOBUS-Anbaugerats an-/abge-
schaltet und in SMART GUIDE angezeigt (siehe Kapitel 4.3.1.4).

4.3.1.1 Section Control-Modus einstellen

Section Control-Einstellungen aufrufen

" Tippen Sie in der SMART GUIDE-Be-
@ dienoberflache auf den Button fir

den Schnellzugriff (siehe Abb. 232).

% A '.j fﬁ&}

10,0"% 0,00 0,00[% 1555, |=m—
/-._—_

MAN

e Waéhlen Sie dort den Schnellzugriff far
=) dieSection Control-Einstellungen des
aktiven Gespanns (siehe Abb. 233).

<
/e

1m

10,00/ 0,00 0,00/% 1985 |m—
/—-‘— e

Abb. 233: Section Control-Einstellungen fiir das aktive Gespann aufrufen

SEITE 120 BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE



REICHHARDT

electronic ® innovations FELDARBEIT IN SMART GUIDE

Section Control

Alternativ kdnnen Sie die Gespann- ——
eigenschaften eines Gespanns Uber

&,

3G

die Gespannliste aufrufen und dort
P die Section Control-Einstellungen an-
Il tippen (siehe Abb. 234).

=
sl

g
B
OEAEA

BEA

ISCBUS

Abb. 234: Section Control-Einstellungen direkt Gber Gespann aufrufen

Automatische Teilbreitenschaltung - Modus einstellen

Klappen Sie in den Section Control-
9 Einstellungen die Einstellungen fir
die automatische Teilbreitenschal-
tung auf (siehe Abb. 235).

Uberlappungseinstellungen

3G

Automatische Teilbreitenschaltung

g
NEAD
(e

BEA

Abb. 235: Automatische Teilbreitenschaltung aufklappen

Waébhlen Sie Uber die Auswahl-
fﬁ €8> | liste die gewiinschte Option fiir
die Teilbreitenschaltung (siehe
Abb. 236).

Uberlappungseinstellungen

4
Automatische Teilbreitenschaltung [~
* Auto: Automatischer Section Aulg

Control-Modus

4
Auto

. Manuell
¢ Manuell: Manueller Section Cont- Extern uggi"\]
rol-Modus
e Extern (ISO-VT): Externer Section Control- =0
Modus

HINWEIS

Der automatische Section Control-Mo-
dus ist nur verfugbar, wenn eine SMART
SECTION-Lizenz vorhanden ist.

Abb. 236: Section Control-Modus auswahlen
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HINWEIS

Die nachfolgenden drei Schalter kénnen
nur bei Wahl des automatischen Modus
(Auto) betatigt werden.

Fir den manuellen und externen Modus
kdnnen sie nicht aktiviert werden.

Im Auto-Modus legen Sie durch Aktivieren der
Schalter fest, ob die Sektionen in bestimm-
ten Fallen automatisch abgeschaltet werden
sollen.

Automatisches Abschalten
beim Ruckwartsfahren.

9 o>
g |

ﬁ | Automatisches Abschalten an
it Feldgrenzen.

Automatisches Abschalten im
Vorgewende (nur wenn Feld-
grenze aktiv).

Aktivieren/Deaktivieren Sie die folgenden Op-
tionen nach Bedarf. Weitere Erlauterungen
hierzu siehe auch Kapitel 4.3.1.3.

HINWEIS

Wenn Sie den dritten Schalter fur das Ab-
schalten von Sektionen bei Feldgrenzen-
Uberfahrt deaktivieren, wird der Schalter
far die Vorgewendegrenzen automatisch
mit deaktiviert.

v Speichern Sie die Einstellungen Uber
CA den Haken in der Kopfleiste.
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Uberlappungseinstellungen Q
il -
bt Automatische Teilbreitenschaltung (~]
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Abb. 237: Zusatzliche Section Control-Optionen fur ,Auto“-Modus
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Section Control

Manueller Section Control-Modus

Manueller Modus eingestellt (Flachenmarkierung/-bearbeitung ausgeschaltet)

Haben Sie Uber die Section Control-Einstel-
lungen des Gespanns den manuellen Secti-
on Control-Modus gewahlt (siehe Abb. 238),
werden folgende Sektionsinformationen in
der SMART GUIDE-Bedienoberflache ange-
zeigt (siehe Abb. 239):

@ Sektionsanzeige
Nicht-ISOBUS-fahige Maschinen:
Alle Sektionen der Sektionsanzeige blin-
ken abwechselnd gelb und blau.
Dies bedeutet, dass alle Sektionen vor-
gewahlt aber noch nicht aktiv sind.

ISOBUS-Maschinen:

Die einzelnen Sektionen leuchten sta-
tisch gelb (ein), blau (aus) oder rot (feh-
lende Kommunikation zum ISOBUS-Ge-
rat).

Section Control-Modus

Die Beschriftung ,MAN“ rechts neben
der Sektionsanzeige signalisiert, dass
der manuelle Modus aktiv ist.

Flachenmarkierung/-bearbeitung eingeschaltet

4 Tippen Sie auf den Button recht un-

[T ten in der SMART GUIDE-Bedien-

» oberflache, um die Flachenmarkie-
rung zu aktivieren.

Sektionsanzeige:

Aktive Sektionen leuchten gelb (siehe
Abb. 240). (Inaktive Sektionen leuchten blau.)

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE

Automatische Teilbreitenschaltung

Manuell
AN

2l <s3>

e

9| 50> U =)

L o~
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Abb. 238: Manueller Section Control-Modus ausgewahlt
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Abb.

239: Sektionsanzeige bei einer nicht-ISOBUS-fahigen Maschine im
manuellen Modus, bei inaktiver Flachenmarkierung
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Abb.

240: Flachenmarkierung/-bearbeitung eingeschaltet, Sektionsan-
zeige leuchtet gelb
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Sobald Sie das Fahrzeug in Bewegung setzen,
wird hinter dem Anbaugerat die bearbeitete
Flache grin markiert (siehe Abb. 241).

Wenn Sie Uber Feld- oder Vorgewendegrenzen
fahren, werden im manuellen Modus die Sek-
tionen in diesen Abschnitten nicht deaktiviert
(siehe Abb. 242).

Sektionen manuell aktivieren/deaktivieren

Im manuellen Section Control-Modus mussen
die Teilbreiten manuell Gber SMART GUIDE-
Bedienoberflache ein-/ausgeschaltet werden.

Tippen Sie auf einzelne Sektionen in der Sek-
tionsanzeige, um diese zu aktivieren/deakti-
vieren (siehe Abb. 243).
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Abb. 241: Markierung der bearbeiteten Flache
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Abb. 242: Feld- und Vorgewendegrenzen werden ignoriert

$) (0

o
=

1 0@ @_‘iﬁ“ 0,09/%s 4%, |
— | — 1 | 1[ [ ] 1[ ] MAN

Abb. 243: Sektionen deaktivieren
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Die Sektionen sind wie folgt gekennzeichnet
(siehe Abb. 244):

¢ Blaue Sektionen: inaktiv
* Gelbe Sektionen: aktiv

Wenn Sie mit dem Gespann weiter fahren,
wird die bearbeitete Flache hinter dem Anbau-
gerat bei deaktivierten Sektionen nicht mehr
markiert (siehe Abb. 245).

Tippen Sie die deaktivierten Sektionen er-
neut an, um diese wieder zu aktivieren (sie-
he Abb. 246).

Die Sektionen leuchten anschlieRend wieder
gelb.
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Abb. 244: Deaktivierte Sektionen sind blau
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Abb. 245: Nicht markierte/bearbeitete Flache hinter deaktivierten Sek-
tionen
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Abb. 246: Einzelne Sektionen wieder aktivieren

SEITE 125



REICHHARDT"

FELDARBEIT IN SMART GUIDE electronic ® innovations

Section Control

4.3.1.3 Automatischer Section Control-Modus

Automatischer Modus eingestellt (Flachenmarkierung/-bearbeitung ausgeschaltet)

Haben Sie Uber die Section Control-Einstel-

lungen des Gespanns den automatischen Automatische Teilbreitenschaltung e
Section Control-Modus (Auto) gewahlt (siehe
Abb. 247), werden folgende Sektionsinforma- Z
€ o> Auto
tionen in der SMART GUIDE-Bedienoberflache m &B A 4
angezeigt (siehe Abb. 248): _— ‘LI‘
N QD &3> =)

Sektionsanzeige

Alle Sektionen der Sektionsanzeige sind 2z

blau. &l | {)

Section Control-Modus ?@ﬁ |

Die Beschriftung ,AUTO* rechts neben o C

der Sektionsanzeige signalisiert, dass

. L. Abb. 247: Automatischer Section Control-Modus ausgewahlt
der automatische Modus aktiv ist. g

@

v (%
s ( :KL;;
) X

[N2 0,00/% 0,03]R7 garc

Abb. 248: Sektionsanzeige bei einem nicht-ISOBUS-fahigen Gerat im auto-
matischen Modus, bei inaktiver Flachenmarkierung

Flachenmarkierung/-bearbeitung eingeschaltet

(=] Aktivieren Sie die Flachenmarkie-
rung/-bearbeitung, falls nicht auto-
o nung g

matisch erfolgt.

/Q'
(o)

Sektionsanzeige:

Steht das Gespann, leuchten alle Sektionen
blau.

>

Fahrt das Gespann, sind inaktive Sektionen |
blau und aktive Sektionen gelb (siehe
Abb. 249).

5m

210,05 <3 092N 0,01 k& dun |

2 (| e | o s o | e s | | .

Abb. 249: Flachenmarkierung/-bearbeitung eingeschaltet, Sektionsan-
zeige leuchtet gelb
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Sind die Schalter in den Sec-
Q tion Control-Einstellungen ak-
tiviert, werden die Sektionen
in den ausgewahlten Situatio-
nen automatisch abgeschal-

tet:

beim Ruckwartsfahren
@ o>

beim Fahren Uber Vorgewen-
ﬁ | degrenzen (siehe Abb. 250)

beim Fahren Uber die Feld-
ﬁ | grenzen und auferhalb des

Feldes (siehe Abb. 251)

Bei der Uberlappung mit bereits bearbeiteten
Flachen werden die Sektionen ebenfalls de-
aktiviert.

Teilbreitenschaltung bei Riickwértsfahrt nutzen

Deaktivieren Sie den ersten
ﬁ 50> Schalter, um festzulegen, dass
beim Rulckwartsfahren die
Sektionen aktiv bleiben sollen
(siehe Abb. 252).
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Abb. 252: Schalter deaktivieren, um Teilbreitenschaltung bei Ruckwarts-
fahrten zu nutzen
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Teilbreitschaltung im Vorgewende erlauben

Deaktivieren Sie den mittleren
ﬁ | Schalter, um festzulegen, dass
Sektionen an Vorgewende-
grenzen nicht abgeschaltet
werden sollen (siehe
Abb. 253).

Bei einem deaktivierten Schalter ist im Feld
die Vorgewendeflache ausgegraut (siehe
Abb. 254).

Die Vorgewendegrenze ist nur noch durch eine
dunne, dunkelblaue Linie gekennzeichnet.
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Abb. 253: Schalter deaktivieren, um Teilbreitenschaltung im Vorgewen-
degrenzen zu nutzen
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Abb. 254: Ausbringung im Vorgewende erlaubt

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE



REICHHARDT

electronic ® innovations FELDARBEIT IN SMART GUIDE

Section Control

Teilbreitenschaltung nach Feld- und Vorgewendegrenzlinien beibehalten

Wenn Sie den untersten Schal-
| ter deaktivieren, wird der
Schalter firr die Vorgewende-
@ | grenzen automatisch mit aus-

_ geschaltet und Sektionen wer-
den an Feld- und Vorgewende-
grenzen nicht abgeschaltet
(siehe Abb. 255).

Uberlappungseinstellungen

Automatische Teilbreitenschaltung

Auto

Abb. 255: Schalter deaktivieren, um Teilbreitenschaltung Gber Feld- bzw.
Vorgewendegrenzen hinaus zu nutzen

Im Feld ist daraufhin die Vorgewendeflache

ausgegraut. ' mcﬁ‘_;
Die Vorgewendegrenze ist nur noch durch i:, { f o |
eine dunne, dunkelblaue Linie gekennzeich- P s
net (siehe Abb. 256). L1 |
{ B
@ ‘.._] i 'é al = .\‘:‘ —

') (3) .(';1 gl
T e ‘\\_’_

Tem ) | . [L i"/%

FE10,08)2 0,92 0,11)R 1455 |

I S | O | IS | s | s | o | o | | o "1 51

Abb. 256: Ausbringung aufBerhalb der Feld- und Vorgewendegrenzen er-
laubt
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4.3.1.4 Externer Section Control-Modus

Der externe Section Control-Modus ist ausschlieflich fur ISOBUS-Maschinen verflgbar.

Im externen Modus Ubernimmt SMART GUIDE keine Teilbreitensteuerung fir die ISOBUS-Maschine.

SMART GUIDE kommuniziert mit der ISOBUS-Maschine und spiegelt deren Tatigkeiten in der SMART GUIDE-Bedien-
oberflache wider.

Externer Modus eingestellt (Flachenmarkierung/-bearbeitung ausgeschaltet)

Haben Sie Uber die Section Control-Einstel-

lungen des Gespanns den externen Section Automatische Teilbreitenschaltung e

Control-Modus gewabhlt (siehe Abb. 257), wer-

den folgende Sektipnsinforn?ationen in d_er % "&8" Extern (ISO-VT)

SMART GUIDE-Bedienoberflache angezeigt - A 4

(siehe Abb. 258): e ‘Ll‘ P

G o> =

Sektionsanzeige
Alle Sektionen der Sektionsanzeige sind vz :
blau_ I-Ilmll | @
Section Control-Modus 261 | - (\
Die Beschriftung ,EXT* rechts neben der sl —

Sektionsanzeige signalisiert, dass der

o Abb. 257: E i I-M ahl
externe Modus aktiv ist. bb. 25 xterner Section Control-Modus ausgewahlt

o2 7.03" 0,00[% 208

OFN| | km/h

ternen Modus, bei inaktiver Flachenmarkierung/-bearbeitung
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Flachenmarkierung/-bearbeitung eingeschaltet

Die Flachenmarkierung/-bearbei-
tung wird Uber ISOBUS-Maske der
ISOBUS-Maschine gesteuert.
Der Schalter in SMART GUIDE ist
ausgegraut (siehe Abb. 259).

Q
—- 5 -

<®

Das Ein- und Ausschalten von Sektionen muss
manuell Gber die ISOBUS-Maske erfolgen.
Bei Uberlappungen mit bereits bearbeiteten
Flachen sowie an Feld- und Vorgewendegren- | .
zen wird die Flachenmarkierung/-bearbeitung S 1= =
nicht automatisch deaktiviert. 4

™~

@ -

5m

A K

23,052 7,03|[N 0,083 A%,

Sektionsanzeige:

Sobald die Bearbeitung mit der ISOBUS-Ma- Abb. 259: Vorgewendegrenzen (und Feldgrenzen) werden ignoriert, Sek-
schine in der entsprechenden ISOBUS-Maske tionen kdnnen nicht beeinflusst werden

aktiviert wurde, werden in SMART GUIDE ak-

tive Sektionen gelb (siehe Abb. 259). Inaktive

Sektionen bleiben blau.

Bei der Arbeit mit ISOBUS-Maschinen kénnen
folgende Fehlermeldungen auftreten (siehe
Abb. 260):

* Warndreieck mit Ausrufungszeichen auf
dem Button fir die Flachenmarkierung/-
bearbeitung.

* Rotfarbung der Sektionsanzeige.

Beide Warnungen weisen auf einen Fehlerzu-
stand in der Kommunikation zwischen Section
Control auf einem ISOBUS-Gerat und SMART
GUIDE hin.

Falls eine Steuerung der Sektionen der ISO-
BUS-Maschine nicht moglich ist, erscheint
beim Tippen auf das Warndreieck (siehe
Abb. 260) ein Hinweis (siehe Abb. 261).

s . L Hinweis
Bestéatigen Sie den Hinweis mit dem Haken .
und schalten Sie die Steuerung der Sektio- — Ol Das Gespann soll mit Section Control
nen in den Section Control-Einstellungen wie- sl i

der ein e R e abgeschaltet. Bitte schalten Sie dies in den

Section Control-Einstellungen ein.
HINWEIS

Auch nach dem Umschalten auf den exter-

nen Modus erscheint das Hinweis-Fenster
in solch einem Fall. Abb. 261: Hinweis zur Steuerung der Sektionen
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4.3.2 Uberlappungseinstellungen in Section Control

Uberlappungseinstellungen sollen ein ,Flattern” der Teilbreiten in verschiedenen Situationen verhindern.
Durch die Einstellungen sollen Fehlstellen/Uberlappungen reduziert werden.

Section Control-Einstellungen aufrufen

Tippen Sie in der SMART GUIDE-Be- @ o
dienoberflache auf den Button fur NI
den Schnellzugriff (siehe Abb. 262). —
e Waéhlen Sie dort den Schnellzugriff et
| flr die Section Control-Einstellungen / 'ﬁ
i ! ( M
des aktiven Gespanns. é el
4 "
/= |
Ol 0,00 0,00[% 19325 Jm—
/F__

Alternativ kdnnen Sie die Gespann-
eigenschaften eines Gespanns Uber
die Gespannliste aufrufen und dort
die Section Control-Einstellungen an-
tippen (siehe Abb. 234).

Yy

#3=0.00 m

o
=l

Abb. 263: Section Control-Einstellungen direkt Uber Gespann aufrufen

SEITE 132 BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE



REICHHARDT

electronic  innovations

Uberlappungseinstellungen dndern

Klappen Sie in den Section Control-
Einstellungen die Uberlappungsein-
stellungen auf (siehe Abb. 264).

Sie kdonnen folgende Werte einstellen (siehe
Abb. 265):

 Uberlappungsgrad - Grenzen
(0%, 50%. 100%)

 Uberlappungsgrad - Flachen
0%, 50 %. 100 %)

* Uberlappungstoleranz - Grenzen
(0-50cm)

« Uberlappungstoleranz - Flachen
(0-50cm)

Andern Sie die Werte durch:

¢ Verschieben der Regler,
* Antippen der Plus- und Minustasten oder

e durch Eingabe in den weifen Feldern
rechts daneben.
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Uberlappungseinstellungen

Automatische Teilbreitenschaltung Tl E ;,

Uberlappungseinstellungen

| B———— G} 100 %

(Uberlappungsgrad - Grenzen

B a0k 100 %

Uberlappungsgrad - Flichen )

'ﬁf QW & ﬂ 0 em
Uberlappungstoleranz - Grenzen

il SOmmm—— D o lem

Uberlappungstoleranz - Flachen

Automatische Teilbreitenschaltung e

Abb. 265: Uberlappungseinstellungen
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Bei den Einstellungen zum Uberlappungsgrad legen Sie fest, ab wann einzelne Teilbreiten (Sektionen) beim Fahren
Uber Vorgewende- und Feldgrenzen bzw. bereits bearbeitete Flachen abgeschaltet werden sollen.

Der Uberlappungsgrad kann zwischen 0%, 50 % und 100 % festgelegt werden:

T

=T

Uberlappungsgrad 0%

Sektionen werden abgeschaltet, be-
vor es zu einer Uberlappung mit Vor-
gewende- und Feldgrenzen bzw. be-
reits bearbeiteten Flachen kommt.
Bei dem Uberlappungsgrad mit O
% ist keine lickenlose Bearbeitung
maoglich.

An den Vorgewende- und Feldgren-
zen bzw. bereits bearbeiteten Fla-
chen bleiben kleine Licken un-
bearbeiteter Flachen Ubrig (siehe
Abb. 266).

Uberlappungsgrad 50 %

Sektionen werden abgeschaltet, so-
bald sich mindestens die Halfte der
jeweiligen Sektion Uber der Vorge-
wende- und Feldgrenze bzw. bereits
bearbeitete Flache befindet (siehe
Abb. 266).

Uberlappungsgrad 100 %

Sektionen werden erst abgeschal-
tet, wenn die jeweiligen Sektionen
vollstandig die Vorgewende- und
Feldgrenzen bzw. bereits bear-
beitete Flache Uiberfahren haben
(siehe Abb. 266).

Nur mit einem Uberlappungsgrad
von 100 % ist eine llickenlose Be-
arbeitung maoglich.
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Abb. 266: Uberlappungsgrad bei 0%, 50% und 100% an der Vorgewen-

degrenze
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Legen Sie einen Uberlappungsgrad von 0%
fest, um eine Uberlappung von Vorgewende-
und Feldgrenzen bzw. bereits bearbeiteten
Flachen vollstandig zu verhindern (siehe
Abb. 267).

Legen Sie einen Uberlappungsgrad von 50 %
fest, damit sich Sektionen abschalten, sobald
sich mindestens die Halfte der jeweiligen Sek-
tion Uber der Vorgewende- und Feldgrenze
bzw. bereits bearbeiteten Flachen befindet
(siehe Abb. 268).

Legen Sie den Uberlappungsgrad auf 100 %
fest, damit eine IUuckenlose Bearbeitung des
Feldes gewahrleistet ist (siehe Abb. 269).
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Abb. 267: Uberlappungsgrad 0%
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Abb. 268: Uberlappungsgrad 50 %
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Abb. 269: Uberlappungsgrad 100 %
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4.3.2.2 Uberlappungstoleranz

Die Uberlappungstoleranz reguliert, ab wel-
chem Uberlappungswert (in cm) die duferen
Sektionen (rechts und links) bei Vorgewen-
de- und Feldgrenzen bzw. bereits bearbeite-
ten Flachen abgeschaltet werden sollen.

Die Uberlappungstoleranz kann O bis 50 cm
betragen.

Eine Uberlappungstoleranz von O cm bedeu-
tet, dass die aufleren Sektionen bei Berlh-
rung mit Vorgewende- und Feldgrenzen bzw.
bereits bearbeiteten Flachen sofort abge-
schaltet werden (siehe Abb. 270).

HINWEIS

Durch eine héhere Uberlappungstoleranz
kann das durch einen GNSS-Drift verur-
sachte, standige Aus- und Einschalten der
aufBeren Sektionen verhindert werden.

So kann es allerdings zu einer erneuten
Bearbeitung Uber Grenzen bzw. von bereits
bearbeiteten Flachen kommen.
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m 50cm

u? 0cm

% o%

Abb. 270: Uberlappur]gstoleranz bei 50 cm (oben) bzw. bei O0cm (unten)
bei einem Uberlappungsgrad von 0%
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Nudging - Versatzkorrektur durch Spurverschiebung

4.4  Nudging - Versatzkorrektur durch Spurverschiebung

Mit dem ,Nudging“ kann in SMART GUIDE ein aufgrund externer Faktoren bestimmter seitlicher Versatz des Anbau-
gerat korrigiert werden.

Durch das Nudging wird das Spurmuster um den korrigierten Wert verschoben, sodass sich Zugfahrzeug und An-
baugerat wieder auf den entsprechenden Sollspuren befinden (die Referenzspur sowie alle weiteren Feldobjekte
werden nicht verschoben).

Die Korrektur erfolgt in Zentimeter-Schritten (maximal 50cm).

Es gibt zwei wesentliche Ursachen fur einen Versatz:

* Seitenzug des Anbaugerats
¢ Hangabdrift des Anbaugerats

HINWEIS

Die Verwendung der Nudging-Funktion ist nur beim automatisch gelenkten Fahren (mit SMART CONTROL) sinnvoll.

(Der durch Nudging zu korrigierende Versatz ist nicht zu verwechseln mit dem physikalisch, vorhandenen Versatz
eines Anbaugerats in Bezug zum Zugfahrzeug. Méchten Sie diesen anlegen, erfolgt dies Uber die Geometrieeinstel-
lungen des Anbaugerats. Lesen Sie hierfir das Kapitel ,Maschinen-Geometrie - Abmessung der Maschine” im Ka-
pitel ,Farm-Management in SMART COMMAND“der SMART COMMAND-Betriebsanleitung.)

441 Nudging - Funktionsweise

Die Spurverschiebung wird Uber zwei Buttons | T T} T

rechts in der Bedienoberflache ausgefiihrt . ‘ (L0 oW <<

(siehe Abb. 271): ) \ 41
Nudge-Right: == \
Spurmuster nach rechts verschieben. 0 (&Y
Tippen Sie auf den Nudge-Right- @ @ t I '-._n}’
Button, um das Spurmuster nach |:';> =M
rechts zu verschieben. (1) |_"-‘ N
Nudge-Left: | .. —Th et
Spurmuster nach links verschieben. Nl
Tippen Sie auf den Nudge-Left-But- ) s |
ton, um das Spurmuster nach links " 2,5 $ii=3 0,00/ 0,00R2 Fer |
Zu verschieben. [ i I | | I I ] Lnaan |

Bei jedem Antippen der Buttons wird das Spur-
muster um 1cm verschoben.

Wenn Sie den Button gedruckt halten, wer-
den die Spuren in Intervallen um jeweils 5cm
verschoben.

Die Spuren kdnnen maximal um 50 cm ver-

Lo
DD o <<

5
)
1)

.l
.
|

schoben werden. @ : g

Ein Verschieben des Spurmusters durch Nud- e F; i

ging wird nicht in SMART GUIDE visualisiert. i i
[ |

Die Verschiebung wird durch einen gelben
Pfeil mit eine Zentimeterangabe neben dem
Fahrzeug angezeigt (siehe Abb. 272).

Das Vorzeichen zeigt die Richtung der Ver-
schiebung an: Links (-), rechts (+).

B €

2,5 &l=3 0,00 0,00[Re #um
N EEE e W

i ikt
Abb. 272: Darstellung der eingestellten Verschiebung

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE SEITE 137



FELDARBEIT IN SMART GUIDE

Nudging - Versatzkorrektur durch Spurverschiebung

4.4.2

Das nachfolgende Beispiel soll die Anwendung
des Nudgings verdeutlichen:

Das Zugfahrzeug fahrt auf der Spur und es
wurde keine Verschiebung durch Nudging vor-
genommen.

Die Abweichungsanzeige betragt Ocm (siehe
Abb. 273).

Durch einen Hangabdrift kommt es bspw. zu
einem Seitenzug des Anbaugerats um 30cm,
der sich aber nicht in der Abweichungsanzei-
ge widerspiegelt.

Tippen Sie auf den Nudge-Left-But-
ton, um die Spuren 30 cm nach
links zu verschieben.

Neben dem Gespann erscheint eine Zenti-
meteranzeige, die anzeigt, um wie viele cm
die Spur nach links verschoben wurde (sie-
he Abb. 274).

Das Spurbild wird optisch nicht verandert.

Wird das Nudging bei stehendem Fahrzeug
eingestellt, zeigt die Abweichungsanzeige nun
eine Abweichung des Fahrzeugs von +30cm
zur Sollspur (siehe Abb. 274).

Wenn Sie das Gaspedal betatigen, wird (bei
aktiver Lenkung) das Fahrzeug automatisch
auf die nach links verschobene Spur gelenkt.
Anschliefend betragt die Abweichungsanzei-
ge wieder Ocm (siehe Abb. 275).

Das Fahrzeug befindet sich aber tatsachlich
auf der durch Nudging verschobenen Spur,
30cm links von der ursprunglichen Lenkspur
(siehe Abb. 275).

Dadurch, dass die Spur nun 30cm ,zu weit”
links angelegt ist, gleicht dies den Hangabdrift
aus.
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Abb. 274: Spuren wurden um 30 cm nach links verschoben, Fahrzeug
steht noch an alter Position, Abweichung betragt 30cm
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Abb. 275: Verschiebung der Spuren um 30cm nach links, System lenkt
Fahrzeug auf verschobene (nicht sichtbare) Spur, Abweichung

wieder Ocm
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5 SMARTTURN

SMART TURN ist eine Funktion zum automatischen Wenden im Vorgewende.

HINWEIS

SMART TURN ist derzeit nur fir HOLMER TerraDos in Verbindung mit der entsprechenden Lizenz verfligbar.

Nachfolgend werden notwendige Einstellungen (Kapitel 5.1) und die Verwendung im Feld (Kapitel 5.2) erlautert.

5.1  SMART TURN-Einstellungen

Nehmen Sie die nachfolgend beschriebenen Einstellungen vor, um SMART TURN verwenden zu kénnen.

HINWEIS

Die Einstellungen werden Gespann-spezifisch gespeichert und mussen flr jedes Gespann separat vorgenom-
men werden.

5.1.1 SMART TURN-Einstellungen aufrufen

SMART TURN-Einstellungen iiber die Gespanneigenschaften in SMART COMMAND aufrufen

Rufen Sie die Gespannliste Uiber das Haupt-
menu auf.

Gespanne

Bei Verwendung der Betriebsverwaltung;:

=) [ig)> =9 =

Default Combination

Bei Verwendung des ISO-XML-Modus:

=i|» > |8 > [eletle

ISO-XML

Halten Sie das zu bearbeitende Gespann in
der Gespannliste gedriickt, um die Bearbei- Abb. 276: Gespannliste
tungsoptionen aufzurufen (siehe Abb. 276).

Tippen Sie auf ,,Bearbeiten” (siehe Abb. 277).

& Bearbeiten

@3 QR erslellen% uh’]

] Duplizieren

Abb. 277: Gespann bearbeiten
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@]

Rufen Sie die SMART TURN-Einstel-
lungen Uber das Zahnrad in den Ge-
spanneigenschaften auf (siehe
Abb. 278).

Sie gelangen anschlieRend in die SMART
TURN-Einstellungen (siehe Abb. 279).
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g
E

@ —mm .0 20/m

=
Versehiebung - Turn Startpunkt
L] @ Qy 40 m
n Verschisbung - Tum- Endpunkt
Audiosignale S
Omega Vorschau e
SMART TURN-Parameter (]

Abb. 279: In den SMART TURN-Einstellungen SMART TURN aktivieren

SMART TURN-Einstellungen iiber den Schnellzugriff in SMART GUIDE aufrufen

@)

Alternativ konnen Sie die SMART
TURN-Einstellungen auch Uber den
Button fir den Schnellzugriff in der
SMART GUIDE-Bedienoberflache
aufrufen (siehe Abb. 280).

Wahlen Sie den Schnellzugriff zu
den SMART TURN-Einstellungen des
ausgewahlten Gespanns.

Sie gelangen anschliefend in die SMART
TURN-Einstellungen (siehe Abb. 279).
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Abb. 280: Schnellzugriff zu den SMART TURN-Einstellungen des aktiven
Gespanns
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5.1.2 SMART TURN aktivieren/deaktivieren

Aktivieren Sie SMART TURN flr das ausge-
wahlte Gespann, indem Sie auf den Schalter

am rechten Bildschirmrand der SMART TURN- Q¢ -
Einstellungen tippen (siche Abb. 281). 2 X
,,9' (—N——0 W} A m
( »=| SMART TURN ausgeschaltet Verschisbung - Tum Staripurki
M B = &y 40 m
SMART TURN eingeschaltet n m Audios;:::mng.mmgnﬂpmm (]
@ Omega Vorschau e
SMART TURN-Parameter <

Abb. 281: SMART TURN aktivieren/deaktivieren

5.1.3 Verschiebung des Turn-Startpunkts und Turn-Endpunkts

Der TURN-Startpunkt legt fest, ab wann das
Fahrzeug ein SMART TURN-Manover lenkt.

OO

Der TURN-Endpunkt bestimmt, ab wann das

Fahrzeug ein SMART TURN-Mandver beendet. O @ i @10

Verschiebung - Tur-Startpunkt

M@ ===0m ",

Verschiebung - Tum- Endpunit

Mit der Verschiebung kénnen Sie den Turn- s
Startpunkt und Turn-Endpunkt nach vorne (-)

oder hinten (+) schieben (siehe Abb. 282).

Audiosignale

Omega Vorschau

Verandern Sie die Werte durch Ziehen der Reg-

ler, Antippen der Plus- und Minustaste oder SHARTTLRN PR eter

durch manuelle Eingabe im weif3en Eingabe-
feld.

Abb. 282: Verschiebung des Start- und Endpunkts festlegen
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5.14 Audiosignale

Setzen Sie ggf. die Schalter der Audiosigna-
le durch Antippen auf grin, um Audiosigna-
le fur folgende Aktionen zu aktivieren (siehe
Abb. 283):

Klappen Sie die Einstellung
durch Antippen der Pfeile
auf und zu.

* beim Beginn eines SMART TURN-Mano-
vers,

e am Ende eines SMART TURN-Manovers,

¢ bei Kontakt mit der Vorwarngrenze (hell-
grine Trigger-Linie in SMART GUIDE; sie-
he Abb. 284)
(Die Vorwarngrenze wird neben der Vorge-
wendegrenze angezeigt, nachdem SMART
TURN fir eine Grenzlinie aktiviert wurde).

SEITE 142
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SiMuUL

=] o - @ 0y 40 m
= @@e Verschiebung - Tum- Endpunkt

Audiosignale e
:

Ton - Wendemanover- Beginn
n E Ton - Wendemanover-Ende O""
Ton - Vorwarngrenze ;

1506US.
Omega Vorschau <

SMART TURN-Parameter

30 al™E 0,003 0,00[R12%, |
[

Abb. 284: Vorwarngrenze (hellgriine Trigger-Linie)

i
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5.1.5 Omega-Vorschau

Klappen Sie die Omega-Vor-

° e schau durch Antippen der

Pfeile auf und zu.

Die Omega-Vorschau (siehe Abb. 285) lie-
fert eine detaillierte Vorschau des geplanten
SMART TURN-Mandvers, auf Basis der einge-
stellten Verschiebung (siehe Kapitel 5.1.3)
und der eingestellten SMART TURN-Parame-
ter (siehe Kapitel 5.1.6).

@ Zuriickgelegte Strecke von der inneren
Vorgewendegrenze (horizontale Achse)
zur Feldgrenze

@ Zuruckgelegte Strecke im Vorgewende
parallel zur inneren Vorgewendegrenze

Kann die Omega-Vorschau nicht angezeigt
werden, sind die gewahlten SMART TURN-
Parameter nicht plausibel.

Kontrollieren und korrigieren Sie diese (siehe
Kapitel 5.1.6).

Die Omega-Vorschau aktualisiert sich erst
nach dem Speichern der Einstellungen. Ru-
fen Sie die SMART TURN-Einstellungen ggf.
erneut auf, um die aktuelle Omega-Vorschau
anzuzeigen.

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE

SMART TURN
SMART TURN-Einstellungen

Audiosignale

Omega Vorschau

1SOBUS

SMART TURN-Parameter (]

Abb. 285: Omega-Vorschau
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5.1.6 SMART TURN-Parameter

Klappen Sie die SMART SUL

Q e TURN-Parameter durch An-

tippen der Pfeile auf und zu.

=

SMART TURN-Parameter 2

Ce=omoS
NS D= @ un
s 8F o
=@ © Q: s
L O Sem O,  cn
kN
~ 0 ==06. =r
Abb. 286: SMART TURN-Parameter Uber Regler oder Eingabefeld festlegen

Passen Sie die SMART TURN-Parameter ggf.
durch Schieben der Regler, Antippen der Plus-
und Minustaste oder durch manuelle Eingabe
in den weiflen Feldern an (siehe Abb. 286).

:
ODEBRER

@
-1
g
-

oflafsji

Folgende Parameter sind verflugbar:

BERA

Radienverhéltnis:
q Prozentual moglicher Lenkeinschlag
des Fahrzeug beim SMART TURN-Ma-
nover.
Um eine angenehme Fahrweise zu
gewahrleisten, sollte der Standard-
Wert von 50 % mdoglichst nicht ver-
andert werden.

——| Wendespurausdehnung:
Gl Strecke, die das Fahrzeug von der inneren Vorgewendegrenze bis zur Feldgrenze beim SMART TURN-Ma-
nover zurlcklegt.

Initialgerade:
S‘ Strecke, die das Fahrzeug zu Beginn des SMART TURN-Mandvers geradeaus lenkt.
Ein hoher Wert bewirkt ein langeres SMART TURN-Mandover.

Positionierungsgerade:
0— Strecke, die das Fahrzeug am Ende des SMART TURN-Manévers geradeaus lenkt.
Ein hoher Wert bewirkt ein langeres SMART TURN-Mandver.

— | Wendespur-Berechnung:

--------- Abstand zur inneren Vorgewendegrenze (graue Linie im Feld; siehe Abb. 289 - 1), ab dem das SMART
TURN-Mandver berechnet wird.

Ab diesem Zeitpunkt darf keine Richtungsanpassung mehr vorgenommen werden.

— | Bestatigungsdialog automatisch ausblenden:
--------- Abstand zur Vorgewendegrenze (dunkelgriine Linie im Feld; siehe Abb. 289 - 1), ab dem der Bestatigungs-
dialog fur das Mandéver automatisch ausgeblendet werden soll.

HINWEIS

Bis zu diesem Zeitpunkt muss Uber die eingeblendete Anzeige (siehe Abb. 291) eine Richtung fur das
Mandver ausgewahlt worden sein. Andernfalls wird kein SMART TURN-Mandéver berechnet.

— | Bestatigungsdialog einblenden:
--------- Abstand zur Vorgewendegrenze (hellgrine Linie im Feld; siehe Abb. 289 - 1), ab dem ein Dialog zur Vor-
auswahl der Richtung des Wendemandvers eingeblendet werden soll.
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5.2

SMART TURN-Manover durchfiihren

SMART TURN

SMART TURN-Manéver durchfiihren

Nachfolgend werden grundlegende Arbeitsschritte bei der Verwendung von SMART TURN sowie die Durchfihrung
der verschiedenen Mandver erlautert.

5.2.1

SMART TURN-fiir Grenzlinien aktivieren

Damit ein SMART TURN-Mandver durchge-
flhrt werden kann, muss SMART TURN fur
die jeweiligen Grenzlinien aktiviert sein.

Tippen Sie dazu auf den Spur-
marker einer aktiven oder
nicht-aktiven Teilgrenzlinie

(siehe Abb. 287).

HINWEIS

Bei der Anwendung von SMART TURN-Ma-
névern sollte die Grenze aus einzelnen
Teilgrenzlinie bestehen (geschlossen oder
nicht geschlossen).

Besteht die Grenze nur aus einer einzigen,
langen Grenzlinie, kann es bei der Bearbei-
tung im Vorgewende durch das ausbleiben-
de Uberfahren von Trigger-Linien dazu kom-
men, dass das SMART TURN-Mandver nicht
eingeleitet wird.

|

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE

Anschliefend erscheint das Kontext-
menU des Spurmarkers.

Dort konnen Sie SMART TURN fir
die ausgewahlte Grenzlinie oder fir
die gesamte Grenzliniengruppe tber
ein Kontrollkastchen aktivieren (sie-
he Abb. 288).

:'_ 3'0_-°N| kit

e

000" 0,00/%5 25 |

LhAan

Abb. 287: Spurmarker einer Grenzlinie antippen

%30

gL xm |

B [

Geschlossen X I_

=0 Feldgrenze aktivieren

< InFeldliste ibernehmen

ﬂ Vorgewendebreite: 21.0 m

A Spurmuster >

Vorgewende spiegeln

fiir SMART TURN aktivieren

_ 5 |.E

| ak)

Abb. 288: SMART TURN fur eine Grenzlinie aktivieren
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An den Grenzlinien, fur die SMART TURN ak- , o
tiviert wurde, erscheinen je nach Parameter- A = (s m
Einstellung (siehe Kapitel 5.1.6) drei zusatzli- Q =
che Trigger-Linien (siehe Abb. 289 - 1): = | ()
* graue Trigger-Linie: v 2 ﬂ —————— R —
= ol
SMART TURN-Parameter ,Wendespur-Be- @ i) = Sl
rechnung* ' L@l (R
« dunkelgrine Trigger-Line: e =
SMART TURN-Parameter , Bestatigungsdi- L | SN ~
alog automatisch ausblenden* "B
= NZ& B [ 46
* hellgriine Trigger-Linie: 5 3. b 0,00]1F 0,00]% 14 i

SMART TURN-Parameter ,Bestatigungs-
dialog einblenden®

Wurde der SMART TURN-Hauptschal-
ter in den SMART TURN-Einstellun-
ON gen eingeschaltet und mindestens
eine Grenzlinie fur SMART TURN ak-
tiviert, zeigt der SMART TURN-Status
in SMART GUIDE ein griines Turn-
Symbol mit der Beschriftung ,,ON“
(siehe Abb. 289 - 2).
Fir weitere Erlduterungen zum
SMART TURN-Status siehe Kapitel
5.2.3.

Abb. 289: Trigger-Linien und Status-Symbol nach Aktivierung
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5.2.2 SMART TURN-Manover auswahlen

Wird die hellgrine Trigger-Linie Uberfahren
(siehe Abb. 290), erscheint ein Auswahldialog,
in dem Sie angeben kénnen, welche Art von

SMART TURN-Manéver Sie ausfiihren méch- Q)
ten (siehe Abb. 291): o
Ausfahrmanover links ® @ m

(nachste Spur weiter als 5 Spuren
von aktueller Spur entfernt)

i

Omega-Wendemanover links
(nachste Spur eine der nachsten 4
Spuren neben aktueller)

% 3,0 & 0,00/ 0,00/% 14§,

Omega-Wendemandver rechts
(n&chste Spur eine der nachsten 4
Spuren neben aktueller)

Abb. 290: Hellgrine Trigger-Linie

Ausfahrmandver rechts
(ndchste Spur weiter als 5 Spuren SMART TURN-Mandver
von aktueller Spur entfernt)

Rl

HINWEIS

Ist ein Mandver aufgrund der Umgebungs-
variablen nicht ausflihrbar, ist der jeweilige
Button ausgegraut.

Tippen Sie auf das gewulnschte Mandver.

Bestatigen Sie die Auswahl manuell Gber den . » .
JoyStiCk in der Maschine (nUr bei HOLMER Ter- Abb. 291: Gewunschtes SMART TURN-Mandver auswahlen

raDos).

HINWEIS

Sind in den SMART TURN-Einstellungen die
entsprechenden Audiosignale aktiviert, er-
tént bei Uberfahrt der Linie zudem ein Si-
gnal.

HINWEIS

Erfolgt keine Auswahl bis zum Kontakt
mit der dunkelgriinen Trigger-Linie (siehe
Abb. 292), wird kein Wendemandver durch-
gefuhrt.

Auf dem HOLMER TerraDos wird aufgrund
der Roderstellung ggf. eine automatische
Vorauswahl getroffen, die Uber den Maschi-
nen-Joystick bestatigt werden muss.

@

i 30 QN2 0,00/ 0,00/% 1435, |

Abb. 292: Dunkelgriine Trigger-Linie
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5.2.3

SMART TURN-Status

REICHHARDT"
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In der Statusleiste von SMART GUIDE wird neben der Arbeitsbreite der SMART TURN-Status angezeigt (siehe Abb. 293).

Der SMART TURN-Status variiert je nachdem, wie weit ein SMART TURN-Mandver vorangeschritten ist:

|

ktiviert.
ON aktivier
: : TURN aktiviert.
OFF

Die Auswahl am Auswahl-
dialog wurde getroffen, je-
doch ist das Manéver noch

nicht freigegeben.
(Nur bei Fahrzeugen, bei

denen ein Mandver expli-
zit Uber einen Schalter im
Fahrzeug freigegeben wer-
den muss.)

Das Manoéver wurde frei-
gegeben.

Das Manover wurde freige-
geben und die Ausfuhrung

gestartet.

5.2.4

0| (B

SEITE

Durchfiihrung eines Omega-Wendemandvers rechts/links

Bei Kontakt mit der hellgru-
nen Trigger-Linie und nach
Wahl des Mandvers (siehe
Kapitel 5.2.2) gelangen Sie
zurlck zur Feldansicht in
SMART GUIDE (siehe
Abb. 294).

An der Vorgewendegrenze befinden sich
nun blaue Punkte mit Nummern, die die
einzelnen Spuren kennzeichnen (1).
Wurde eine Spur bereits bearbeitet und
ein Wendemandver durchgeflhrt, farbt
sich dieser Spur-Punkt gelb.

Wurde das Mandver ausgewahlt aber
noch nicht gestartet, leuchtet der
SMART TURN-Status rot (2).

148

SMART TURN ist fiir das aktuelle Gespann aktiv. Mindestens eine Grenzlinie ist fur SMART TURN

SMART TURN ist fur das aktive Gespann deaktiviert oder es wurden keine Grenzlinien fir SMART

o

N2 0,00/ 0,00[% 1485

Abb. 293: SMART TURN-Status
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Abb. 294: Das Mandver ist ausgewahlt (aber noch nicht gestartet); Punk-
te an Vorgewendegrenze kennzeichnen die Spuren; der SMART

TURN-Status ist rot
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Bei Kontakt mit der grauen Linie (siehe
Abb. 295) wird das Wendemandver im Vor-
gewende berechnet und kurz darauf einge-
leitet (siehe Abb. 296).

Fur die Fahrt aus dem Vorgewende in eine
neue Spur wird das Fahrzeug automatisch auf
den nachstgelegenen, noch nicht bearbeite-
ten (blauen) Punkt gelenkt.

HINWEIS

Ist der nachstgelegene Punkt bereits bear-
beitet (gelb), wird der nachstgelegene un-
bearbeitete Punkt daneben angesteuert
und das Mandver angepasst.

Kennzeichnen die nachsten 5 Punkte be-
reits bearbeitete Spuren, kann das Wen-
demandvers in diese Richtung nicht mehr
ausgewahlt werden. Nur die Wahl eines
Ausfahrmandvers ist moglich (siehe Kapi-
tel 5.2.5).

Aktivieren Sie die automatische
Lenkung, um auf die Mandéver-Spur
ZuU ziehen.

@

Der SMART TURN-Status in der Sta-
tusleiste farbt sich grin, wenn das
Manoéver ausgewahlt und die Len-
kung aktiviert wurde (siehe Abb. 297).

Sind in den SMART TURN-Einstellungen die
Audiosignale aktiviert, ertont bei Start des Ma-
ndvers ein Ton.

Zu diesem Zeitpunkt wird der Roder ausgeho-
ben und in die richtige Richtung geschwenkt.
Der Fahrzeug fliihrt das Manoéver selbststan-
dig aus.

Nach Beenden des Mandvers ertont, falls
in den SMART TURN-Einstellungen aktiviert,
ebenfalls ein Ton.
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Abb. 295: Graue Trigger-Linie leitet Berechnung ein, Mandver wird kurz
darauf gestartet
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Abb. 296: Das Mandver wird im Vorgewende eingeblendet; der SMART
TURN-Status ist rot
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Abb. 297: Lenkung aktiviert und Mandver gestartet; der SMART TURN-
Status ist grin
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5.2.5 Durchfiihrung eines Ausfahrmandvers rechts/links

Ist die nachste Spur, in die eingefahren wer-
den soll, weiter als funf Spuren entfernt, sollte
ein Ausfahrmanoéver verwendet werden.

ARAA-TEE4D0101 28 8 67 B INUINAEG

& # 3
Bei Kontakt mlt der hellgrl','l— : {z ‘........"000!.I......'Cl'.‘i:i
‘ ' nen Trigger-Linie und nach I | ¢
Wahl des Mandvers (siehe | @® @ @

@ E|F

Kapitel 5.2.2) gelangen Sie =
zuriick zur Feldansicht in 1)
SMART GUIDE (siehe ) 5
Abb. 298). Lo | | (=
5 An der Vorgewendegrenze befinden = . . Sp— SR
P sich nun blaue Punkte, die die einzel- 34 . o 0,005 0,00/%9 &arc
nen Spuren kennzeichnen (1). s I Loaay |
. ) . Abb. 298: Das Mandver ist ausgewahlt (aber noch nicht gestartet); blaue
P Wurde ein Spur berelts"bearb?ltet u_nd Punkte an Vorgewendegrenze kennzeichnen die Spuren; der
o | €n Manéver durchgefiihrt, farbt sich SMART TURN-Status ist rot
dieser Spur-Punkt gelb (1).

Wurde das Manoéver ausgewahlt,
aber noch nicht gestartet, leuchtet
der SMART TURN-Status rot (2).

Bei Kontakt mit der grauen Linie wird das Aus-
fahrmandver berechnet und im Vorgewende
angezeigt (siehe Abb. 299).

Coohh & <) (i

401 2848 67|
000 C0 0008 T

Abb. 299: Das Ausfahrmandver wird im Vorgewende eingeblendet; der
SMART TURN-Status ist rot
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Aktivieren Sie die automatische
Lenkung, um auf die Mandver-Spur
ZuU ziehen.

Der SMART TURN-Status in der Sta-
tusleiste farbt sich griin, wenn das
Mandver ausgewahlt und die Len-
kung aktiviert wurde (siehe
Abb. 300).

Ist das Ausfahrmandver abgeschlossen, er-
scheint am rechten Bildschirmrand ein But-
ton, der die Nummer der Spur anzeigt, die
fuhr die Einfahrt vorgeschlagen wird (siehe
Abb. 301).

Der Punkt der vorgeschlagenen Spur wird grin
gefarbt (siehe Abb. 301).

Tippen Sie auf den Button mit der

70  Spurnummer, um die entsprechen-
de Spur fur das Einfahrmandver zu
wahlen.

Wenn das Fahrzeug ohne Spurauswahl weiter
geradeaus fahrt, wird die jeweils nachfolgend
Spur markiert und vorgeschlagen (siehe
Abb. 302).
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Abb. 300: Lenkung aktiviert und Mandver gestartet; der SMART TURN-
Status ist griin
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Abb. 301: Anzeige der vorgeschlagenen Spur im Feld (griner Punkt) und
auf Button am rechten Bildschirmrand

Cf»»b ;e
N & -2004¢m
@ 3
=
) :
| !1
A 3
B
5
— ¢
(=)
"/ 37
9 ™ A\ -
] (el |
9
= > “ 9 [
[: 3,0 RIN2 0,00/<F 0,00%7 g
#
[ 1 MAN

Abb. 302: Nummer der Spur, in die eingefahren werden soll, antippen
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Anschliefend wird das Einfahr-Manover ge-
startet und im Vorgewende angezeigt (siehe
Abb. 303).

Die Lenkung wird ggf. deaktiviert.
Aktivieren Sie diese erneut, um auf
die Mandver-Spur zu ziehen.

Am Ende des Einfahr-Mandvers wird die Spur
wieder ausgeblendet und die automatische
Lenkung deaktiviert (siche Abb. 304).

5.2.6

C)

Ein Mandver wird zudem abgebrochen, wenn
die dunkelgrine Trigger-Linie Gberfahren wird,
bevor ein SMART TURN-Mandver ausgewahlt/
bestatigt wurde.

Méchten Sie ein SMART TURN-Ma-
nover abbrechen, tippen Sie wah-
rend des Manovers auf den Stopp-
Button (siehe Abb. 305).
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Abb. 303: Einfahr-Mandver wurde gestartet
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Abb. 304: Mandver wurde abgeschlossen

SMART TURN-Mano6ver abbrechen
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Abb. 305: SMART TURN-Manéver abbrechen
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6 SMART GUIDE-Menii

Im SMART GUIDE-MenU kdnnen Sie Einstellungen zur Darstellung von Objekten in SMART GUIDE sowie Einstellun-
gen zur automatischen Lenkung via SMART CONTROL vornehmen.

6.1 SMART GUIDE-Menii offnen

Sie kbnnen das SMART GUIDE-Menu auf zwei verschiedene Arten aufrufen. Diese werden nachfolgend beschrieben.

Bearbeitungsmodus-Button antippen

= Tippen Sie in der SMART GUIDE-Be-
dienoberflache auf den Button
rechts oben, auf dem der Bearbei-
tungsmodus angezeigt wird (siehe
Abb. 306).

Daraufhin &ffnet sich die Ubersicht fiir weite-
re Einstellungen im SMART GUIDE-Mend (sie-
he Kapitel 6.3).

- —
7
(MR

i 4,5 G5 0,007 0,00)% 138 |

Bearbeitungsmodus-Button streichen

= Sie konnen das SMART GUIDE-Me-
nu auch 6ffnen, indem Sie den But-
ton rechts oben nach links strei-
chen (siehe Abb. 307).

_ Tippen Sie anschlieRend das Men(-
=l symbol an (siehe Abb. 308).

Daraufhin éffnet sich ebenfalls die Ubersicht
flr weitere Einstellungen im SMART GUIDE-
Menu (siehe Kapitel 6.3).

| " 0,008 11 &

Abb. 308: SMART GUIDE-Men(i 6ffnen
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6.2  SMART GUIDE-Menii - Ubersicht

Im SMART GUIDE-Menu kdnnen Sie Gber ver-
schiedene MenUlpunkte und Reiter folgende
Einstellungen aufrufen (siehe Abb. 309):

Arbeitsbereich

&1 D| SMART GUIDE-Menii schlieRen (sie-
he Kapitel 6.7)

——
S

Auto-Funktionen e [
S

s Abweichungsanzeige

o ko @

@

O SMART GUIDE-Einstellungen (siehe
13| Kapitel 6.5)

Weitere Einstellungen (sie-
he Kapitel 6.3)

¢ Arbeitsbereich

¢ Auto-Funtionen

* Abweichungsanzeige
e, SMART CONTROL (Lenkein-
(P3N stellungen; siehe Kapitel

6.4)

Abb. 309: Startseite des SMART GUIDE-Menis

Messwerte (siehe Kapitel 6.5)

Positionsverschiebung (GNSS-Drift-
Korrektur anzeigen und zuruckset-
zen; siehe Kapitel 6.6)

SYED

6.3  SMART GUIDE-Einstellungen - Weitere Einstellungen

Rufen Sie das SMART GUIDE-Men( auf (siehe Kapitel 6.1).
Tippen Sie in den SMART GUIDE-Einstellungen auf den Reiter mit dem Zahnrad und den Punkten.

Wenn Sie das SMART GUIDE-Menii erstmals nach einem Neustart aufrufen, werden die weiteren Einstel-
lungen standardmafig gedffnet (siehe Abb. 309).

A

In den weiteren Einstellungen kénnen Sie folgende Einstellungen vornehmen:

¢ Arbeitsbereich: Einstellungen zur Darstellung von Objekten im Arbeitsbereich und in der Statusleiste.
¢ Auto-Funktionen: Einstellungen zur Spurerstellung.
* Abweichungsanzeige: Einstellungen zur Darstellung von Abweichungen in der Guide bar.

g e Klappen Sie die einzelnen Einstellungen durch Antippen der Pfeile auf und zu.

SEITE 154 BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE



REICHHARDT

electronic  innovations

6.3.1

Offnen Sie in den weiteren Einstellungen die
Einstellungsoptionen fur den Arbeitsbereich.

Basiszoom:

Wahlen Sie aus, ob ein bestimmter Maf3stab
oder ein Vielfaches der Arbeitsbreite als Para-
meter flir den Basiszoom in der Kartenansicht
festgelegt werden soll (siehe Abb. 310).

Hintergrundkarte:

Legen Sie durch Anippen der Auswahlliste ne-
ben ,Hintergrundkarte:“ fest, wie der Karten-
hintergrund in SMART GUIDE abgebildet sein
soll (siehe Abb. 311):

¢ mit der Open Street Map (siehe Abb. 312),
* keinem (hellgrauen) Hintergrund oder
 als Schachbrett.

HINWEIS

Die Open Street Map ist nur fur die SMART
COMMAND-App verfugbar, wenn das ISO
FLEX-Modul Uber eine Internetverbindung
(SIM-Karte) verfugt.

Am SMART COMMAND-Terminal kann die
Open Street Map aufrund der fehlenden In-
ternetanbindung nicht verwendet werden.

Beachten Sie, dass durch das Verwenden
der Open Street Map zusatzliches Daten-
volumen verbraucht wird.

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE

SMART GUIDE-Einst

Arbeitsbereich

SMART GUIDE-MENU

ellungen - Weitere Einstellungen

Arbeitsbereich - Einstellungen zur Darstellung in SMART GUIDE

Basiszoom:

1. 5000

ca (10 x =t

Hintergrundkarte:

Hektarzahler:

o
%

Schachbrett

v
. % @ i @ I Hintergrundkarte:

Schachbrett

Open Street Map
Hektarzahler: :
Keine
3 7
o X Schachbrett
Auto-Funktionen Q
Abweichungsanzeige ]

14532 5

Lm L
=y
-]

o

Abb. 312: SMART GUIDE mit Open Street M

j————

£

K 185

00" 0,00/% 35 |

ap als Hintergrund
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Hektarzahler:

Uber die Option ,Hektarzahler* (siehe
Abb. 313) kénnen Sie festlegen, was der Fla-
chenzahler in der Statusleiste von SMART
GUIDE (siehe Abb. 314) zahlen bzw. anzei-
gen soll:

bid Bereits bearbeitete Flache,
%

% noch zu bearbeitende Flache,
i3

#=7%| abwechselnd beide Flachenarten.
%=

HINWEIS

Die noch zu bearbeitende Flache kann nur
flr geschlossene Felder angezeigt werden.

6.3.2

Offnen Sie in den weiteren Einstellungen die
Einstellungsoptionen fur die Auto-Funktionen.

In den Auto-Funktionen kdnnen Sie festlegen,
welche Aktion nach Fertigstellen einer Spur-
aufzeichnung durchgefiihrt werden soll (siehe
Abb. 315 sowie Kapitel 3.1.1.7):

¢ ein Parallelspurmuster einblenden,

* eine Einzelspurlenkung aktivieren,

* keine Aktion.
Aktivieren Sie die gewunschte Funktion durch

Antippen des weiflen Kreises neben dem je-
weiligen Text.
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Arbeitsbereich @

Basiszoom:

ca: 900 x =

Schachbrett

Hintergrundkarte:

Hektarzahler:

DN

o
%

:: ID—FLII'IR{IO!’\E!’\

Abb. 313: Anzeige fur Flachenzahler festlegen

|:||i€- 45 &M 0,005N 0,00[% 1385 |

Abb. 314: Flachenzahler in Statusleiste

Auto-Funktionen - Aktion nach der Spuraufzeichnung festlegen

Arbeitsbereich Q

Auto-Funktionen

Nach der Spuraufzeichnung:

Parallelspurmuster einblenden

Einzelspurlenkung aktivieren

; keine Aktion
Abwew&z&ge S

Abb. 315: Funktion fiir das Vorgehen nach Abschluss der Spuraufzeich-
nung wahlen

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE



REICHHARDT

electronic * innovations SMART GUIDE-MENU
SMART GUIDE-Einstellungen - Weitere Einstellungen

6.3.3 Abweichungsanzeige - Einstellungen fiir Guide bar

Offnen Sie in den weiteren Einstellungen die
Einstellungsoptionen fiir die Abweichungsan-
zeige.

Weitere Einstellungen

Arbeitsbereich Q

Auto-Funktionen

Folgende Einstellungen kdnnen vorgenom-
men werden (siehe Abb. 316):

v | Abweichungsanzeige 2

% @ @ e:{_ﬂ 1000 ::'

Abweichung je LED

S Oe—— O B

Abweichungsempfindlichkeit

© O m— 0 20
s

* Abweichung je LED:

Legt fest, ab welcher Abweichung von der
Sollspur (in cm) eine LED (Dreieck) in der
Abweichungsanzeige der Guide bar auf-
leuchten soll (siehe Abb. 317 - 1).

 Abweichungsempfindlichkeit:

Legt fest, mit welcher Empfindlichkeit sich
der Traktor in der Guide bar von links nach
rechts bewegt (siehe Abb. 317 - 2).

Bei 100% befindet sich der Traktor am
seitlichen Anschlag, wenn die Abweichung
dem Wert der Arbeitsbreite entspricht.

ED
1%entsprichteinem Minimalwertvon20cm. \ \ \ -]9 m \ \ \
\ cm

Der Traktor hat bereits bei einer Abwei-
chung von 20 cm den seitlichen Anschlag
in der Guidebar erreicht. Abb. 317: Guide bar
Die Werte dazwischen berechenen sich

entsprechend.

¢ Empfindlichkeit der Richtungsanzeige:

Beeinflusst die Intensitat des dargestellten
Abweichungswinkels (zur Sollspur) in der
Guide bar (siehe Abb. 317).

Andern Sie die Werte durch:

simMuL | . i
Weitere Einstellungen

a) Verschieben der Regler, Abeitsbereich

Auto-Funktionen

b) Antippen der Plus- und Minustasten oder

Abweichungsanzeige

c) durch Eingabe in den weiflen Feldern
rechts daneben (siehe Abb. 318).

Abb. 318: Werte verandern
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6.4  SMART GUIDE-Einstellungen - SMART CONTROL (Lenkungseinstellungen)

Rufen Sie das SMART GUIDE-Menu auf (sie-
he Kapitel 6.1).

Tippen Sie in den SMART GUIDE-Ein-
{:}Q stellungen auf den Reiter mit dem

Lenkradsymbol (siehe Abb. 319).
L0

Arbeitsbereich

Auto-Funktionen

b Abweichungsanzeige

@
@5
&
S
)

Alternativ kdnnen Sie die Lenkungs-

@ einstellungen Uber den Button fur nﬁ‘,
den Schnellzugriff in der SMART —
r GUIDE-Bedienoberflache aufrufen (g.)
(=) (siehe Abb. 320). -

[ M

(o
' |

F 45 SINE 0,003 0,00/% 15w |

[ LMAN |

Abb. 320: Lenkungseinstellungen Uber den Schnellzugriff in der SMART
GUIDE-Bedienoberflache aufrufen

6.4.1 Lenkungseinstellungen fiir hydraulisch angesteuerte Fahrzeuge

In den Lenkungseinstellungen flr hydraulisch
angesteuerte Maschinen erscheint der Punkt
LLenkdynamik®.

SMART CONTROL

Lenkdynamik

Klappen Sie diesen durch Antippen
e des Pfeilsymbols auf (siehe Abb. 321).

Abb. 321: Lenkdynamik-Einstellungen aufklappen
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Dort kdnnen Sie folgende Einstellungen vor-
nehmen (siehe Abb. 322):

 Spuranlenkdynamik vorwarts/riickwarts:

Die Spuranlenkdynamik regelt, wie aggres-
siv das Fahrzeug auf eine Spur lenkt.

Bei einem niedrigen Wert lenkt das Fahr-
zeug recht langsam zur Spur. Dies bewirkt
ein angenehmeres Fahrverhalten als bei
einem hohen Wert, der zu starkem Ein-
lenken und ggf. zu einem Ubersteuern der
Spur fhrt.

¢ Spurhaltedynamik vorwarts/ riickwarts:

Die Spurhaltedynamik regelt, wie das Fahr-
zeug auf der Spur reagiert.
Bei einem niedrigeren Wert verhalt sich
das Fahrzeug ruhiger, da es langsamer
auf Abweichungen reagiert.
Ein hoher Wert resultiert in unruhigerem
Fahrverhalten, da das Fahrzeug schneller
auf Abweichungen reagiert.

 Konturempfindlichkeit:

Die Konturempfindlichkeit regelt das Fahr-
verhalten des Fahrzeugs wahrend einer
Kurvenfahrt.

Ein niedriger Wert kann eine Ubersteue-
rung der Kurven bewirken.

Bei einem hohen Wert wird die Fahrt in
Kurven vermehrt abgekurzt und es kommt
zu einer Untersteuerung.

Die Werte sind standardmagig auf 50 % ge-
setzt.

Andern Sie die Werte maschinenspezifisch
durch:

a) Verschieben der Regler,

b) Antippen der Plus- und Minustasten oder

c) durch Eingabe in den weiflen Feldern
rechts daneben (siehe Abb. 323).

HINWEIS

Verschiedene Arten der Feldbearbeitung
und wechselnde Witterungen erfordern un-
terschiedliche Werte bei der Spuranlenk-
und Spurhaltedynamik sowie bei der Kon-
turempfindlichkeit.

Die Werte mussen daher ggf. immer wieder
angepasst werden.

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE
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Bl smaRT conTROL
Lenkdynamik Py
<% |§H
) (:C_ 4 ”
2 . Spuranlenkdynamik - Vorwérts i "'5 5 %

® @ ? e Spurhaitedynamik - Vorwirts e} % - ‘Cg
58> =
A& O S0x

Spuranlenkdynamik - Ruckwarts

%Q{}% 5%

Spurhaltedynamik - Rickwarts

<-g>
f@:@—{pf‘ P~

Kenturempfindlichkeit

Abb. 322: Lenkdynamik-Einstellungen fir hydraulisch angesteuerte Fahr-
zeuge

=)

Spuranlenkdynamik - Vorwiirts

Spurhaltedynamik - Yorwirts

50>

Kenturempfindlichkeit

Abb. 323: Werte verandern
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SMART GUIDE-Einstellungen - SMART CONTROL (Lenkungseinstellungen)

6.4.2

Bei elektronisch angesteuerten Fahrzeugen kdnnen Sie folgende Einstellungen vornehmen:

¢ RDU3-Paremeter:

Einstellungen zur Spuranlenkdynamik und Spurhaltedynamik.

¢ Erweiterte RDU3-Einstellungen: Weitere Einstellungenfir die Verwendung eines RDU3.

6.4.2.1 RDU3-Parameter

Far den RDU3 kdnnen Parameter zur Spuran-
lenk- und Spurhaltedynamik eingestellt wer-
den (siehe Abb. 324).

Entnehmen Sie die Informationen zur Spu-
ranlenk- und Spurhaltedynamik dem Kapitel
6.4.1.

Andern Sie die Werte fiir die Spuranlenkdyna-
mik und die Spurhaltedynamik maschinenspe-
zifisch durch Verschieben der Regler, Antippen
der Plus- und Minustasten oder durch Eingabe
in den weifen Feldern rechts daneben.

6.4.2.2

Klappen Sie die einzelnen Einstellungen durch Antippen der Pfeile auf und zu.

Lenkungseinstellungen fiir elektronisch angesteuerte Fahrzeuge (RDU3)

RDU3

¢ © =——Om=m

T
Spurhaltedynamik

Spuranlenkdynamik

S §
:(_Q}'b

Erweiterte RDU3-Einstellungen

Abb. 324: RDU3-Parameter verandern

Erweiterte RDU3-Einstellungen

HINWEIS

Diese Einstellungen werden bei der Installation des Systems durch den Kundendienst eingestellt und sollten nur
in Ricksprache mit dem Kundendienst verstellt werden.

In den erweiterten RDU3-Einstellungen kon-
nen Sie folgende Parameter einstellen (siehe
Abb. 325 und Abb. 326):

 Spurfehlerempfindlichkeit:

Beeinflusst die Reaktion des Fahrzeugs
auf Abweichungen zur Sollspur.

Hohere Werte bedeuten ein aggressiveres
Lenkverhalten, niedrige Werte ein ruhige-
res Lenkverhalten.

¢ Fahrtrichtungsempfindlichkeit:

Beeinflusst die Reaktion des Fahrzeugs
auf Richtungsfehler in Bezug zur Sollspur.
Hohere Werte bedeuten eine aggressivere
Reaktion auf Richtungsabweichungen,
niedrigere Werte eine weniger aggressive
Reaktion.
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Erweiterte RDU3-Einstellungen

e
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Spurfehlerempfindlichkeit

Fahrtrichtungsempfindlichkeit

Fuhrung fir Fahrtrichiung

Krimmungsempfindlichkeit

Lenkspiel

Lenkiiberbriickungswiderstand

L
L
(H
L
L
(H)

Abb. 325: Erweiterte RDU3-Einstellungen 1/2
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6.5

Fiihrung fiir Fahrtrichtung:

Wirkt auf die Vorschau beim Fahren auf
der Spur und kann ggf. das Ubersteuern
des Fahrzeugs reduzieren.

Kriimmungsempfindlichkeit:

Wirkt auf dieselbe Weise wie die Kontur-
haltedynamik.

Lenkspiel:

Wirkt als Ausgleich von UberméafRigem
Spiel im Lenkverhalten von Fahrzeugen.

Lenkiiberbriickungswiderstand:

Definiert den Widerstand, mit dem am
Lenkrad gedreht werden muss, um die
Lenkung zu deaktivieren.

Ist der Wert sehr niedrig eingestellt, kann
es vorkommen, dass sich die automati-
sche Lenkung bei ruckartigen Lenkbewe-
gungen selbststandig deaktiviert.

Lenkasymmetrie:

Bewirkt das Ausgleichen von einer Asym-
metrie im Lenkverhalten des Fahrzeugs
(StandardmaRig weicht die Anzahl der
maoglichen Lenkbewegungen in beide Rich-
tung bei Fahrzeugen voneinander ab).

Rufen Sie das SMART GUIDE-Menu auf (sie-
he Kapitel 6.1).

Tippen Sie am rechten Bildschirm-

OBl rand auf das Tachometersymbol, um

die Einstellungen fiir Messwerte auf-
zurufen (siehe Abb. 327).

Dort kbnnen Sie

e die bisher bearbeitete Flache ablesen so-

wie

e den Flachenzahler durch Antippen des

BEDIENUNGSANLEITUNG SMART GUIDE

rechten Feldes (00000) zurucksetzen (sie-
he Abb. 327).

SMART GUIDE-MENU

Messwerte zu bearbeiteten Flachen anzeigen und zuriicksetzen

SIMUL

=

e a 100
E Fiilhrung filr Fahrtrichtung E

e {’ 100
- Kriimmungsempfindlichkeit @
9 o R

v Lenkspiel
° & .
Lenkuberbruckungswiderstand
B . o -

Lenkasymmetrie

= =
R

Abb. 326: Erweiterte RDU3-Einstellungen 2/2 - Werte verandern

Messwerte zu bearbeiteten Flachen anzeigen und zuriicksetzen

Messwerte

P 0,03 @%1

EEBE

Abb. 327: Bearbeitete Flachenmenge ablesen und zurucksetzen
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Positionsverschiebung - GNSS-Drift-Korrektur anzeigen und zuriicksetzen

6.6  Positionsverschiebung - GNSS-Drift-Korrektur anzeigen und zuriicksetzen

Rufen Sie das SMART GUIDE-Menu auf (sie-
he Kapitel 6.1).

gg J Tippen Sie auf das Satellitensymbol
"I" am rechten Bildschirmrand, um Da-
ten zur Positionsverschiebung anzu-

zeigen (siehe Abb. 328).

Eine Positionsverschiebung kommt zustande,
wenn Sie nach einem GNSS-Drift das Feld ver-
schoben haben.

Es gibt zwei Arten von Positionsverschiebun-
gen:

Verschiebung nach dem Nullen eines
Referenzpunkts (siehe Kapitel 3.3.3.3).

Verschiebung nach dem Nullen des
GNSS-Drifts (siehe Kapitel 3.1.5.1).

Durch Antippen des ,,00000“-Feldes kénnen
Sie alle Positionsverschiebungen zurtickset-
zen siehe Abb. 329).

6.7  SMART GUIDE-Menii schliefien

_51_4_-) Tippen Sie am rechten Bildschirm-
rand auf den Button mit dem Feld-
bearbeitungs-Modus-Symbol, um
das SMART GUIDE-MenU zu verlas-
sen (siehe Abb. 330).

Sie gelangen daraufhin wieder zurick zur
SMART GUIDE-Oberflache, in den Modus (Feld-
bearbeitung, Spuraufzeichnung etc.), der zu-
letzt aktiv war.
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Abb. 330: SMART GUIDE-Men schliefen
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